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1. UWAGI PRODUCENTA.

1.1. Ogodlne zasady bezpieczenstwa.

A Ostrzezenie

Podczas pracy urzadzenia niektére jego czesci mogg znajdowacé sie pod niebezpiecznym
napieciem. Niewfasciwe lub niezgodne z przeznaczeniem zastosowanie urzgdzenia moze
stwarza¢ zagrozenie dla osob obstugujgcych, grozi rowniez uszkodzeniem urzadzenia.
Montaz i obstuga urzadzenia moze byé wykonywana jedynie przez odpowiednio
przeszkolony personel.

Witasciwa i bezawaryjna praca urzadzenia wymaga odpowiedniego transportu,
przechowywania, montazu, instalowania i uruchomienia, jak réwniez prawidtowej obstugi,
konserwaciji i serwisu.

Dtugosé potaczenia uziemiajgcego nie powinna przekraczaé 3 m.

Urzadzenie, bedace przedmiotem niniejszej instrukcji, zostato zaprojektowane i jest produkowane dla
zastosowan przemystowych.

W procesie opracowania i produkcji przyjeto zgodnos¢ z normami, ktérych spetnienie zapewnia
realizacje zatozonych zasad i srodkow bezpieczenstwa, pod warunkiem przestrzegania przez
uzytkownika wytycznych instalowania i uruchomienia oraz prowadzenia eksploatacji.

Urzgdzenie spetnia wymagania zasadnicze okreslone w dyrektywach: niskonapieciowej
(LVD2006/95/WE) i kompatybilnosci elektromagnetycznej (EMC2004/108/WE), poprzez zgodnosé
Z normami”

Numer normy Tytut normy

Przekazniki energoelektryczne. Koordynacja izolacji przekaznikow

PN-EN 60255-5:2005 : ) . ; s
pomiarowych i urzgdzen zabezpieczeniowych.

Przekazniki pomiarowe i urzgdzenia zabezpieczeniowe.
PN-EN 60255-27:2006
Czesc¢ 27: Wymagania bezpieczenstwa wyrobu.

Przekazniki pomiarowe i urzgdzenia zabezpieczeniowe.
PN-EN 60255-26:2010
Czeé¢ 26: Wymagania dotyczgce kompatybilnosci elektromagnetycznej.

PN-EN 60529:2003 Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy (Kod IP).

Normy zwigzane

1. PN-EN 60255-1:2010 — Przekazniki energoelektryczne.
Przekazniki pomiarowe i urzgdzenia zabezpieczeniowe.

2. PN-EN 60255-8:2000 — Przekazniki energoelektryczne -- Przekazniki elektryczne cieplne.

3. PN-EN 60255-21-1:1999 - Przekazniki energoelektryczne. Badania odpornosci przekaznikéw
pomiarowych i urzgdzen zabezpieczeniowych na wibracje, udary pojedyncze i wielokrotne oraz
wstrzgsy sejsmiczne. Badania odpornosci na wibracje (sinusoidalne).

4. PN-EN 60255-21-2:2000 — Przekazniki energoelektryczne. Badania odpornosci przekaznikow
pomiarowych i urzgdzen zabezpieczeniowych na wibracje, udary pojedyncze i wielokrotne
oraz wstrzasy sejsmiczne. Badania odpornosci na udary pojedyncze i wielokrotne.

5000.51.04.00.Fx.010 2025-03-03
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5. PN-EN 60255-21-3:1999 — Przekazniki energoelektryczne.
Badania odpornosci przekaznikéw pomiarowych i urzadzen zabezpieczeniowych na wibracje,
udary pojedyncze i wielokrotne oraz wstrzgsy sejsmiczne.
a. Badania odpornosci na udary pojedyncze i wielokrotne.

6. PN-EN 60255-22-1:2009 - Przekazniki energoelektryczne.
Badania odporno$ci przekaznikdw pomiarowych i urzgdzen zabezpieczeniowych na
zaburzenia elektryczne. Badania odpornoéci na udary oscylacyjne o czestotliwosci 1MHz.

7. PN-EN 60255-22-2:2010 — Przekazniki energoelektryczne. Badania odpornoéci przekaznikéw
pomiarowych i urzadzen zabezpieczeniowych na zaktdcenia elektryczne.
Badania odporno$ci na zakitécenia od wytadowan elektrostatycznych.

8. PN-EN 60255-22-3:2009 — Przekazniki pomiarowe i urzgdzenia zabezpieczeniowe. Badania
odpornosci na zaburzenia elektryczne. Badania odpornosci na pole elektromagnetyczne
promieniowane.

9. PN-EN 60255-22-4:2010 — Przekazniki energoelektryczne. Badania odpornosci przekaznikéw
pomiarowych i urzadzen zabezpieczeniowych na zaktécenia elektryczne.
Badania odpornosci na szybkozmienne zaktécenia przejsciowe.

10. PN-EN 60255-22-5:2005 — Przekazniki energoelektryczne. Badania odpornosci przekaznikow
pomiarowych i urzadzen zabezpieczeniowych na zaktécenia elektryczne. Badania odpornosci
na przebiegi udarowe.

11. PN-EN 60255-22-6:2004 — Przekazniki energoelektryczne. Badania odpornosci przekaznikow
pomiarowych i urzgdzen zabezpieczeniowych na zaktécenia elektryczne. Badania odpornosci
na zakiécenia od pél elektromagnetycznych o czestotliwosci radiowe;j.

12. PN-EN 60255-22-7:2005 — Przekazniki energoelektryczne. Badania odpornosci przekaznikow
pomiarowych i urzgdzen zabezpieczeniowych na zaktécenia elektryczne. Badania odpornosci
na zaburzenia o czestotliwosci sieciowe;j.

13. PN-EN 60255-25:2002 - Przekazniki energoelektryczne. Badanie zaburzen
elektromagnetycznych emitowanych przez przekazniki pomiarowe i urzadzenia
zabezpieczeniowe.

14. PN-EN 60255-151:2010 — Przekazniki energoelektryczne. Przekazniki pomiarowe z jedng
wielkoscig zasilajgca, o niezaleznym czasie dziatania.

15. PN-IEC 255-11:1994 — Przekazniki energoelektryczne. Zaniki i sktadowe zmienne
pomocniczych wielkosci zasilajgcych pradu statego przekaznikéw pomiarowych.

16. PN-IEC 255-12:1994 — Przekazniki energoelektryczne. Przekazniki katowe i przekazniki
mocowe dwuwielkosciowe.

17. PN-IEC 255-16:1997 — Przekazniki energoelekiryczne. Impedancyjne przekazniki pomiarowe.

18. PN-EN 61810-2:2007 — Elektromechaniczne przekazniki posredniczace.
Czes¢ 2: Niezawodnosé.

19. PN-EN 61733-1:1999 — Przekazniki pomiarowe i urzgdzenia zabezpieczeniowe.
Interfejsy komunikacyjne zabezpieczen. Postanowienia ogdine.

2025-03-03 5000.51.04.00.Fx.010
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1.3. Przechowywanie i transport.

Urzadzenia sg pakowane w indywidualne opakowania transportowe w sposdb zabezpieczajgcy je
przed uszkodzeniem w czasie transportu i przechowywania. Urzgdzenia powinny by¢ przechowywane
w opakowaniach transportowych, w pomieszczeniach zamknietych, wolnych od drgan i bezposrednich
wptywdw atmosferycznych, suchych, przewiewnych, wolnych od szkodliwych par i gazow.
Temperatura otaczajgcego powietrza nie powinna by¢ nizsza od —-25°C i wyzsza od +70°C,
a wilgotnos¢ wzgledna nie powinna przekraczac¢ 80%.

1.4. Miejsce instalaciji.

Urzadzenia nalezy eksploatowaé w pomieszczeniach pozbawionych wody, pylu oraz gazow i par
wybuchowych, palnych oraz chemicznie czynnych, w ktérych narazenia mechaniczne wystepuja
w stopniu umiarkowanym. Wysokos¢ miejsca instalacji nie powinna przekracza¢ 2000m nad
poziomem morza przy temperaturze otoczenia w zakresie -20°C do +55°C i wilgotnosci wzglednej nie
przekraczajgcej 80%.

Zacisk PE urzadzenia (jednostki centralnej JC oraz panelu operatora PAN) nalezy potgczy¢
z potencjatem ziemi. Zaleca sie, aby pofgczenie wykona¢ przewodem miedzianym LgYc- 500V-
2,5mm2 o diugosci nie wigkszej niz 3m.

1.5. Materialy eksploatacyjne.

W urzgdzeniach serii iZAZ zastosowana jest bateria litowa typu LR44 R1154 (cla CPU-2) oraz
CR2032 (dla CPU-1). Stuzy ona do podtrzymania zegara czasu rzeczywistego. Baterie nalezy
wymieni¢ po 10 latach eksploatacji lub jesli suma okreséw, gdy urzadzenie byto wytgczone,
przekracza 4 lata.

Woczesniejsza wymiana baterii powinna nastgpic¢, jesli w wyniku zaniku pomocniczego napiecia
zasilajgcego zabezpieczenie traci zawarto$¢ pamieci (czas i data).

Stan baterii nie jest monitorowany. Bateria zostata umieszczona na podstawce zamontowanej na
module CPU. Dostep do baterii jest mozliwy bez wyjmowania modutu od strony ztgcz w podstawce dla
CPU-2 oraz po wyjeciu modutu z obudowy dla CPU-1.

Podczas wymiany nalezy zwrdci¢é szczegdlng uwage na prawidiowg biegunowosé baterii,
a czynnos$ci zwigzane z jej wymiang, przy odtgczonym napigciu pomocniczym, powinny wykonywac
uprawnione do tego osoby.

1.6. Wyposazenie dodatkowe.

Dokumentacja techniczno-ruchowa.

Protokdt pomiarowy.

Karta gwarancyjna.

Wersja instalacyjna oprogramowania iZAZ Tools na ptycie CD.

Kabel USB A/B do komunikacji z urzgdzeniem.

Kabel LAN (Ethernet patch 1m lub 3m) do potgczenia jednostki centralnej i panelu operatora.
Komplet ztgcz wtykowych (ilos¢ uzalezniona od wariantu sprzetowego) do podigczenia
obwodoéw zewnetrznych.

1.7. Utylizacja.

Urzadzenie zostato wyprodukowane w przewazajgcej czesci z materiatdw, ktére mogg zostaé
ponownie przetworzone lub utylizowane bez zagrozenia dla srodowiska naturalnego. Urzgdzenie
wycofane z uzycia moze zosta¢ odebrane przez producenta, pod warunkiem, ze jego stan odpowiada
normalnemu zuzyciu. Wszystkie komponenty, ktére nie zostang zregenerowane, zostang usuniete
w sposoéb przyjazny dla srodowiska.

5000.51.04.00.Fx.010 2025-03-03
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1.8. Gwarancjai serwis.

Okres gwarancji wynosi 24 miesigce, liczac od daty sprzedazy. Jezeli sprzedaz poprzedzona byta
umowg podpisang przez Kupujgcego i Sprzedajgcego, obowigzujg postanowienia tej umowy.
Gwarancja obejmuje bezptatne usuniecie wad, ujawnionych podczas uzytkowania urzgdzenia, przy
zachowaniu warunkéw okreslonych w karcie gwarancyjne;.

Firma ZAZ-En sp. z 0. 0. udziela gwarancji z zastrzezeniem zachowania nizej podanych warunkéw:

] instalacja i eksploatacja urzgdzenia powinna odbywaé¢ sie zgodnie z zaleceniami
umieszczonymi w instrukcji obstugi,

. obudowa urzgdzenia nie moze nosi¢ sladéw uszkodzen mechanicznych,

=  wraz z urzadzeniem dostarczona jest oryginalna karta gwarancyjna.

GWARANCJA NIE OBEJMUJE:

. uszkodzen powstatych w wyniku niewtasciwego transportu lub magazynowania,

] uszkodzen wynikajgcych z niewtasciwej instalacji lub eksploatacji,

] uszkodzen powstaltych wskutek manipulacji wewnatrz urzadzenia, zmian
konstrukcyjnych, przerdbek i napraw przeprowadzanych bez zgody producenta,

] kabli, ogniw, elektrod pomiarowych, bezpiecznikéw, zaréwek oraz innych elementéow
posiadajgcych ograniczong trwatos¢, wymienionych w instrukcji obstugi.

WSKAZOWKI DLA NABYWCY:

] wilasciwa | bezawaryjna praca urzgdzenia wymaga odpowiedniego transportu,
przechowywania, montazu i uruchomienia, jak réwniez prawidtowej obstugi, konserwac;ji
i serwisu,

= obstuga urzadzenia powinna by¢ wykonywana przez odpowiednio przeszkolony
i uprawniony personel,

" przy zgtaszaniu reklamacji nalezy poda¢ powdd reklamacji (objawy zwigzane
Z niewtasciwym dziataniem urzadzenia) oraz numer fabryczny zespotu,

" po otrzymaniu potwierdzenia przyjecia reklamacji nalezy wysta¢, na adres producenta,
reklamowane urzadzenie wraz z kartg gwarancyjng,

] okres gwarancji ulega przedtuzeniu o czas zatatwiania uznanej reklamac;ji.

1.9. Aktualizacja oprogramowania

W zwigzku z prowadzeniem ciggtych prac rozwojowych oraz zdobywaniem doswiadczen
eksploatacyjnych, oprogramowanie wewnetrzne urzadzen moze zostaé przez Producenta
zmodyfikowane.

W takich przypadkach, w trakcie okresowych przeglagdow lub dziatarh serwisowych, bgdz na zyczenie
klienta, oprogramowanie moze by¢ aktualizowane.

Producent przechowuje zapisy na temat aktualizacji programowych.

Informacje na ten temat mozna uzyskaé przesytajgc dane dotyczace numeru fabrycznego urzadzenia.
Wersja oprogramowania jest zapisana w pamieci urzgdzenia i mozna jg odczyta¢ poprzez program
obstugi iZAZ Tools badz poprzez panel operatora.

Ponadto zaleca sie aktualizacje oprogramowania iZAZ Tools do obstugi urzgdzenia poprzez komputer
PC.

Wersja oprogramowania wewnetrznego (firmware) oraz programu iZAZ Tools jest monitorowane

i odstepstwa od kompatybilnosci sg sygnalizowane odpowiednim komunikatem podczas wgrywania
konfiguracji do urzgdzenia.

2025-03-03 5000.51.04.00.Fx.010
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2. CHARAKTERYSTYKA URZADZENIA

Urzadzenia iZAZ400 to seria cyfrowych zespotdéw automatyki zabezpieczeniowej o duzej mocy
obliczeniowej, wielofunkcyjnych, z funkcjg komunikacji, 0 maksymalnie 12 wejsSciach pomiarowych.
Urzadzenia te, charakteryzujgce sie wysokg doktadnoscig i pewnoscig dziatania, mogg pracowaé
w uktadach automatyki jako kompleksowe zabezpieczenia pdl srednich napieé¢ (zasilajacych, fgcznika
szyn, odptywowych, transformatoréw, silnikéw, pomiarowych, itp.), pol wysokich napie¢ oraz
generatoréw matej mocy. Przy odpowiedniej konfiguracji sprzetowej i programowej dostepne sg
automatyki SCO, SPZ, SNO, ZS, SZR, SPP, APZ, LRW a takze automatyka regulatora przetgcznika
zaczepow TRU (napiecia transformatora) oraz automatycznej synchronizacji generatora ASG.

Istnieje mozliwo$¢ zastosowania iZAZ400 jako zabezpieczenia odlegtosciowego pieciostrefowego
z charakterystykami poligonalnymi badz kotowymi oraz funkcjami SPZ jednofazowego, facza
teletechnicznego i pradu wstecznego, lokalizatora miejsca zwarcia, blokady od kotysarh mocy.
iZAZ400 moze rowniez petni¢ role zabezpieczenia réznicowego linii srednich i wysokich napieé
zrealizowanego jako dwa pétkomplety z dedykowanym tgczem Swiattowodowym.

Oprécz funkcji zabezpieczeniowych i automatyk, urzadzenia realizujg pomiary, rejestracje, sterowanie
awaryjne i sygnalizacje. Do komunikacji z zespotem moga by¢ wykorzystane: dwa porty szeregowe
RS-485 (opcjonalnie w wersji $wiattowodowej), tgcze LAN przewodowe lub $wiattowodowe oraz port
USB na panelu operatora.

Modutowa konstrukcja daje mozliwo$¢ optymalnego dostosowania konfiguracji sprzetowej do
wymagan zabezpieczanego obiektu. Kolorowy, dotykowy wyswietlacz o przekatnej 7" umozliwia
czytelng prezentacje uktadu synoptyki pola wraz z niezbednymi pomiarami i dodatkowymi
informacjami. Swobodnie programowalna logika dziatania, z wykorzystaniem graficznego edytora,
umozliwia czytelny i przejrzysty sposéb realizacji ré6znorodnych aplikacji, zaréwno typowych jak
i dedykowanych, z uwzglednieniem specyficznych wymagan dla okreslonego obiektu. Sterownik pola
umozliwia sterowanie wytgcznikiem oraz tgcznikami z zachowaniem wymaganych blokad
funkcjonalnych.

Zachowanie uniwersalnosci sprzetowo-programowej umozliwia zmiane konfiguracji i dostosowanie do
réznorodnych obiektéw w prosty i intuicyjny sposéb. Opracowana przez producenta baza aplikaciji
daje mozliwo$¢ stosowania domysinych rozwigzan. Ponadto istnieje mozliwos¢ wprowadzania zmian
w konfiguracji, uwzgledniajgcych specyfike zabezpieczanego obiektu i potrzeby uzytkownika.
Modyfikacja konfiguracji moze uwzglednia¢ uzupetnienie realizowanych funkcji zabezpieczeniowych
lub automatyk oraz zmiane zalezno$ci logiczno-czasowych (m.in. sposob sterowania diodami
swiecgcymi na panelu, sygnalizacje na wyswietlaczu, sterowanie przekaznikami sygnalizacyjnymi
oraz sposob sterowania awaryjnego).

2.1. Konfiguracja

Sposob dziatania urzadzenia jest jednoznacznie okreslony poprzez konfiguracje sprzetowa

i programowg urzgdzenia. Konfiguracja sprzetowa jest dobierana przez Uzytkownika na etapie

zamawiania urzgdzenia, jej zmiana po wyprodukowaniu urzgdzenia jest mozliwa tylko poprzez

modyfikacje uktadu modutéw po konsultacji z Producentem.

Konfiguracja programowa musi by¢ powigzana z konfiguracjg sprzetowa, ale jej r6znorodne warianty

mogg byé podmieniane w urzgadzeniu po zakonczeniu procesu produkcyjnego. Konfiguracja

programowa jest reprezentowana przez szereg funkcji potgczonych ze sobg zaleznosciami logiczno-

czasowymi.

Istotnym atutem jest prezentacja graficzna konfiguracji, umozliwiajgca czytelng wizualizacje ukfadu

potgczen. Schematy logiczne sg pogrupowane w arkusze, co utatwia nawigacje pomiedzy nimi.

W konfiguracji znajdujg sie nastepujace typy funkciji:

> kanaty zrédtowe (fizyczne sygnaly prgdéw, napie¢ oraz innych wielkosci analogowych mierzone
poprzez przetwornik A/C),

» estymaty (filtry cyfrowe),

> pomiary,

» przekazniki (funkcje zabezpieczeniowe),

> logika (funkcje typu AND, OR, timery, przerzutniki),

» liczniki (liczniki energii, PKW oraz logicznych sygnatéw dwustanowych, np. zadziatan
zabezpieczen),

» automatyki (SPZ, SPZpoSCO, SCK, SZR, SPP, APZ, LRW, ZS, TRU, ASG),

» wejscia dwustanowe (fizyczne oraz wirtualne),

» zdarzenia (sygnaty binarne do rejestratora zdarzen i zaktocen).
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Elastyczne podejscie do konstrukcji konfiguracji umozliwia realizacje réznorodnych aplikaciji
dostosowanych do potrzeb i wymagan Klienta.

2.2. Zestaw zabezpieczen i automatyk.

Tabela 1
Konf. kanatow

Lp. Nazwa zabezpieczenia TYP ANSI  analogowych (str.13,14)
ABCGZDEFES
1. Nadpragdowe trojstopniowe 1> 50/51 X X X X X X X X =
2. Nadpradowe przecigzeniowe zalezne Ip>inv 51 X X X X X X X X =
3. Nadpradowe szczytowe (szeroki zakres czestotliwosci) Im> 50/51 X X X X X X X X =
4. Nadprgdowe zalezne IR>inv 49R X X X X X X X X =
5. Nadprgdowe cieplne Ic>inv 49M X X X X X X X X =
6. Nadpragdowe sktadowej przeciwnej (od asymetrii) 1A> 46 X X X X X X X X =
7. Nadpradowe sktadowej przeciwnej zalezne (od asymetrii) IA>inv 46 X X X X X X X X =
8. Podpradowe I< Bl X X X X X X X X =
9. Nadpradowe z blokadg kierunkowg IK> 67 X X X X X —- X X =
10. Nadnapigciowe tréjstopniowe u> 59 X X X X X = X X X
11. Nadnapieciowe szczytowe (szeroki zakres czestotliwosci) Um> 59 X X X X X — X X X
12. Podnapieciowe tréjstopniowe U< 27 X X X X X = X X X
13. Nadnapieciowe sktadowej zerowej dwustopniowe Uo> 59N X X X X X — X X -
14. Nadnapigciowe sktadowej przeciwnej UA> 47 X X X X X = X = X
15. Podnapieciowe sktadowej zgodnej Uif< 27D X X X X X = X = =
16. Napieciowe stromosciowe du 59S/27S X X X X X = X X X

17. Napigciowe przyrostowe AU 59SA/27SA X X X X X — X X
18. Napieciowe catkowe CuU 59S1/27SI X X X X X = X X X
19. Nadpradowe ziemnozwarciowe dwustopniowe lo> 50N/51N X X X — X — — X =
20. Nadprgdowe ziemnozwarciowe zalezne lo>inv 51N X X X — X = = X =
21. Ziemnozwarciowe kierunkowe dwustopniowe (SN) loKs> 59N/67N X X X — X — — X =
22. Ziemnozwarciowe kierunkowe dwustopniowe (WN) loKw> 59N/67N X X X = X = - X =
23. Ziemnozwarciowe admitancyjne bezkierunkowe Yo> 21N/67N X X X — X - - X =
24. Ziemnozwarciowe konduktancyjne kierunkowe (0+90)° YoK> 21N/67N X X X — X = = X =
25. Ziemnozwarciowe susceptancyjne kierunkowe (0+90)° YoK> 21N/67N X X X — X - = X =
26. Czestotliwosciowe szesciostopniowe f 81H/81L X X X X X = X X X
27. Czestotliwosciowe stromosciowe szesciostopniowe df 81S X X X X X — X X X
28. Czestotliwosciowe przyrostowe szesciostopniowe Af 81SA X X X X X = X X X
29. Czestotliwosciowo — napieciowe Uf>inv 24 X X X X X — X X X
30. Mocowe, od mocy zwrotnej P> 32R X X X X X = X X =
31. Mocowe, od zrzutu mocy P< 32L X X X X X — X X -
32. Zewnetrzne Zew 62 X X X X X X X X =
33. Od zataczenie silnika na zablokowany wirnik IR>0 51LR X X X X X X X X =
34. Od wydtuzonego rozruchu silnika IR>1 48 X X X X X X X X =
35. Od wielokrotnych rozruchéw silnika IR>2 66 X X X X X X X X =
36. Od utyku wirnika silnika 1U> 51LR X X X X X X X X -
37. Od nieprawidtowej kolejnosci wirowania faz silnika Usp> 47 X X X X X — X X X
38. Od utraty wzbudzenia generatora Zuw< 40/27 X X X X X = X X =
39. Podimpedancyjne kotowe Z< 21 X X X X X = X X -
40. Od przypadkowego zatgczenia niewzbudzonego generatora Inw> 50/27 X X X X X - X X =
41. Od utraty synchronizmu (pulsacje wart. skutecznej) Iws> 51S X X X X X X X X =
o T A waRTTETE - x - x - x X x -
43. Roéznicowe linii (dwupodtkompletowe) AlL> 87L X X X X X X X X =
44. Odlegtosciowe (pigciostrefowe poligonalne lub kotowe) Zdist< 21 X X X X X = X = =
45.  Funkcja lokalizatora miejsca zwarcia LMZ X X X X X = X = =
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Konf. kanatéw

Lp. Nazwa zabezpieczenia TYP ANSI analogowych (str.13,14)
A B CGZDEFES

46. Funkcja wykrywania kotysan mocy PS 68/68T X X X X X = X = =
47. Ziemnozwarciowe roznicowe REF (I.1+l o+l 3 - 3l0) Alo> 64REF X X X X X — = X =
48. Ziemnozwarciowe wirnika R_64R 64R X X X X X = X = =
49. Ziemnozwarciowe stojana 100% (rdznica 3h) R_64S 64S X X X X X — X X =
50. Od utraty synchronizmu / poslizg biegunéw Zpb< 78 X X X X X = X = =
51. Funkcja kontroli wspétczynnika mocy tgoe tg> 55 X X X X X - X X -
52. Automatyka samoczynnego czestotliwosciowego odcigz. SCO X X X X X = X X X
53. Automatyka samoczynnego powtérnego zatgczania SPZ 79 X X X X X X X X X
54. Automatyka samoczynnego zatgczenia rezerwy SZR X X X X X =— X X X
55. Automatyka planowanego przetgczenia zasilan PPZ X X X X X - X X X
56. Automatyka samoczynnego napieciowego odcigzania SNO X X X X X = X X X
57. Automatyka lokalnej rezerwy wytgcznikowe;j LRW 50BF X X X X X X X X X
58. Automatyka przetacznika zaczepow (regulator napiecia) TRU X X X X X = X = X
59. Funkcja kontroli synchronizmu SCK 25 X X X X X — X X X
60. Funkcja testera klatek wirnika silnika indukcyjnego Ikl> X X X X X X X X =
61. Funkcja detekcji uszkodzen izolacji kabli loi X X X X X X X X -
62. Funkcja automatycznej synchronizacji generatora ASG X X X X X - X X X

Konfiguracja kanatow analogowych:
: 1131, 3lo, 13, Ulsr, U2, 3Uo
2113, 1231, 3lo, Ulsr, U2, 3Uo
1131, 3lo, Ulsr,U235, 3U0
113, 1231, 3U0, Ulsr, Uwl, Uw2
: 1131, 3lo, Uls, U2, 3Uo
1131, 1231, 1331, 143t
1131, 1231, 1331, Ulss
1131, 123f, 1331, 3l0, UlL12, 3UO
Utl, Ut2, Uslar, Us23t

WTIMON®QO ®T>

UWAGA: Istnieje mozliwos¢ indywidualnego wykonania sprzetowego, innego niz podane w tabeli 1.
W takim przypadku prosimy o kontakt z dziatem konstrukcyjnym.

Zestaw automatyk i zabezpieczen jest zalezny od konfiguracji kanatéw analogowych i jest ograniczony
maksymalng iloscig obiektow konfiguracji programowej iZAZ400. W wersji programowej nastepuje wybér zestawu
z podstawowej biblioteki aplikacji oraz mozliwos¢ indywidualnego zestawienia wymaganej grupy funkcji
zabezpieczeniowych.
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2.3. Podstawowe cechy funkcjonalne.

2025-03-03

Bogaty zestaw funkcji zabezpieczeniowych i automatyk.

Rozbudowana lista dostepnych pomiaréw, m.in. pomiar wszystkich pradéw i napie¢ oraz
wielkosci przeliczonych (np. mocy i energii, czestotliwosci, temperatury z modelu).

Sterownik programowalny, reprezentowany poprzez czytelny interfejs graficzny,
umozliwiajacy realizacje r6znorodnych zaleznosci logiczno-czasowych w oparciu o wszystkie
sygnaty dostepne w urzgdzeniu.

Liczniki umozliwiajgce diagnostyke stanu pracy pola (m.in. ilo$¢ zadziatan zabezpieczen,
automatyk, wytgczen, licznik kumulowany pradéw wytacznika).

Swobodnie, graficznie programowalna logika dziatania.
Rejestrator zdarzeh konfigurowalnych oraz systemowych.
Rejestrator zadziatan.

Rejestrator zaktécen z funkcja rejestratora kryterialnego.

Wskaznik wartosci jakosciowych energii: THD, czestotliwosé, ilo$¢ zanikéw, zapadow
napiecia.

Mozliwos¢ zapisu plikdw rejestratoréw na przenosng pamie¢ FLASH (USB).
Do 12 wejs¢ pomiarowych (konfigurowalnych sprzetowo).
Do 36 (4 moduty 10) przekaznikow wyjsciowych, w petni programowalnych.

Do 60 (4 moduty I0) programowalnych wej$s¢ dwustanowych do wizualizacji stanu tacznikow,
wspotpracy z zabezpieczeniami zewnetrznymi.

Budowa modutowa umozliwiajgca wymiane lub dotozenie kolejnego modutu bez
koniecznosci demontazu innych wtykéw sterownika (dla wersji -R obudowy)

16 programowalnych dwukolorowych lub tréjkolorowych diod sygnalizacyjnych na panelu
operatora.

Rozbudowany system autokontroli z mozliwoscig sygnalizacji ostrzezen.
Zegar czasu rzeczywistego z mozliwoscig synchronizacji.

Komunikacja z komputerem PC lub systemem nadrzednym poprzez interfejs RS-485
(MODBUS RTU, DNP 3.0, IEC 60870-5-103, CAN) lub LAN (przewodowy lub
Swiattowodowy, MODBUS TCP, DNP 3.0, IEC 60870-5-103, IEC 61850) oraz poprzez
standardowe gniazdo USB na ptycie czotowe;j.

Panel operatora z czytelnym dotykowym kolorowym wy$wietlaczem 77, klawiaturg
nawigacyjng i numeryczng, z mozliwoscig niezaleznego montazu. Opcjonalne odstawienie
nawigacji dotykowej.

Standardowo dotgczane oprogramowanie uzytkowe iZAZ Tools.
Technika cyfrowa zapewniajgca wysokg stabilno$é, doktadno$¢ i pewnosé dziatania.
Zabezpieczenie przed nieuprawnionym dostepem (zmiana nastaw, konfiguraciji).

Wspotpraca z czujnikami btysku (do 3 rownolegle dla jednego wejscia iARC) w celu realizacji
zabezpieczenia tukochronnego w oparciu o kryterium prgdowe i napieciowe.

Mozliwo$¢é wykonania urzgdzenia z dwoma w petni niezaleznymi zasilaczami pracujgcymi
réwnolegle, co znaczgco zwieksza niezawodno$¢ zasilania przy zachowaniu separacji
galwanicznej pomiedzy napieciami zasilajgcymi.
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2.4. Schemat potaczen zewnetrznych.

iZAZ400-S-XDAA-JP-B5571-22-X222-A
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Rys. 1. Schemat potaczen zewnetrznych dla iZAZ400 (przyktad dla XDAA)

UWAGA:

Dla wariantéw IA1-A,B,G,Z zaciski 7-8 ztgcz X12, X13 umozliwiajg potgczenie wspdlnego potencjatu
sygnatow przektadnikéw pradowych dla przypadku prowadzenia czterema przewodami sygnatu
prgdow tréjfazowych.

Domysinie urzadzenie jest wyposazone w potgczenia zewnetrzne 4-7, 5-7, 6-8. Dla ukladu
szescioprzewodowego, korice uzwojeh nalezy podigczy¢ do zaciskow odpowiednio 4, 5, 6 usuwajac
pierwotne potgczenie wspodlnego potencjatu.
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Rys. 2. Sposéb podtaczenia sygnatu pradéwego tréjazowego w uktadzie czteroprzewodowym

5000.51.04.00.Fx.010 2025-03-03



iZAZ400 15 / 92 Instrukcja obstugi

Dla wariantow D, E, F w przypadku koniecznosci wykonania potgczenia wspdlnego potencjatu
sygnatow z przektadnikéw prgdowych wymagana listwa zaciskowa posredniczaca.

W przypadku przektadnikow wystepujgcych w dwoch fazach, istnieje mozliwosé podigczenia uktadu
pomiarowego tak, aby iZAZ mierzyt prad w trzech fazach. Poczatki uzwojen istniejacych
przektadnikéw nalezy podtgczy¢ do wtasciwych zaciskdw pomiarowych, natomiast potencjat powrotny
nalezy podtaczy¢ do poczatku uzwojenia wejscia pomiarowego brakujgcej fazy. W takim uktadzie, w
obwodzie z brakujgcym przektadnikiem prgdowym bedzie mierzona suma geometryczna prgdow
mierzonych z odwréconym znakiem.

Fm——_———————— -

1 |

I [ 8] !

1 Rl |

| |

1 |

1 — |

] 6 | I

1 5 1

1 2 | | L1 L2 3

1 3 l

1 * T‘ |

1 « —1 ]

1 | 1 | T m] L

| * | 81 E 3
1 s2 52

Rys. 3. Sposdb podtaczenia sygnatu pragdowego trojazowego w uktadzie trzyprzewodowym dla dwéch
przektadnikow pradowych.

Uwaga: Dla konfiguracji obudowy -A zastosowana jest wspolna maskownica modutéw IO oraz
CPU. Dla wersji -R maskownice modutéw sg wykonane indywidualnie, co umozliwia wymiane lub
dotozenie kolejnego modutu bez koniecznosci demontazu innych wtykéw urzgdzenia.
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2.5. Obwody wejsciowe i wyjsciowe.

Ponizej przedstawiono zestawienie modutéw zespotu zabezpieczen iZAZ400:

Do wyboru nastepujgce wersje modutu wejs¢ analogowych:
AXXXX — 113, 3lo, 13, Uls, U2, 3Uo

BXXXX — 113, 1231, 3lo, Ulsf, U2, 3Uo

CXXXX — 11z, 3lo, Uls:,U23, 3UO

IA1 GXXXX — 1131, 1231, 3Uo, Ulss, Uwl, Uw2

ZXXXX =11z, 3lo, Ulss (faz. i miedzyfaz.), U2, 3Uo

DXXXX — 1131, 1231, 1331, 145t

EXXXX — 1131, 1231, 1331, Ulst

FXXXX - I13f, 1231, 1331, 3l0, UlL112, 3UO

SXXXX —Utl, Ut2, Usls, Us23¢ (SZR)

Modut procesorowy, w dwoch wersjach CPU-1, CPU-2 oraz réznych wariantach pod wzgledem mozliwosci komunikacyjnych:
Konfiguracja portéw LAN i wersji CPU:

X —wer.CPU-1 port LAN przewodowy

Y — wer.CPU-1 port LAN przewodowy (z IEC61850)

F — wer.CPU-1 port LAN przewodowy i LAN-FIB $wiattowodowy

| —wer.CPU-1 port LAN przewodowy i LAN-FIB $wiattowodowy (oba z IEC61850)

N — wer.CPU-2 port LAN przewodowy

M — wer.CPU-2 port LAN przewodowy i $wiattowodowy LC

J — wer.CPU-2 port LAN przewodowy, porty PRP-A,B $wiattowodowe LC (2 porty PRP IEC61850)

K — wer.CPU-2 port LAN przewodowy i $wiatt.LC, porty PRP-A,B $wiatt. LC (2 porty PRP IEC61850)

CPU C —wer.CPU-2 port LAN przewodowy, porty CAN-A,CAN-B szeregowe CAN/CanBUS //brak portu COM2

D — wer.CPU-2 port LAN przewodowy i $wiatt.LC, porty CAN-A,CAN-B szeregowe CAN/CanBUS //brak portu COM2

P — wer.CPU-2 port LAN przewodowy, porty COM-A,COM-B szeregowe CAN/RS-485 - PPM2 //brak portu COM2

R — wer.CPU-2 port LAN przewodowy i $wiatt.LC, porty COM-A,COM-B szeregowe CAN/RS-485 - PPM2 //brak portu COM2
Konfiguracje portéow szeregowych COM1+2:

P — port COM1+2 przewodowe

F — port COM1 przewodowy, COM2 $wiattowodowy LC

Z — oba porty COM1+2 $wiattowodowe

X — port COM1 przewodowy, brak portu COM2

Y — port COM1 $wiattowodowy, brak portu COM2

UWAGA: Dla wykonania zabezpieczenia réznicowego linii — dwupotkompletowego bgdz pracy wspétbieznej zabezpieczenia
odlegtosciowego — wymagana wersja $wiattowodowa jednego z portéw COM)

4 pozycje na moduty wejs¢ (24V, 110V, 220V) i wyjs¢ dwustanowych 10 w nastgpujacych wariantach:
101 A — modut 12 wej$¢ dwustanowych (3x4) / 9 wyj$¢ przekaznikowych
B — modut 11 wejs¢ dwustanowych (4,7) / 1 wejscie z czujnika btysku iIARC1 / 9 wyj$¢ przekaznikowych
C — modut 9 wej$¢ dwustanowych (5x1,4) / 9 wyjs¢ przekaznikowych
D — modut 15 wej$¢ dwustanowych (3x1,3x) / 6 wyjs¢ przekaznikowych
E — modut 14 wejs¢ dwustanowych (4,7,3x1) / 1 wejscie z czujnika btysku iARC1 / 6 wyjs¢ przekaznik.
102 F — modut 11 wej$¢ dwustanowych (4,7) / 4 wejscia z czujnikdw btysku iIARC1 / 6 wyj$¢ przekaznik.
G — modut 12 wej$¢ dwustanowych (8x1,4) / 6 wyjs¢ przekaznikowych.
K — modut 6 wej$¢ dwustanowych (6x1) / 3 wyjscia przekaznikowe / 3 wyjscia kontaktronowe mocne.
UWAGA: modut K zajmuje dwie pozycje w obudowie.
IO3 | P - modut 6 wej$¢ w standardzie 4-20mA.
R — modut 6 wejs¢ od czujnikow PT100.
S — modut 4 wyj$¢ w standardzie 4-20mA.
T — modut 6 wej$¢ w standardzie 4-20mA oraz 4 wyj$¢ w standardzie 4-20mA.
104 U — modut 6 wejs¢ od czujnikdw PT100 oraz 4 wyjs¢ w standardzie 4-20mA.
W — modut 6 wejsé od czujnikéw IRED.
UWAGA: modut P, R, S, T, U, W stosowany tylko w slocie 103 / 104.

ZAS | Modut jednego lub dwoch redundantnych zasilaczy

Zaciski przytgczeniowe — sprezynowe dla przewoddw o przekroju do 4 mm? dla ztgcz X12, X13 oraz
X11 (tylko dla 1A1-D, E, F), pozostate dla przewoddéw 2,5 mm?2.

Wejscia dwustanowe

llo$¢ wejs¢ dwustanowych uzalezniona od wyboru wariantu. W podstawowym (wariant A) jeden modut
I0 w pozycji 101 (12 wejs¢ w trzech grupach po 4 wejscia). Maksymalny wariant umozliwia
podtgczenie 4x15 = 60 wejs¢ dwustanowych. Dodatkowo 3 wejscia dwustanowe jako kontrola
ciggtosci obwodoéw wytaczajgcych, ktore dla wariantow 10-D, 10-E, 10-G sg uzywane jako
indywidualne separowane wejscia dwustanowe.

Wejscia te sg konfigurowalne przez uzytkownika i kazde z nich moze petni¢ funkcje wejscia do
wizualizacji stanu potozenia tgcznikow, wspétpracy z zabezpieczeniem zewnetrznym Ilub do
kasowania sygnalizacji wewnetrznej albo innych zastosowan. Do pobudzania wejs¢ dwustanowych
jest wykorzystywane napiecie state o wartosci zgodnej z sterowniczym napieciem zasilajgcym Usn.
Dla wariantu B, E, F dostepne wejscia czujnika btysku iARC1 do realizacji zabezpieczenia
tukochronnego. Alternatywnie istnieje mozliwos¢ uzycia modutu wejs¢ analogowych w standardzie 4-
20mA, wejs¢ czujnikow PT100, IRED oraz wyjs¢ analogowych w standardzie
4-20mA.
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Wejscia portéw szeregowych RS-485 (COM1, COM2)

Dwa porty szeregowe RS-485, do lokalnej komunikacji z komputerem PC lub zdalnej komunikaciji
z systemem nadrzednym, z protokotem MODBUS RTU, DNP 3.0 lub IEC 60870-5-103 , z optoizolacja
2 kV.

Dla wariantu _F port szeregowy COM2 w wykonaniu $wiattowodowym COM2-FIB, dla _Z oba porty
szeregowe COM1 i COM2 w wykonaniu swiattowodowym, natomiast dla CPU2 dla wersji _Y COM1
Swiattowodowy.

Typ potaczenia COM-FIB to $wiattowdd wielomodowy 820 nm - zigcza ST(CPU-1)-
OM1(62,5/125pum), OM2, OM3, OM4(50/125um) zgodnie z PN-EN 60793-2:2016-09 lub LC(CPU-2) w
wersji wsuwek SFP - standard: LC (dedykowany typ wsuwki przez Producenta). Istnieje mozliwos¢
wykonania wersji z wsuwkg na $wiattowdd jednomodowy SM (9/125um).

Wejscie portu USB1

Port USB - gniazdo typ B (USB 1.1), do lokalnej komunikacji z komputerem PC. Oprogramowanie
uzytkownika, standardowo dotgczone do urzadzenia, umozliwia lokalng komunikacje w zakresie
podobnym jak przez port RS-485. W przypadku podtgczenia panelu (ztgcze PAN) gniazdo aktywne na
panelu operatora.

Wejscie portu USB2 / panel operatora wersja S
Port USB - gniazdo typ A (USB 1.1), do podtgczenia dodatkowej zewnetrznej pamieci typu FLASH,
w celu zrzutu plikdw rejestratoréw, konfiguracii.

Wejscie portu LAN swiattowodowego (LAN-FIB) dlawariantu F_, 1_,J_, K_

Port LAN Swiattowodowy wielomodowy 1300 nm - ztgcza ST(CPU-1), LC(CPU-2) -
OM1(62,5/125um), OM2, OM3, OM4(50/125um) zgodnie z PN-EN 60793-2:2016-09, do lokalnej
komunikacji z komputerem PC lub do zdalnej komunikacji z systemem nadrzednym, z protokotem
MODBUS TCP, IEC 60870-5-103, DNP 3.0 lub IEC 61850.

Wejscia portu LAN swiattowodowego (PRP-A, PRP-B) dla wariantu J_, K_ (CPU-2)

Dwa porty LAN Swiattowodowe wykonane w wersji wsuwek SFP (standard: MM/LC, z mozliwoscig
zmiany na SM) do zdalnej redundantnej (PRP) komunikacji z systemem nadrzednym w protokole IEC
61850 GOOSE.

Wejscia portow szeregowych CAN (CAN-A, CAN-B) dlawariantuC_, D _, P_, R_(CPU-2)

Dwa porty szeregowe do redundantnej komunikacji poprzez CANbus. W wersji C_, D_ do komunikacji
miedzy przekaznikami do szybkiej wymiany informacji w celu realizacji zab. fukochronnego. W wers;ji
P_, R_(CAN/RS485) do komunikacji w protokole PPM2 z systemem nadrzednym.

Wejscie portu LAN przewodowego (LAN)

Port LAN przewodowy, do lokalnej komunikacji z komputerem PC lub do zdalnej komunikacji
z systemem nadrzednym, z protokotem MODBUS TCP, IEC 60870-5-103, DNP 3.0 lub IEC 61850, z
optoizolacjg 2 kV.

Wejscie portu dedykowanego do podiaczenia z panelem operatora (PAN)
Port dedykowany do lokalnej komunikacji z panelem operatora.

Wyijscia przekaznikowe

llo§¢ wyjsé przekaznikowych jest uzalezniona od wyboru wariantu. W podstawowym (war. A)
wystepuje jeden modut 10 na pozycji 101. Modut posiada 9 przekaznikéw w trzech grupach: 3
niezalezne, 4 zgrupowane po dwa na wspoélnym potencjale oraz 2 z wyprowadzonymi stykami
przetgcznymi. Maksymalny wariant umozliwia wykorzystanie 36 (4x9) wyjs¢ przekaznikowych. W
kazdym module trzy niezalezne przekazniki majg mozliwos¢ kontroli ciggtosci obwodu wytgczajgcego /
zatgczajgcego w zaleznosci od petnionej funkcji.

Dodatkowo istnieje mozliwos¢é zastosowania modutu z przekaznikami kontaktronowymi (war. K),
wyposazonego w 3 przekazniki z niezaleznie wyprowadzonymi stykami oraz 3 przekazniki
kontaktronowe z zestykami prézniowymi szybkimi i mocnymi. Modut ze wzgledéw konstrukcyjnych
zajmuje dwa miejsca (sloty) w urzadzeniu.

Wyjscia sygnalizacyjne
—rodzaj sygnalizacji  optyczna — diody LED (L01+L16, OK, ERROR.)
— programowalnos$¢ TAK (LO1+L16) — diody dwukolorowe (czerwona, zielona) — panel wer.1
— diody trdjkolorowe (czerwona, zétta, zielona) — panel wer.2
— podtrzymanie programowalne
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2.5.1. Opis wejs¢ analogowych

Urzadzenie iZAZ400 posiada jeden slot (IA1) na modut wej$¢ analogowych.
Dostepne sg nastepujgce wersje modutu wejsé analogowych w réznorodnych konfiguracjach
parametréw znamionowych pradow i napiec.

AXXXX — 113, 3lo, 13, Uls, U2, 3Uo

BXXXX — 1131, 123, 3lo, Ulsf, U2, 3Uo
CXXXX = 1131, 3lo, Uls, U235, 3UO
GXXXX = 113, 123, 3U0, Ulsf, Uwl, Uw2

ZXXXX = 1131, 310, ULst (faz. i miedzyfaz.), U2, 3U0

DXXXX — 1131, 1231, 1331, 14

EXXXX = 1131, 1231, 1331, Ulas
FXXXX — 1131, 1231, 1331, 3lo, UlLi2, 3Uo
SXXXX — Utl, Ut2, Usls, Us23 (SZR)

Istnieje mozliwos¢ wykonania innego wariantu sprzetowego, dostosowanego do wymagan i potrzeb

obiektu.
IA-1 -A S| MRS Opis Rodzaj wejscia Zaciski
wejscia
’—\.\j 12 Typ: AXXXX — wersja |1z, 3lo, 13, Uls, U2, 3Uo
B * 11 sr . -
T Wejscia pomiarowe — pradowe
3lo 9 1. 11 prad wejsciowy 1.1 wejscie pomiarowe prgdowe X12/1 -4
*
3 2. 112 prad wejsciowy 1.2 wejscie pomiarowe pragdowe X12/2 -5
|
| 7 3. 11L3 prad wejsciowy 1.3 wejscie pomiarowe pragdowe X12/3 -6
6 4. 3lo prad wejsciowy 3lo wejscie pomiarowe prgdowe X12/9 - 10
5 5. 13 prad wejsciowy 13 wejscie pomiarowe prgdowe X12/11 - 12
4 Wejscia pomiarowe — napieciowe
12 =1 3 1. Ul | napiecie wejsciowe U1L1 | wejscie pomiarowe napigciowe X11/1-4
11L2
e ] 2 2. Ul | napiecie wejsciowe U1L2 | wejscie pomiarowe napigciowe X11/2 -4
* x1 5 3. Ulz [ napiecie wejsciowe U1Ls | wejscie pomiarowe napieciowe X11/3 -4
1
ol 4. 3Uo0" | napiecie wejsciowe 3Uo | wejscie pomiarowe napieciowe X11/5 -6
O
U2 . e . . . .
wa*——o 7 5. U2 | napiecie wejsciowe U2 | wej$cie pomiarowe napieciowe X11/7 - 8
=0 | 6
3Uo o s
=0 |4
=0 |3
=0 |2
i 1
X11
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A1 18 LP- | Nazwa Opis Rodzaj wejscia Zaciski
Typ: BXXXX — wersja 113, 1231, 3lo, Ulsf, U2, 3Uo
Wejscia pomiarowe — pradowe

1. 111 prad wejsciowy 1.1 wejscie pomiarowe prgdowe X12/1-4
2. 112 prad wejsciowy 1.2 wejscie pomiarowe pragdowe X12/2 -5
&, [1L3 prad wejsciowy 1.3 wejscie pomiarowe prgdowe X12/3 -6
4, 3lo prad wejsciowy 3lo wejscie pomiarowe prgdowe X12/9 - 10
B 1211 prad wejsciowy 1211 wejscie pomiarowe prgdowe X13/1-4
6. 1212 prad wejsciowy 2.2 wejscie pomiarowe prgdowe X13/2 -5
7. 1213 prad wejsciowy 12.3 wejscie pomiarowe prgdowe X13/3 -6

Wejscia pomiarowe — napigciowe
1. Ul | napiecie wejsciowe U1L1 wejscie pomiarowe napieciowe X11/1 -4
2. Ulz | napiecie wejsciowe U1L2 wejscie pomiarowe napigciowe X11/2 -4
3. Ulis [ napiecie wejsciowe U1Ls wejscie pomiarowe napieciowe X11/3 -4
4. 3Uo0" | napiecie wejsciowe 3Uo wejscie pomiarowe napieciowe X11/5-6
5. U2? | napiecie wejsciowe U2 wejscie pomiarowe napieciowe X11/7 - 8

] |fE LP- | Nazwa Opis Rodzaj wejscia Zaciski
™ 112 Typ: CXXXX — wersja |1ar, 310, Ulsr, U231, 3Uo
2l ? Wejscia pomiarowe — pradowe

IT 1. 11 prad wejsciowy 1.1 wejscie pomiarowe prgdowe X12/1 -4
Iy 2. 112 prad wejsciowy 1.2 wejscie pomiarowe prgdowe X12/2 -5
I &, 11L3 prad wejsciowy 1.3 wejscie pomiarowe prgdowe X12/3 -6
j 4. 3lo prad wejsciowy 3lo wejscie pomiarowe pragdowe X12/9 - 10

ﬁg Wejscia pomiarowe — napieciowe
L] 1. Ul | napiecie wejsciowe U1L1 wejscie pomiarowe napieciowe X11/1-4
xi2 2. Ulz | napiecie wejsciowe U1L2 wejscie pomiarowe napigciowe X11/2 -4
ﬁlz z 3. | Ul |napiecie wejsciowe U1s | wejscie pomiarowe napieciowe X11/3-4
—3351:——0 s 4. U2u1 | napiecie wejsciowe U211 wejscie pomiarowe napieciowe X11/5 -8
_ﬁﬁ*__c g 5. U2L2 | napiecie wejsciowe U2.2 wejscie pomiarowe napieciowe X11/6 - 8
—HH:—-G 1 6. U213 | napiecie wejsciowe U2.s wejscie pomiarowe napieciowe X11/7 -8

= 7. 3Uo0"Y | napiecie wejsciowe 3Uo wejscie pomiarowe napieciowe X12/11-12
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A1 6 LP- | Nazwa Opis Rodzaj wejscia Zaciski
Typ: GXXXX — wersja |13, 1231, 3U0, Ulsr, Uwl, Uw2
Wejscia pomiarowe — pradowe
1. 111 prad wejsciowy 1.1 wejscie pomiarowe prgdowe X12/1-4
2. 112 prad wejsciowy 1.2 wejscie pomiarowe pragdowe X12/2 -5
&, [1L3 prad wejsciowy 1.3 wejscie pomiarowe prgdowe X12/3 -6
4, 1211 prad wejsciowy 1211 wejscie pomiarowe prgdowe X13/1-4
B 1212 prad wejsciowy 1212 wejscie pomiarowe prgdowe X13/2 -5
6. 1213 prad wejsciowy 12.3 wejscie pomiarowe prgdowe X13/3 -6
Wejscia pomiarowe — napieciowe
o | 1. Ul | napiecie wejsciowe U1L1 wejscie pomiarowe napieciowe X11/1-4
I 2. Ulz | napiecie wejsciowe U1L2 wejscie pomiarowe napieciowe X11/2 -4
% 3. Ulwz | napiecie wejsciowe U1L3 wejscie pomiarowe napigciowe X11/3 -4
% 4. Uwl? | napiecie wejsciowe Uw1 wejscie pomiarowe napieciowe X11/5-6
X12 5. Uw2? | napiecie wejsciowe Uw2 wejscie pomiarowe napieciowe X11/7 - 8
e, N 5 6. 3Uo" | napiecie wejsciowe 3Uo wejscie pomiarowe napieciowe X12/9 - 10
il s
uiLs N :
1A D
gL |,
X1
1A -2 Lp- Na_z’w_a Opis Rodzaj wejscia Zaciski
wejscia
: Typ: ZXXXX — wersja impedancyjna 113, 3lo, Ulss (faz. i miedzyfaz.), U2, 3Uo
Ao 190 Wejscia pomiarowe — pradowe
1. 111 prad wejsciowy 1111 wejscie pomiarowe pragdowe X12/1 -4
2. 112 prad wejsciowy 1.2 wejscie pomiarowe pragdowe X12/2 -5
3. 13 | prad wejsciowy 1.3 wejscie pomiarowe prgdowe X12/3 -6
4. 3lo prad wejsciowy 3lo wejscie pomiarowe prgdowe X12/9 - 10
Wejscia pomiarowe — napieciowe
’ X12 1. Ulwr | napiecie wejsciowe U1L1 wejscie pomiarowe napigciowe X11/1 -4
m’t: j 2. Ulz | napiecie wejsciowe U1L2 wejscie pomiarowe napigciowe X11/2 -4
o _ L : 3. Ulws | napiecie wejsciowe U1L3 wejscie pomiarowe napieciowe X11/3 -4
@E g 4. 3Uo | napiecie wejsciowe 3Uo wejscie pomiarowe napieciowe X11/5 -6
WL Iy 5. U2 | napiecie wejsciowe U2 wejscie pomiarowe napieciowe X11/7 -8

Karta pomiarowa typu Z realizuje bezposredni pomiar 3 napie¢ fazowych (Ulii, Uliz, UlLs)
oraz 3 napie¢ miedzyfazowych (Ulii, Ulle, Uls) w celu zminimalizowania btedow przy
wyznaczaniu impedancji zwarciowych. Modut dedykowany do realizacji zabezpieczenia
odlegtosciowego dla sieci WN.
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Lp. | Nazwa Opis Rodzaj wejscia Zaciski
Typ: DXXXX — wersja roznicowa |13, 1231, 133, 143t
Wejscia pomiarowe — pradowe
1. 111 prad wejsciowy 1.1 wejscie pomiarowe pragdowe X11/1-4
18 | 2. [1L2 prad wejsciowy 1.2 wejscie pomiarowe prgdowe X11/2 -5
% 3. 13 prad wejsciowy 1.3 wejscie pomiarowe pragdowe X11/3 -6
E 4, 1211 prad wejsciowy 1211 wejscie pomiarowe prgdowe X11/7 - 10
% 5. 1212 prad wejsciowy 2.2 wejscie pomiarowe prgdowe X11/8 - 11
? 6. 1213 prad wejsciowy 12.3 wejscie pomiarowe prgdowe X11/9 - 12
E 7. 1311 prad wejsciowy 1311 wejscie pomiarowe pragdowe X11/13 - 16
% 8. 13L2 prad wejsciowy 3.2 wejscie pomiarowe prgdowe X11/14 - 17
Z 9. 133 prad wejsciowy 3.3 wejscie pomiarowe pragdowe X11/15 - 18
% 10. 1411 prad wejsciowy 1411 wejscie pomiarowe pragdowe X11/19 - 22
g 11. 1412 prad wejsciowy 142 wejscie pomiarowe pragdowe X11/20 - 23
Z 12. 1413 prad wejsciowy 4.3 wejscie pomiarowe prgdowe X11/21 - 24
:
xan
W1 I Lp. | Nazwa Opis Rodzaj wejscia Zaciski
Typ: EXXXX — wersja roznicowa [13r, 123, 133f, Ulss
Wejscia pomiarowe — pradowe
1. 11 prad wejsciowy 1.1 wejscie pomiarowe prgdowe X11/7 - 10
2. 112 prad wejsciowy 1.2 wejscie pomiarowe pragdowe X11/8 - 11
E 3. 11L3 prad wejsciowy 1.3 wejscie pomiarowe pragdowe X11/9 - 12
% 4. 1211 prad wejsciowy 1211 wejscie pomiarowe prgdowe X11/13 - 16
% 5. 1212 prad wejsciowy 12.2 wejscie pomiarowe prgdowe X11/14 - 17
112 | 6. 1213 prad wejsciowy 1213 wejscie pomiarowe pragdowe X11/15 - 18
% 7. 1311 prad wejsciowy 3.1 wejscie pomiarowe prgdowe X11/19 - 22
I 8. 13L2 prad wejsciowy 3.2 wejscie pomiarowe prgdowe X11/20 - 23
% 9. 1313 prad wejsciowy 3.3 wejscie pomiarowe pragdowe X11/21 - 24
Z Wejscia pomiarowe — napigciowe
% 1. Ul | napiecie wejsciowe U1L1 wejscie pomiarowe napigciowe X11/1 -4
Z 2. Ul [ napiecie wejsciowe U1L2 wejscie pomiarowe napigciowe X11/2 -5
i 3. Ulis [ napiecie wejsciowe U1 wejscie pomiarowe napieciowe X11/3 -6

X11
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Wi Lp. | Nazwa Opis Rodzaj wejscia Zaciski
Typ: FXXXX — wersja roznicowa |13, 1231, 1331, 310, UlLi2, 3U0
Wejscia pomiarowe — pradowe
1. 3lo prad wejsciowy 3lo wejscie pomiarowe pragdowe X11/5 -6
2. 11 prad wejsciowy 1.1 wejscie pomiarowe prgdowe X11/7 - 10
&, 1.2 prad wejsciowy 1.2 wejscie pomiarowe prgdowe X11/8 - 11
4, 13 prad wejsciowy 1.3 wejscie pomiarowe prgdowe X11/9 - 12
B 1211 prad wejsciowy 1211 wejscie pomiarowe prgdowe X11/13 - 16
6. 1212 prad wejsciowy 2.2 wejscie pomiarowe prgdowe X11/14 - 17
L 7. 123 prad wejsciowy 1213 wejscie pomiarowe prgdowe X11/15 - 18
i 8. 1311 prad wejsciowy 1311 wejscie pomiarowe pragdowe X11/19 - 22
% 9. 13L2 prad wejsciowy 3.2 wejscie pomiarowe prgdowe X11/20 - 23
s I 10. 13,3 | prad wejsciowy [3L3 wejscie pomiarowe prgdowe X11/21 - 24
SUoS i Wejscia pomiarowe — napieciowe
@% 1. | Uluwe | napiecie wejSciowe U1z | wejScie pomiarowe napieciowe X11/1 -2
; 2. 3Uo | napiecie wejsciowe 3Uo wejscie pomiarowe napieciowe X11/3 -4
A1 S Lp. | Nazwa Opis Rodzaj wejscia Zaciski
{ : Typ: SXXXX — wersja napieciowa (SZR) Ut1, Ut2, Uslas, Us23t
I Wejscia pomiarowe — napieciowe
% 1. Uslu: | napiecie wejsciowe Us1L1 | wejScie pomiarowe napieciowe X12/1 -4
Z 2. Usliz | napiecie wejSciowe Us1i2 | wejdcie pomiarowe napieciowe X12/2 -5
% 3. Usliz | napiecie wejsciowe Us1is | wejscie pomiarowe napieciowe X12/3 -6
E; 4. utl napiecie wejsciowe Ut1 wejscie pomiarowe napieciowe X12/9 - 10
’_U?lkf_l_q 5. ut2 napiecie wejsciowe Ut2 wejscie pomiarowe napieciowe X12/11 -12
’—UETJE_% 6. | Us2u [napiecie wejSciowe Us211 | wejscie pomiarowe napieciowe X13/1 -4
—— 7. Us2L2 | napiecie wejsciowe Us2L2 | wejscie pomiarowe napieciowe X13/2 -5
8. Us2w3 | napiecie wejsciowe Us2.3 | wejScie pomiarowe napieciowe X13/3 -6
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2.5.2. Opis wejs¢ / wyjs¢ dwustanowych

Urzadzenie iZAZ400 posiada cztery (101+4) na moduty wejsé dwustanowych, analogowych
z przetwornikéw 4-20 mA oraz wyj$¢ przekaznikowych.

Dostepne sg standardowo nastepujgce warianty modulu wejs¢ dwustanowych / wyjs¢
przekaznikowych oraz wej$¢ / wyjsé z przetwornika 4-20mA :

A — modut 12 wejs¢ dwustanowych (3x4) /9 wyjs¢ przekaznikowych

B — modut 11 wejs¢ dwustanowych / 1 wejscie z czujnika btysku iARC1 / 9 wyjs¢ przekaznikowych

C — modut 9 wej$¢ dwustanowych (5x1, 4) / 9 wyjs¢ przekaznikowych

D — modut 15 wej$¢ dwustanowych (3x1,3x4) / 6 wyjs¢ przekaznikowych

E — modut 14 wejs¢ dwustanowych / 1 wejscie z czujnika btysku iARC1 / 6 wyj$¢ przekaznikowych

F — modut 11 wejs¢ dwustanowych / 4 wejscia z czujnikéw btysku iARC1 / 6 wyjs¢ przekaznikowych

G — modut 12 wejs¢ dwustanowych (8x1,4) / 6 wyj$¢ przekaznikowych

K — modut 6 wejs¢ dwustanowych (6x1) / 3 wyjscia przekaznikowe / 3 wyjscia kontaktronowe mocne
UWAGA: modut K zajmuje dwie pozycje w obudowie

P — modut 6 wejs¢ w standardzie 4-20mA

R — modut 6 wejs¢ od czujnikow PT100

S — modut 4 wyjs¢ w standardzie 4-20mA

T — modut 6 wejs¢ w standardzie 4-20mA oraz 4 wyj$¢ w standardzie 4-20mA

U — modut 6 wejs¢ od czujnikow PT100 oraz 4 wyjs¢ w standardzie 4-20mA

W — modut 6 wejs¢ od czujnikow IRED.

Numeracja wejs¢ / wyjs¢ jest uzalezniona od ilosci zastosowanych modutéw. Przyjmuje sie
numerowanie ciggte w kolejnych modufach zainstalowanych w zespole iZAZ400. Istnieje mozliwos¢
zastosowania nazw wtasnych wejs¢ oraz wyjsc¢ i dostosowanie nazw i numeraciji do potrzeb obiektu.

Numeracja zlgcz zostata przedstawiona dla slotu 101 (X31, X32). Dla kolejnych slotéw numeracja jest
nastepujgca: 102 (X41, X42), 103 (X51, X52), |04 (X61, X62).

Moduty 10-A, 10-B, 10-C, 10-K wyposazone sg w kontrole ciggtosci obwodow sterujgcych COS,
polegajgcg na wprowadzeniu réwnolegle do styku wykonawczego przekaznika sterujgcego
dodatkowego wejscia dwustanowego o duzej impedancji wejsciowej (prad na poziomie 1-2mA).

W przypadku gdy ukfad kontroli ciggtosci obwodu sterujgcego jest niepozgdany, istnieje mozliwo$é
odstawienia obwodu wejscia dwustanowego poprzez roztgczenie zwory COS, znajdujgcej sie na
module 10.

pIAT

10101

cost
Rys. 4. Schemat uktadu kontroli ciggtosci obwodéw sterujacych

UWAGA:

Aktywny uktad kontroli ciggtosci moze powodowac niepozgdane efekty w obwodach sterujgcych,
wynikajgce z impedancji uktadu pomiarowego wigczonego rownolegle do styku wykonawczego
przekaznika. Sg to na przyktad przy otwartym obwodzie sterowania wytgcznikiem mylgca informacja
o0 obecnosci napiecia sterowania ze wzgledu na brak docigzenia obwodu sterowania. Innym
przyktadem jest mozliwos¢ podtrzymania pobudzenia cewki przekaznika posredniczagcego w obwodzie
sterowania. W takim przypadku nie ma sensu kontrola ciggto$ci obwodu sterujgcego i wymagane jest
odfgczenie obwodu pomiarowego zworg COS na module.
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Instrukcja obstugi 24 [/ 92 iZAZ400
101 -A Lp. [ Nazwa Opis Rodzaj Zaciski
2 13 Typ: A — modut 12 wejs¢ dwustanowych / 9 wyjs¢ przekaznikowych
[ows T ]: Wejscia dwustanowe
Lo |15 1. 1101 | wejscie dwustanowe konfigurowalne X31/1-2
|o1ga T 1: 2. 1102 | wejscie dwustanowe konfigurowalne X31/1-3
e
B P T 3. 1103 | wejscie dwustanowe konfigurowalne X31/1-4
0107
Tore ! 4. 1104 | wejscie dwustanowe konfigurowalne X31/1-5
< |10
1o g 5. 1105 wejscie dwustanowe konfigurowalne X31/6 -7
Jows_ | |g
0104 6. 1106 | wejscie dwustanowe konfigurowalne X31/6 - 8
o |7
Lo | 7. 1107 wejscie dwustanowe konfigurowalne X31/6 -9
0103
MK 8. 1108 | wejscie dwustanowe konfigurowalne X31/6 - 10
=0 |4
o102 1P 9. 1109 | wejscie dwustanowe konfigurowalne X31/11 - 12
F’l%"’ 2 10. 1110 [ wejscie dwustanowe konfigurowalne X31/11 - 13
< |1
— 11. 1111 | wejscie dwustanowe konfigurowalne X31/11-14
X32
12. 1112 | wejscie dwustanowe konfigurowalne X31/11 - 15
Wyjscia przekaznikowe
Ao |15 przekaznik wykonawczy
e i 14 1. 01017 | programowalny, z uktadem kontroli zestyk zwierny X32/1-2
Hm;:;} o |13 ciggtosci obwodu sterujgcego
e |2 przekaznik wykonawczy
n 2. 01029 | programowalny, z uktadem kontroli zestyk zwierny X32/3 -4
o |10 ciggtodci obwodu sterujgcego
:122 o (9 przekaznik wykonawczy
! <o |8 3. 0103" | programowalny, z uktadem kontroli zestyk zwierny X32/5-6
:12:’1":’ o7 ciggtosci obwodu sterujgcego
© |8 4. 0104 przekaznik wykonawczy zestyk zwierny X32/7 -8
<t 5 programowalny
104 -
noa e | 5. 0105 przekaznik wykonawczy zestyk zwierny X32/7-9
= 3 programowalny
noz, Py
o |2 6. | o106 |Przekaznik wykonawczy zestyk zwierny X32/10 - 11
1 programowalny
przekaznik wykonawczy . i
X31 7. 0107 programowalny zestyk zwierny X32/10 - 12
. o108 | Przekaznik wykonawczy zestyk zwierny X32/13 - 14
' programowalny przetgczny |rozwierny | X32/13 - 15
g o109 |Przekaznik wykonawczy zestyk zwierny X32/16 - 17
: programowalny przetaczny |rozwierny | X32/16 - 18

*) Istnieje mozliwos¢ odstawienia wyjs¢ kontroli ciggtosci obwodow sterujgcych (COS) poprzez
rozigczenie zwor na module 10. Wejscie kontroli ciggtosci mozna alternatywnie wykorzysta¢ jako
swobodnie programowalne wejscia dwustanowe, rezygnujgc ze sterowania przekaznikiem w danym

obwodzie.
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iZAZ400 25 / 92 Instrukcja obstugi
101 -B Lp. | Nazwa Opis Rodzaj Zaciski
e Typ: B — modut 11 wej$¢ dwustanowych / 1 wejscie z czujnika btysku iARC1 /
~ 9 wyj$é przekaznikowych
—0 |17
L P Wejscia dwustanowe
! ™ E 1. 1101 [ wejscie dwustanowe konfigurowalne X31/1-2
—C
Ll Lo |13 2. 1102 wejscie dwustanowe konfigurowalne X31/1-3
0107 T | 3. 1103 wejscie dwustanowe konfigurowalne X31/1-4
——o |1
LI B P 4. 1104 |wejscie dwustanowe konfigurowalne X31/1-5
0108 I ) 5. 1105 |wejscie dwustanowe konfigurowalne X31/6 -7
———c |8
LI 6. 1106 | wejscie dwustanowe konfigurowalne X31/6 - 8
10103
t[#"o 6 7. 1107 | wejscie dwustanowe konfigurowalne X31/6 -9
o |5
L%_o 4 8. 1108 [ wejscie dwustanowe konfigurowalne X31/6 - 10
0102
'° 3 9. 1109 [ wejscie dwustanowe konfigurowalne X31/6 - 11
o |2
o1 (B, 10.| 1110 [wejscie dwustanowe konfigurowalne X31/6 - 12
X132 11 1111 | wejscie dwustanowe konfigurowalne X31/6 - 13
konfigurowalne
2 1112 | wejscie z czujnika btysku iIARC1 g , ) %31/14 - 15
R — | iaRcY | systemu zabezp. tukochronnego (do zabezpieczenia
i 15 tukochronnego)
|
e ._,1_-: :: Wyjscia przekaznikowe
~
o |12 przekaznik wykonawczy
LU 1. | 0101™ |programowalny, z uktadem kontroli zestyk zwierny X32/1-2
I‘IU?; o 10 ciggtosci obwodu sterujgcego
nog o |9 przekaznik wykonawczy
o7 1 |g 2. | 0102™ |programowalny, z uktadem kontroli zestyk zwierny X32/3 -4
H%r-:q o5 ciggtosci obwodu sterujgcego
1105 . B przekaznik wykonawczy
P 5 3. | 0103™ |programowalny, z uktadem kontroli zestyk zwierny X32/5-6
|w4':1 ° ) ciggtosci obwodu sterujgcego
<o —
08 g 3 4. 0104 przekaznik wykonawczy zestyk zwierny X32/7 -8
noz ) programowalny
=J s .
1101 ] 5 0105 przekaznik wykonawczy zestyk zwiemny X32/7 - 9
- programowalny
X31 6. | o106 [|Przekaznik wykonawczy zestyk zwierny X32/10 - 11
programowalny
7. 0107 przekaznik wykonawczy zestyk zwierny X32/10 - 12
programowalny
. o108 | Przekaznik wykonawczy zestyk zwierny X32/13-14
' programowalny przetgczny |rozwierny | X32/13 - 15
9 o109 |Przekaznik wykonawczy zestyk zwierny X32/16 - 17
' programowalny przetgczny | rozwierny | X32/16 - 18

*) Podtgczenie bezposrednio napiecia sterujgcego, jak dla pozostatych wejs¢ bedzie skutkowac
uszkodzeniem wejscia. Przystosowane tylko do podigczenia czujnika btysku iARC1.
Opis czujnika btysku iARC1 w pkt. 2.5.3 na str. 36.

**) Istnieje mozliwosé odstawienia wyjs¢ kontroli ciggtosci obwoddéw sterujgcych (COS) poprzez
roztgczenie zwor na module 10. Wejscie kontroli ciggtosci mozna alternatywnie wykorzystaé jako
swobodnie programowalne wej$cia dwustanowe, rezygnujac ze sterowania przekaznikiem w danym
obwodzie.
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Instrukcja obstugi 26 / 92 iZAZ400
101 -C Lp. [ Nazwa Opis Rodzaj Zaciski
4e Typ: C — modut 9 wejs¢ dwustanowych / 9 wyjs¢ przekaznikowych
mj:"} 7 Wejscia dwustanowe
< | 16
Lo |15 1. 1101 | wejscie dwustanowe konfigurowalne X31/1-2
lﬁ"’ 4 2. 1102 | wejscie dwustanowe konfigurowalne X31/3 -4
= |13
— 15 |12 3. 1103 | wejscie dwustanowe konfigurowalne X31/5 - 6
0107
Tooe T2 " 4. 1104 | wejscie dwustanowe konfigurowalne X31/7 -8
< |10
~_1o 0 5. 1105 |wejscie dwustanowe konfigurowalne X31/9-10
0105
'm{‘"’ i 6. 1106 wejscie dwustanowe konfigurowalne X31/11-12
o |7
o1 [ 6 7. 1107 | wejscie dwustanowe konfigurowalne X31/11-13
|0103
= |8 8. 1108 [ wejscie dwustanowe konfigurowalne X31/11- 14
=0 | 4
oz | 1, 9. 1109 | wejscie dwustanowe konfigurowalne X31/11-15
'“ z Wyjscia przekaznikowe
1
ad przekaznik wykonawczy
X32 1. | 01017 |programowalny, z ukladem kontroli zestyk zwierny X32/1-2
ciggtosci obwodu sterujgcego
przekaznik wykonawczy
<ol 2. 0102”7 | programowalny, z uktadem kontroli zestyk zwierny X32/3-4
oo, o ciggtosci obwodu sterujgcego
108 , 0 przekaznik wykonawczy
1107 ’;‘ 3. 0103" | programowalny, z uktadem kontroli zestyk zwierny X32/5 -6
06 12 ciggtosci obwodu sterujgcego
<o |11 ..
lj_o 10 4. 0104 przekaznik wykonawczy zestyk zwierny X32/7 -8
1105 programowalny
= (9 .
|—|e--o 8 5. 0105 przekaznik wykonawczy zestyk zwierny X32/7-9
1104 ol7 programowalny
| 6. | o106 |Przekaznik wykonawczy zestyk zwierny X32/10 - 11
1103 ols programowalny
I—ne—-o 4 7. | o107 [|Przekaznik wykonawczy zestyk zwierny X32/10 - 12
1102 ols programowalny
Lo |2 . o108 |Przekaznik wykonawczy zestyk zwierny X32/13 - 14
@_0 1 ' programowalny przefaczny |rozwierny | X32/13 - 15
X31 . o109 |Przekaznik wykonawczy zestyk zwierny X32/16 - 17
' programowalny przetaczny |rozwierny | X32/16 - 18

*) Istnieje mozliwos¢é odstawienia wyjs¢é kontroli ciggtosci obwoddw sterujgcych (COS) poprzez
roztgczenie zwor na module 10. Wejscie kontroli ciggtosci mozna alternatywnie wykorzysta¢ jako
swobodnie programowalne wejscia dwustanowe, rezygnujac ze sterowania przekaznikiem w danym

obwodzie.
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iZAZ400 27 [ 92 Instrukcja obstugi
101 -D Lp. | Nazwa Opis Rodzaj Zaciski
S48 Typ: D — modut 15 wejs¢ dwustanowych / 6 wyj$¢ przekaznikowych
[oe | ]: Wejscia dwustanowe
<
Lo [15 1. 1101 | wejscie dwustanowe konfigurowalne X31/1-2
|o105 T° 1: 2. 1102 wejscie dwustanowe konfigurowalne X31/1-3
b}
N P BT 3. 1103 | wejscie dwustanowe konfigurowalne X31/1-4
0104
Tos T 1; 4. 1104 | wejscie dwustanowe konfigurowalne X31/1-5
5|0 5. 1105 wejscie dwustanowe konfigurowalne X31/6 -7
| AL B Y — :
0101 6. 1106 | wejscie dwustanowe konfigurowalne X31/6 - 8
o |7
lj_o 6 7. 1107 wejscie dwustanowe konfigurowalne X31/6 -9
1115
|5 8. 1108 | wejscie dwustanowe konfigurowalne X31/6 - 10
o |4
I”_LQ__Q 3 9. 1109 wejscie dwustanowe konfigurowalne X31/11-12
||1,3 o |2 10. 1110 | wejscie dwustanowe konfigurowalne X31/11 - 13
o |1
x32— 11. 1111 | wejscie dwustanowe konfigurowalne X31/11-14
12. 1112 | wejscie dwustanowe konfigurowalne X31/11 - 15
13. 1113 wejscie dwustanowe konfigurowalne X32/1-2
o
nmz 19 14. 1114 | wejscie dwustanowe konfigurowalne X32/3 -4
! 14
Al <o |13 15. 1115 | wejscie dwustanowe konfigurowalne X32/5-6
1110
1109 < : Wyjscia przekaznikowe
<= (10 1 0101 przekaznik wykonawczy zestyk zwierny X32/7 -8
nos | |, programowalny
™~
107 5ni
106 <o |8 2. 0102 przekaznik wykonawczy zestyk zwierny X32/7 -9
g |7 programowalny
105 5N
gl © 3. 0103 przekaznik wykonawczy zestyk zwierny X32/10 - 11
o |5 programowalny
1104 Ay
preandl 4. | o104 |Przekaznik wykonawczy zestyk zwierny X32/10 - 12
<o |3 programowalny
:12:‘ <o |2 : o105 | Przekaznik wykonawczy zestyk zwierny X32/13 - 14
|1 ' programowalny przetgczny |rozwierny | X32/13 - 15
X31 . o106 | Przekaznik wykonawczy zestyk zwierny X32/16 - 17
' programowalny przetaczny |rozwierny [ X32/16 - 18
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Instrukcja obstugi 28 / 92 iZAZ400
101 -E Lp. | Nazwa Opis Rodzaj Zaciski
e Typ: E — modut 14 wej$¢ dwustanowych / 1 wejscie z czujnika btysku iARC1 /

!__0 . 6 wyjs¢ przekaznikowych
o1 1o le Wejscia dwustanowe
15
!_: e 1. 1101 | wejscie dwustanowe konfigurowalne X31/1-2
0% _1ols 2. 1102 | wejscie dwustanowe konfigurowalne X31/1-3
—
0104 _:: : 3. 1103 | wejscie dwustanowe konfigurowalne X31/1-4
CLLEI B PP 4. 1104 | wejscie dwustanowe konfigurowalne X31/1-5
— ]
|o102 _j E 5. 1105 wejscie dwustanowe konfigurowalne X31/6 -7
o o |7 6. 1106 | wejscie dwustanowe konfigurowalne X31/6 - 8
||115 i :z Z 7. 1107 | wejscie dwustanowe konfigurowalne X31/6 -9
IH—LQ--o 4 8. 1108 | wejscie dwustanowe konfigurowalne X31/6 - 10
3 -
: ) 9. 1109 | wejscie dwustanowe konfigurowalne X31/6 - 11
Iﬁi 1 10. 1110 wejscie dwustanowe konfigurowalne X31/6 - 12
X32 11. 1111 | wejscie dwustanowe konfigurowalne X31/6 - 13
konfigurowalne
1112 | wejscie z czujnika btysku iARC1 9 . . X31/14 - 15
AR |— 12. iARC? | systemu zabezp. tukochronnego (do zabezpieczenia i
M ™ (13 tukochronnego)
=0 | 14
_ ;ﬂ_ ;. 13. 1113 | wejscie dwustanowe konfigurowalne X32/1-2
111
- o 12 14, 1114 | wejscie dwustanowe konfigurowalne X32/3 -4
| < (11
J) ; ol10 15. 1115 | wejscie dwustanowe konfigurowalne X32/5 - 6
1108
e Wyjscia przekaznikowe
o (8 . .
1106 o |7 4, 0101 przekaznik wykonawczy zestyk zwierny X32/7 -8
1105 o s programowalny
3 5 5 0102 przekaznik wykonawczy zestyk zwierny X32/7 -9
104 ; programowalny
1103 < 3 6. 0103 przekaznik wykonawczy zestyk zwierny X32/10 - 11
noz, ) programowalny
~J
1101 Zni
1 7. 0104 przekaznik wykonawczy zestyk zwierny X32/10 - 12
— programowalny
X31 . o105 | Przekaznik wykonawczy zestyk zwierny X32/13 - 14
: programowalny przetgczny |rozwierny | X32/13 - 15
9 o106 | Przekaznik wykonawczy zestyk zwierny X32/16 - 17
' programowalny przetgczny |rozwierny | X32/16 - 18

*) Podtgczenie bezposrednio napiecia sterujgcego, jak dla pozostatych wejs¢ bedzie skutkowac
uszkodzeniem wejscia. Przystosowane tylko do podigczenia czujnika btysku iARC.
Opis czujnika btysku iARC1 w pkt. 2.5.3 na str. 36.
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iZAZ400 29 / 92 Instrukcja obstugi
01 -F Lp. | Nazwa Opis Rodzaj Zaciski
- Typ: F — modut 11 wej$¢ dwustanowych / 4 wejscia z czujnikow btysku iARC1 /
[5]18 6 wyjs¢ przekaznikowych
—a (17
|01Uﬁ S Wejscia dwustanowe
Lo |15 1. 1101 | wejscie dwustanowe konfigurowalne X31/1-2
—=o (14
[o10s Lo (13 2. 1102 | wejscie dwustanowe konfigurowalne X31/1-3
oros 1| " 3. 1103 | wejscie dwustanowe konfigurowalne X31/1-4
t—o |1
s I, 4, 1104 | wejscie dwustanowe konfigurowalne X31/1-5
s T2 1° 5. 1105 | wejscie dwustanowe konfigurowalne X31/6 -7
— |8
010 ||, 6. 1106 | wejscie dwustanowe konfigurowalne X31/6 - 8
| IARC I
Ms ; 7. 1107 | wejscie dwustanowe konfigurowalne X31/6 -9
""_“D__;i_g 4 8. 1108 | wejscie dwustanowe konfigurowalne X31/6 - 10
1|4
Fire | 3 9. 1109 | wejscie dwustanowe konfigurowalne X31/6 - 11
2
s34 o1, 10.| 1110 |wejscie dwustanowe konfigurowalne X31/6 - 12
X32 11. 1111 wejscie dwustanowe konfigurowalne X31/6 - 13
konfigurowalne
> 1112 | wejscie z czujnika btysku iARC1 9 . ) X31/14 - 15
T | iaRcY | systemu zabezp. lukochronnego (do zabezpieczenia
|m-0 15 tukochronnego)
o |14 — — _
o3 | 13 1113 [ wejscie z czujnika btysku iIARC1 konfigurowalne X32/1 - 2
1111 o | 12 | iARCY |[systemu zabezp. tukochronnego
110
<o |11 1114 Lo . .
N9l ol 1a. | 00 |VeIsCez czu1n|ka+ bliysI:]u IARC1 konfigurowalne X32/3 - 4
nos =1 |, iARCY | systemu zabezp. tukochronnego
noz,
= 8 1115 iSci ini i )
o 0 15 | : wejscie z czujnika btysku iARC1 konfigurowalne X32/5 - 6
—l 7 IARC" | systemu zabezp. tukochronnego
< | 6
o |5 Wyjscia przekaznikowe
noa o~y
1103 .: o4 4. 0101 przekaznik vlvykonawczy zestyk zwierny X32/7 -8
o |3 programowalny
<o |2 T
not 5. | 0102 przekaznik wykonawczy zestyk zwierny X32/7-9
|1 programowalny
X31 6. | o103 [Przekaznik wykonawczy zestyk zwierny X32/10 - 11
programowalny
7. 0104 przekaznik wykonawczy zestyk zwierny X32/10 - 12
programowalny
. o105 | Przekaznik wykonawczy zestyk zwierny X32/13-14
' programowalny przetaczny |rozwierny | X32/13 - 15
9 o106 | Przekaznik wykonawczy zestyk zwierny X32/16 - 17
' programowalny przetgczny |rozwierny | X32/16 - 18

*) Podtgczenie bezposrednio napiecia sterujgcego, jak dla pozostatych wejs¢ bedzie skutkowac
uszkodzeniem wejscia. Przystosowane tylko do podtgczenia czujnika btysku iARC.
Opis czujnika btysku iARC1 w pkt. 2.5.3 na str. 36.
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Instrukcja obstugi 30 / 92 iZAZ400
01 -G Lp. [ Nazwa Opis Rodzaj Zaciski
N Ty p: G — modut 12 wej$¢ dwustanowych / 6 wyjs¢ przekaznikowych
= |18
[os | ]: Wejscia dwustanowe
Lo |15 1. 1101 wejscie dwustanowe konfigurowalne X31/1-2
|0105 T 1: 2. 1102 | wejscie dwustanowe konfigurowalne X31/3 -4
e
P e PP 3. 1103 wejscie dwustanowe konfigurowalne X31/5-6
0104
Toes 4, 1104 | wejscie dwustanowe konfigurowalne X31/7 -8
< |10
N P ) 5. 1105 wejscie dwustanowe konfigurowalne X31/9 - 10
UL N
0101 6. 1106 | wejscie dwustanowe konfigurowalne X31/11-12
a |7
|j_o 6 7. 1107 wejscie dwustanowe konfigurowalne X31/11-13
12
~ ;’ 8. 1108 | wejscie dwustanowe konfigurowalne X31/11-14
Lo
E_o 3 9. 1109 wejscie dwustanowe konfigurowalne X31/11-15
||1|g e 12 10. 1110 wejscie dwustanowe konfigurowalne X32/1-2
i
x32— 11. 1111 | wejscie dwustanowe konfigurowalne X32/3 -4
12. 1112 | wejscie dwustanowe konfigurowalne X32/5-6
Wyjscia przekaznikowe
o |15 przekaznik wykonawczy .
ALERPE ) 1. 0101 zestyk zwierny X32/7 -8
e programowalny
o (13 T
LLZIVOE N P 2. o102 |Preekaznik wykonawczy zestyk zwierny X32/7 -9
e programowalny
a (11 P
|j_o 10 3. 0103 przekaznik wykonawczy zestyk zwierny X32/10 - 11
105 programowalny
=’ kaznik wykonawcz
|j-o 8 4. | olo4 |Pre€ y y zestyk zwierny X32/10 - 12
1104 , programowalny
Lo 16 - o105 | Przekaznik wykonawczy zestyk zwierny X32/13 - 14
|”°3 o |5 ' programowalny przetaczny | rozwierny | X32/13 - 15
Iﬁ—o 4 . o106 | Przekaznik wykonawczy zestyk zwierny X32/16 - 17
o |3 ' programowalny przetgczny |rozwierny | X32/16 - 18
T
1101
| 1
X31
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2 Dl Lp. [ Nazwa Opis Rodzaj Zaciski
|__/__T 18 | Typ: K — modut 6 wejs¢ dwustanowych / 3 wyjscia przekaznikowe / 3 wyjscia
o 1o 117 | | kontaktronowe mocne
|m_ns’_'° 1 UWAGA: modut K zajmuje dwa sloty w obudowie
o |15
IOTL/__Q 14 Wejscia dwustanowe
101035 z 12 1. 1101 | wejscie dwustanowe konfigurowalne X31/1-2
,0?;3013'2 " 2. 1102 | wejécie dwustanowe konfigurowalne X31/3-4
=0 |10
Lo |9 3. 1103 | wejscie dwustanowe konfigurowalne X31/5-6
:'; : 4, 1104 | wejscie dwustanowe konfigurowalne X31/7 -8
|6 5. 1105 | wejscie dwustanowe konfigurowalne X31/9-10
o |5
Lo (4 6. 1106 |wejscie dwustanowe konfigurowalne X31/11-12
j z Wyjscia przekaznikowe
o |1 przekaznik wykonawczy zwierny X32/1 -2
— 1. | 0101 |programowalny, z uktadem kontroli zestyk
X32 ciggtosci obwodu sterujgcego podwony | 7yierny X32/3 -4
przekaznik wykonawczy : )
alis 2 | 01027 |programowalny, z uktadem kontroli ZSSt}’.k zwerny x32/5 -6
o |1s ciggtosci obwodu sterujgcego poawojny 2wierny X32/7 -9
ol przekaznik wykonawczy zwierny | X32/10-11
|lmf il 3. | o103 |Programowalny, z uktadem kontroli zestyk
=" ' ciggtosci obwodu sterujgcego podwony | zyierny | X32/10 - 12
—o (10
||105! 3
=0 | 9 s e
|—|€——o 8 4. 0104 przekaznik wykonawczy zestyk zwierny X32/13 - 14
1104 N programowalny
Iﬁ-ﬂ 3 5. 0105 przekaznik wykonawczy zestyk zwierny X32/15 - 16
Lo |5 programowalny
||1nz!f b 6. | 0106 przekaznik wykonawczy zestyk zwierny X32/17 - 18
o (3 programowalny
[ T,
1101
11
X31

*) Dla kazdego z podwdjnych wyjs¢ O101-0103 styk kontaktronu prézniowego jest zréwnoleglony
stykiem przekaznika wykonawczego. Kolejnos¢ zwierania stykOow zapewnia szybkie zatgczenie
obwodu oraz przeniesienie wiekszych obcigzen, co daje mozliwos¢ sterowania stykiem tzw. szybkim i
mocnym dwéch cewek trzech wytacznikow.
Istnieje mozliwos¢é odstawienia wyjs¢ kontroli ciggtosci obwoddéw sterujgcych (COS) poprzez
roztgczenie zwor na module 10. Wejscie kontroli ciggtosci mozna alternatywnie wykorzysta¢ jako
swobodnie programowalne wejscia dwustanowe, rezygnujac ze sterowania przekaznikiem w danym

obwodzie.
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104 -P Lp. [ Nazwa Opis Rodzaj Zaciski
[o]18 Typ: P? — modut 6 wejs¢é w standardzie 4-20mA
o (17
o |16 Wejscia w standardzie 4-20mA
o jscie anal ktadu petli
o |14 1. lal Wejscie analogowe z uktadu petll konfigurowalne X62/1 -2
v pomiarowej 4-20mA
(=]
= Ho |12 wejscie analogowe z uktadu petli ) )
3 s, 2. la2 pomiarowej 4-20mA konfigurowalne X62/3 -4
—z Hol0 3 a3 wejscie analogowe z uktadu petli konfigurowalne X62/5 - 6
L N ’ pomiarowej 4-20mA
Lz Hels wejscie analogowe z uktadu petli ) i
3 § IS 4. lad pomiarowej 4-20mA konfigurowalne X62/7 - 8
= E [T°|6 5 a5 wejscie analogowe z uktadu petli konfigurowalne X62/9 - 10
=5 Hols : pomiarowej 4-20mA
<E M 6 lab wejscie analogowe z uktadu peti konfigurowalne X62/11 - 12
<8 Lol : pomiarowej 4-20mA
S E T2
_ % et *) Modut dostepny tylko w slocie 103 / 104
X62
104 |R Lp. [ Nazwa Opis Rodzaj Zaciski
He e Typ: R? — modut 6 wej$¢ od czujnikow PT100
é E cift= |17
e |16 Wejscia od czujnikow PT100
o |15
£ 8 aHo |14 wejscie analogowe od czujnika ) 5
1L, 1. IT1 PT100 (uktad trojprzewodowy) konfigurowalne X62/1-2-3
= 15 :f 2 IT2 wejscie analogowe od czujnika konfigurowalne X62/4-5-6
EE TS o : PT100 (uktad tréjprzewodowy) 9
“H- |9 wejscie analogowe od czujnika ) a.
E gt (8 3. IT3 PT100 (ukfad tréjprzewodowy) konfigurowalne X62/7-8-9
—0 |7
o |6 wejscie analogowe od czujnika ) 11
ik 4. IT4 PT100 (uklad tréjprzewodowy) konfigurowalne X62/10-11-12
—t< |4 L ..
wejscie analogowe od czujnika ) 1A
15 z 5. ITS PT100 (uklad tréjprzewodowy) konfigurowalne X62/13-14-15
EE~rTe
e | wejscie analogowe od czujnika ) e
e 6. IT6 PT100 (uklad tréjprzewodowy) konfigurowalne X62/16-17-18

*) Modut dostepny tylko w slocie 103 / 104
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104 |-S Lp. [ Nazwa Opis Rodzaj Zaciski
B .
o . Typ: S? — modut 4 wyjs¢ w standardzie 4-20mA
: E Wyjscia w standardzie 4-20mA
| " 1. Oa1 |Wiscie analogowe do uktadu petli konfigurowalne X61/1 -2
o |10 pomiarowej 4-20mA
oo wyjscie analogowe do uktadu petli ) )
—a N 2. Oa2 pomiarowej 4-20mA konfigurowalne X61/3 -4
o Salls |7 3 0a3 wyjscie ana_llogowe do ukfadu petli konfigurowalne X61/5 - 6
< 2O |® pomiarowej 4-20mA
= | 8 6. Oa4 wyjscie ana}logowe do uktadu pet konfigurowalne X61/7 - 8
o Eofre | pomiarowej 4-20mA
© Fglio |3
s 2 *) Modut dostepny tylko w slocie 103 / 104
Felo (1
X61
104 -T Lp. | Nazwa Opis Rodzaj Zaciski
o718 Typ: T? — modut 6 wej$¢ w standardzie 4-20mA oraz 4 wyjs¢ w standardzie 4-20mA
o (17
. [ Wejscia w standardzie 4-20mA
&l 1 wejscie analogowe z uktadu petli i
o |14 1. lal pomiarowej 4-20mA konfigurowalne X62/1 -2
o |13 oY, .
z Heo (12 2. la2 wejscie ana}logowe z uktadu petli konfigurowalne X62/3 -4
85 . pomiarowej 4-20mA
: 3 wejscie analogowe z ukfadu petli ) )
¥ o ;u 3. la3 pomiarowej 4-20mA konfigurowalne X62/5 - 6
— wejscie analogowe z uktadu petli . ]
3 E Ho : 4, lad pomiarowej 4-20mA konfigurowalne X62/7 -8
=18 5. | 1as [|Weiscie analogowe z ukladu petli |y odorowalne X62/9 - 10
25 s pomiarowej 4-20mA
T o |4 6. la6 wejscie ane_llogowe z uktadu peti konfigurowalne X62/11 - 12
g5 3 pomiarowej 4-20mA
—= Mo |2 Wyjscia w standardzie 4-20mA
=5 [ = -
= 1. Oal wyjscie ana_llogowe do uktadu petli konfigurowalne X61/1-2
X62 pomlgrowej 4-20mA .
2. Oa2 wyjscie anglogowe do uktadu pet konfigurowalne X61/3 -4
pomiarowej 4-20mA
— wyjscie analogowe do uktadu petli ) )
o |15 3. Oa3 pomiarowej 4-20mA konfigurowalne X61/5 - 6
o (14 t & .
wyjscie analogowe do uktadu petli ) i
o l13 6. Oa4 pomiarowej 4-20mA konfigurowalne X61/7 -8
o (12
° 1; *) Modut dostepny tylko w slocie 103 / 104
o9
< ‘é(j) —C (8
S felto |7
= TOEro |6
S Fglo|s
o LOEo |4
© Seftro |3
= Do |2
° 3&9—11
X61
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104 -U Lp. [ Nazwa Opis Rodzaj Zaciski
“Ho 18] | Typ: UY — modut 6 wej$¢ od czujnikow PT100 oraz 4 wyj$¢ w standardzie 4-20mA
2 £ 1o |17
== 1L | Wejscia od czujnikéw PT100
s | 19 wejscie analogowe od czujnika i
0 8 oo |14 1. IT1 PT100 (uktad trojprzewodowy) konfigurowalne X62/1-2-3
—fro |13
= | wejscie analogowe od czujnika )
wETe |12 2. IT2 o konfigurowalne X62/4-5-6
=edHo|n PT100 (uktad tréjprzewodowy)
e (10 wejscie analogowe od czujnika )
1o (o 3. IT3 PT100 (uktad trojprzewodowy) konfigurowalne X62/7-8-9
e~ |8 . "
= |7 4. IT4 "’DV%S (():(I)e(iﬂfal g%?é\?/;r;:wi)zc;grxl;? konfigurowalne X62/10-11-12
w0 | B
EEoo|s wejscie analogowe od czujnika ) A
Ao, 5. ITS PT100 (uklad tréjprzewodowy) konfigurowalne X62/13-14-15
=0 | 3 YN )
EEabo |2 6. IT6 \IIDV%S gcl)e(iﬂfal g%gg:rsgw?;éw;? konfigurowalne X62/16-17-18
— |1
xaz_ Wyjscia w standardzie 4-20mA
1. Oal \;,)vgir? g?:\;gﬁ?;g:ﬁ: 0 uktadu petli konfigurowalne X61/1 -2
_— wyjscie analogowe do uktadu petli ) )
o |15 2. Oa2 pomiarowej 4-20mA konfigurowalne X61/3 -4
o |14 s r "
wyjscie analogowe do uktadu petli ) )
L e 3. Oa3 pomiarowej 4-20mA konfigurowalne X61/5 - 6
o |12 idci i
wyjscie analogowe do uktadu petli ) i
. [P 6. Oa4 pomiarowej 4-20mA konfigurowalne X61/7 -8
o (10
213 | %) Modut dostepny tylko w slocie 103 / 104
329
© Zefo 7
@ T OETo |6
S Seltto |5
o OO |4
S ZefHo |3
= EOfFo |2
° §e—i1
X61
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104 -W Lp. [ Nazwa Opis Rodzaj Zaciski
2 Sl | Typ: W2 — modut 6 wejs¢ od czujnikéw temperatury IRED
2E e ! Wejscia od czujnikéw IRED
=} |15 wejscie analogowe od czujnika ) Py
28 o1 1 IT1 iRED (ukfad tréjprzewodowy) konfigurowalne X62/1-2-3
= andis wejscie analogowe od czujnika
. D;—-o :? 2. IT2 iRED (uktad tréjprzewodowy) konfigurowalne X62/4-5-6
N
<o |10 wejscie analogowe od czujnika ) a.
—= | 3. IT3 iRED (uktad tréjprzewodowy) konfigurowalne X62/7-8-9
28 o8 Lo .
= wejscie analogowe od czujnika ) 11
JHo ; 4. IT4 iRED (uktad tréjprzewodowy) konfigurowalne X62/10-11-12
=ro
28 Hols wejscie analogowe od czujnika ) A
1L 5. ITS iRED (uklad tréjprzewodowy) konfigurowalne X62/13-14-15
=0 (3 [ L
e wejscie analogowe od czujnika ) e
E8 [ol2 6. IT6 iRED (ukfad tréjprzewodowy) konfigurowalne X62/16-17-18
+==0 |1
X62

*) Modut dostepny tylko w slocie 103 / 104
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2.5.3. Opis wejs¢ iARC do zabezpieczenia tukochronnego

Czujnik btysku stosowany do realizacji zabezpieczenia tukochronnego w urzadzeniach iZAZ400 oraz
iZAZ100.

Czujnik montowany w rozdzielnicach okapturzonych w przedziatach szyn, wytgcznika oraz przytgcza.
Istnieje mozliwos¢ podtgczenia do maksymalnie trzech réwnolegle czujnikéw do jednego wejscia
specjalizowanego w zespole iZAZ400 lub iZAZ100.

Czujnik zamawiany jest z okreslong dtugoscig przewodu przytgczeniowego (dwuzytowego) -
polaryzacja przytgczenia jest dowolna. Typowa diugosc¢ to 5mb.

Wejscie od czujnika btysku jest wejsciem aktywnym, zapewniajgcym zasilanie ukfadu pomiarowego.
Zastosowanie 3 czujnikéw blysku do jednego wejscia modutu typu IO-B lub 10-E nie zapewnia
zachowania selektywnosci miejsca detekcji btysku. W przypadku koniecznosci zachowania
selektywnosci (np. dla 2, 4 stref) wymagane zastosowanie dwéch modutéw typu 10-B, 10-E lub
zastosowanie |O-F z czterema separowanymi wejsciami i podtgczenie odpowiednio czujnikéw do
wejs¢ od czujnikéw btysku.

Zabezpieczenie tukochronne wykonywane standardowo w oparciu o kryterium prgdowe lub/i kryterium
napieciowe.

-t 51.30 -

35.00

LI \
f \\ ‘ /

3.00

m R 2300
I

let—— 2873 — ]

—| |-w— 350

Rys. 5. Szkic wymiarowy i spos6b montazu czujnika btysku iARC1
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Czujnik btysku jest montowany na $cianie rozdzielnicy w taki sposob, aby sensor przeszedt przez
otwor ( srednica 9mm) w kierunku srodka przedziatu rozdzielnicy. Czujnik nalezy przykreci¢ dwoma

wkretami (np. M3).
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W iZAZ400 wymagany jest zastosowanie modutu typu
IO-B lub 10-E w ktérym czujnik przytgczamy do zaciskow
X31/14-15 a w module 10-F X31/14-15, X32/1-2,
X32/3-4, X32/5-6 (lub inne zlgcze w 37aleznosci od
pozycji modutu 10-2 X41/X42, 10-3 X51/X52, 10-4
X61/X62).

W przypadku koniecznosci zachowania selektywnosci
miejsca wystgpienia btysku, konieczno$é zastosowania
kilku modutéw 10-B, 10-E lub IO-F ze do réznych wejs¢
podtgczone s3g czujniki z poszczegdlnych przedziatow
(przytacza, wylgcznika oraz szyn).

W takim uktadzie poprzez szynki okrezne istnieje
mozliwos¢ przekazania informaciji o wystgpieniu btysku
do pola zasilajgcego w przypadku zwarcia tukowego na
wytgczniku badz szynach pél odptywowych oraz
wytgczenia wytgcznika wilasnego przy zwarciu w
przedziale przytgcza.

Przekazanie informacji do pola zasilajgcego (lub
sprzegta) nie wydtuza catkowitego czasu zadziatania
zabezpieczenia tukowego, gdyz propagacja sygnatu
pokrywa sie z czasem wlasnym kryterium nadprgdowego
lub podnapieciowego w polu wykonawczym.



Instrukcja obstugi 38 / 92 iZAZ400

2.5.4. Opis wejs¢ iRED do zabezpieczenia temperaturowego

Modut wejs¢ czujnikéw temperatury typu 10-W do podtgczenia 6 czujnikéw pirometrycznych.
Modut przystosowany do podtgczenia czujnika — pirometru Optis CS LT do bezdotykowego pomiaru
temperatury, np. szyn rozdzielni SN / WN.

Ciagty monitoring temperatury newralgicznych punktéw potgczen szyn rodzielni w polach $redniego
lub wysokiego napiecia, umozliwia detekcje uszkodzenh podtgczen odptywdw (najczesciej poluzowanie
potgczenia srubowego dwodch szyn) powodujgcych wzrost rezystancji zestyku i w efekcie wzrost
temperatury szyn rozdzielni.

Zastosowanie wbudowanego systemu pomiaru temperatury w sterownikach polowych, umozliwia
wykorzystanie infrastruktury diagnostycznej automatyki zabezpieczeniowej, tj. zapis zdarzen w
rejestratorach, wygenerowanie rejestracji analogowej, wyswietlenie ostrzezen, alarméw na panelu
operatora, przestanie komunikatow do systemu nadrzednego.

Pomiar temperatury bazuje na pirotemtrach Optis CS TL, ktérych sposdb podtaczen pokazano na
rysunku ponizej. Istnieje mozliwos¢ poditgczenia do 6 niezaleznych czujnikéw. Standardowo dla pola
przewiduje sie realizacje pomiaru dla kazdej z faz.

104 |-W

IN
|

IT6
IRED
EPCEY SRR

IN
|

ITS
IRED
|

IN
|

IT4
IRED
I

9 #6lty (OUT)

o E czarny(Shield)
= 8 | bragzowy (GND)
n 7__ biaty (+)
21|, |6 | #6ity (OUT)
= n czarny(Shield)
£ & |H~<([5_ brazowy (GND)
~ L 14 | biaty (+)
=1 | |3 | 26ity (OUT)
o | czarny(Shield)
h T 2 | brgzowy (GND)
o1 | bialy (+)
— zielony (IN/OUT)
zielony t/c (OUT t/c K+)
X62 Bialy t/c (OUT Uc K-)

Optris CS LT
Optris CS LT
Optris CS LT

L1 L2 L3

Rys. 6. Spos6b podtaczenia czujnika temperatury IRED.
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87 ~

o M12 x 1
| 26long |

Rys. 7. Wymiary czujnika temperatury IRED.

Nalezy zachowac¢ odpowiednig odlegtos¢ (odstep izolacyjny) od elementéw znajdujgcych sie pod
napieciem, tzn. od szyn rozdzielni.

Czujnik powinien by¢ zamontowany w taki sposdb, aby optyka byta skierowana na miejsce pomiaru
temperatury. Pirometr powinien byé zainstalowany pod katem prostym do ptaszczyzny pomiaru.
Dopuszczalne odchylenie wynosi maksymalnie 30°.

W celu umozliwienia odpowiedniego ustawienia kierunku czujnika, dostepne sg elementy montazowe:

Max, 34

Wspornik montazowy Wspornik montazowy
regulowany w jedne osi. regulowany w dwéch osiach.

Podczas montazu nalezy rowniez zwrdci¢ uwage, czy miejsce pomiaru nie jest oswietlane przez inne
zrodta promieniowania podczerwonego np. storice, lampy zarowe itp. W wyniku odbicia
promieniowania od powierzchni szyn wynik pomiaru bedzie fatszywie interpretowany (zawyzony).

Ponizszy wykres charakterystyki optycznej czujnika pokazuje rozmiar srednicy plamki pomiarowej (S)
w zaleznosci od odlegtosci (D) miedzy obiektem mierzonym a gtowicag pomiarowg. Odlegtos¢ jest
zawsze mierzona od przedniej krawedzi gtowicy czujnikowe;.

S 65 16 166 217 26,7 35 433 516 59,9 (mm)
D 0 100 200 300 400 500 600 700 800 (mm)

Rys. 8. Charakterystyka optyczna czujnika temperatury IRED (Optis CS TL 15:1).
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Na przyktad przy odlegtosci 50 cm od ptaszczyzny pomiaru, przy zachowaniu kata prostego,
powierzchnia pomiaru bedzie miata srednice 35mm i powinna znajdowac si¢ w catoéci na elemencie
pomiarowym. W przypadku, gdy srednica plamki pomiarowej bedzie wieksza niz wymiar elementu,
ktérego temperature mierzymy, np. wieksza niz szerokos¢ szyny, wéwczas pomiar temperatury
zostanie fatszywie zanizony.

Doktadnos¢ pomiaru zalezy w istotny sposdb od wilasciwosci powierzchni, od wspétczynnika
emisyjnosci. W przypadku materiatdéw o btyszczacej powierzchni i wysokim wspotczynniku odbicia lub
materiatbw o0 nieznanej lub niskiej emisyjnosci, pomiar temperatury metodg promieniowania
podczerwonego moze dawaé niejednoznaczne wyniki. W zwigzku z tym, dla zapewnienia precyzji
pomiaru zaleca sie stosowanie, w miejscu pomiaru, warstwy dedykowanej farby silikonowej o wysokim
i statym wspotczynniku emisyjnosci. Przyktadem takiej farby jest HERP-HT-MWIR-BK-11, produkt
firmy LablR. Tworzy ona jednorodng warstwe o wysokiej emisyjnosci, umozlwiajgc uzyskanie
precyzyjnych pomiaréw. Pomalowana powierzchnia powinna by¢ wieksza niz powierzchnia plamki
pomiarowe;.

Dane katalogowe czujnika Optis CS TL:

Zakres temperatury 10...150 °C

Zakres spektralny 8...14 uym

Rozdzielczos¢ optyczna 15:1

Doktadnos¢ 1.5 °C lub £ 1.5 % pomiaru
Rozdzielczo$¢ temperatury (NETD) 100 mK

Dtugosci przewodu 1 m (standard), 3m,8m,15m

istnieje mozliwos¢ dociecia przewodu na zadang dtugosc¢
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2.5.5. Opis wyjs¢ sygnalizacji optycznej (LED)

Panel operatora umozliwia wyprowadzenie sygnalizacji optycznej z wykorzystaniem 16 diod
Swiecgcych, z mozliwoscig konfiguracji trybu migania oraz jednego z dwdch koloréw (zielony /
czerwony) w przypadku panelu w wersji 1 oraz trzech koloréw (zielony / pomaranczowy / czerwony) w
przypadku panelu w wersji 2. Ponadto na panelu operatora znajdujg si¢ dodatkowo dwie diody
dedykowane, swiadczgce o stanie zespotu (OK. ERROR).

Wyjscia sygnalizacji optycznej

1. LO1 dioda LED programowalna
2. LO2 dioda LED programowalna
3. LO3 dioda LED programowalna
4. LO4 dioda LED programowalna
5. LO5 dioda LED programowalna
6. LO6 dioda LED programowalna
i Lo7 dioda LED programowalna diody LED - zielona / czerwona (wer.1)
8. LO8 dioda LED programowalna zielona / zotta / czerwona (wer.2)

- (ustawienie koloru i trybu migania wynika
9. LO9 dioda LED programowalna z sposobu sterowania w logice
10. L10 dioda LED programowalna programowainej)
11. L11 dioda LED programowalna
12. L12 dioda LED programowalna
13. L13 dioda LED programowalna
14. L14 dioda LED programowalna
15. L15 dioda LED programowalna
16. L16 dioda LED programowalna
17. OK. Sprawnosé urzadzenia dioda LED - zielona
18. ERROR Uszkodzenie urzgdzenia dioda LED - czerwona
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2.6. Dane techniczne
Pomocnicze napiecie zasilajagce Upn 24V DC
110vDC/
220V DC/230V AC
Zakres zmian pomocniczego napiecia zasilajgcego Up (0,8+1,1) Upn
Pobor mocy w obwodzie pomocniczego napiecia zasilajgcego Up <30W
Obwody wejsciowe prgdowe (113, 123, 133f, 143f, 13)
- prgd pomiarowy znamionowy In 5AalbolA
- maksymalny prad pomiarowy 30 In
- czestotliwo$¢ znamionowa fn 50 Hz
- pobdr mocy przy I=In <0,5VA/faze
- obcigzalnos¢ trwata 4 1n
- wytrzymatos¢ cieplna (1 s) 80 In
- wytrzymatos¢ dynamiczna 250 In
Obwadd wejsciowy pradu ziemnozwarciowego 3lo
- maksymalny prgd pomiarowy 6 A
- czestotliwo$¢ znamionowa fn 50 Hz
- pob6r mocy przy 1 A <0,1VA
- obcigzalnos¢ trwata 10A
- wytrzymatos$¢ cieplna (1 s) 400 A
- wytrzymatos$¢ dynamiczna 1250 A
Obwody wejsciowe napieciowe (U1L1, UlL2, UlLs, U2, 3U0):
- napiecie pomiarowe znamionowe Un (dla 3Uo tylko 100 V) 100 V albo 400 V
- maksymalne napiecie pomiarowe 120 V albo 480 V
- czestotliwos¢ znamionowa fn 50 Hz
- pobor mocy przy U=Un <0,5VA
- wytrzymatos¢ cieplna (10 s) 1,50 Un
- wytrzymatos¢ napigciowa dtugotrwata 1,20 Un
Obwody wejsciowe dwustanowe
- napiecie sterujgce 24 /110/220Vv DC/
230 VAC
- poboér mocy <1W/3VA
Uchyb gwarantowany pomiaru pradu 113f, 1231, 133f, 1431, 13 (wariant zabezpieczeniowy) 1% £ 0,01 In
Uchyb gwarantowany pomiaru pragdu 113f, 123f (wariant pomiarowy) 0,5% £ 0,01 In
Uchyb gwarantowany pomiaru pragdu ziemnozwarciowego 3lo 1% + 1 mA
Uchyb gwarantowany pomiaru napiecia U1L1, UlL2, U113, U2, 3Uo, Uwl, Uw2 w zakresie
dla U=(0,76 + 1,20) Un 0,5%
dla U=(0,05 + 0,75) Un 1% + 0,001 Un
Uchyb gwarantowany pomiaru pradu petli 4-20mA 1% + 0,2 mA
Uchyb gwarantowany pomiaru mocy i energii 2,5%
Uchyb gwarantowany pomiaru kierunku przeptywu pradu +1°
Uchyb gwarantowany pomiaru czasu 1% +5ms

Uchyb gwarantowany zegara wewnetrznego (bez synchronizacji)

Zdolnos¢ fgczeniowa stykow kontaktronéw prézniowych:
¢ obcigzalnos¢ prgdowa trwata
e prad zatgczany
Zdolnos¢ fgczeniowa stykow przekaznikéw wykonawczych
¢ obcigzalnos¢ prgdowa trwata
e moc fgczeniowa w kategorii AC1
e otwieranie obwodu przy obcigzeniu DC1: 28 V /220 V
e otwieranie obwodu przy obcigzeniu indukcyjnym (L/R < 40 ms)

Zakres temperatury pracy
Zakres temperatury przechowywania

Wilgotnosé wzgledna

Wilgotnosé wzgledna przy 56 dniach i temperaturze 40 °C bez kondensaciji
Stopien ochrony

Obudowa

Masa zespotu
Wymiary (szerokos$¢é, wysokosé, gtebokos¢) bez panela

1min/miesigc

6 A
3,15A

6A
1500 VA / 250 V

6/0,16 A

0,1 A/ 250 VDC
(253+328) K, (-20+55) °C
(248+343) K, (-25+70) °C
do 80%

do 95%

IP40 (zaciski 1P20)

roztgczany panel,
natablicowa, zatablicowa
8 kg

249 /249 /165 mm
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2.7. Zabezpieczenie przed nieuprawnionym dostepem

Dostep do funkcji urzgdzenia iZAZ400 mozliwy jest:
¢ lokalnie poprzez panel operatora na ptycie czotowej,
e lokalnie lub zdalnie, z wykorzystaniem portéw komunikacyjnych oraz dedykowanego
oprogramowania uzytkowego iZAZ Tools,
e zdalnie, w systemach nadrzednych, z wykorzystaniem portu RS-485 / LAN i protokotu
MODBUS.

Podstawowym sposobem ochrony przed nieautoryzowanym wprowadzeniem zmian w konfiguraciji
jest hasto numeryczne zapisane w urzgdzeniu. Ten rodzaj weryfikacji dostepu wykorzystywany jest
zarébwno podczas obstugi urzadzenia poprzez panel operatora, jak i z wykorzystaniem
oprogramowania uzytkowego i komputera PC.

Definiuje sie hasta numeryczne na trzech poziomach:
e poziom ,Sterowanie” umozliwia realizacjie funkcji sterowania, hasto dymysle ,0”
e poziom ,Edycja” umozliwia zmiany nastaw oraz realizacje funkcji sterowania i testow, hasto
dymysle ,0”
e poziom ,Konfiguracja” umozliwia zapis plikéw konfiguracyjnych do urzadzenia, zmiany nastaw
oraz realizacje funkcji sterowania i testéw, hasto dymysle ,1”

Nalezy podkresli¢, ze weryfikacja dostepu podczas préby zmiany nastaw oraz konfiguracji
realizowana jest w urzadzeniu, co zapewnia ochrone takze w przypadku komunikacji zdalnej
z uzyciem protokotu MODBUS.

Drugi stopien ochrony realizowany jest w oprogramowaniu uzytkowym iZAZ Tools poprzez
sprawdzenie poziomu uprawnien przydzielonych aktualnemu uzytkownikowi aplikac;ji.
Zdefiniowano nastepujgce poziomy uprawnien:
e ,wylgcznie odczyt” — brak mozliwosci wprowadzania jakichkolwiek zmian w urzgdzeniu,
e ,edycja” — mozliwos¢ zmian nastaw oraz realizacji sterowania i testow,
e konfiguracja” — mozliwos¢ wprowadzania modyfikacji konfiguracji w zakresie zgodnym ze
sprzetem,
o ,serwis”, ,aplikacja” — petny dostep do urzadzenia, zarezerwowany dla przedstawicieli
Producenta.

Standardowa instalacja oprogramowania iZAZ Tools udostepnia wszystkim uzytkownikom dostep do
wszystkich urzgdzen na poziomie ,edycja” (z zachowaniem podstawowej ochrony poprzez weryfikacje
hasta numerycznego urzgdzenia), bez mozliwosci zmiany tych uprawnien. Ten poziom uprawnien jest
wystarczajgcy w zakresie podstawowej eksploatacji, natomiast nie daje mozliwosci wprowadzania
zmian w konfiguraciji.

Na zyczenie, mozliwe jest uzyskanie i zarejestrowanie specjalnej licencji, dedykowanej uzytkownikowi
(osobie fizycznej lub prawnej) oraz zakupionym egzemplarzom urzgdzen, podnoszgcej uprawnienia
do poziomu ,konfiguracja”. Jest to najwyzszy poziom uprawnien przeznaczony dla Klienta, ktéry zostat
przeszkolony w zakresie edycji i tworzenia konfiguraciji w zespole iZAZ.

Po zarejestrowaniu licencji uzyskanie wyzszych uprawnien wymagac bedzie logowania do aplikacji.
Mozliwe jest tworzenie wielu kont pochodnych uzytkownikom koricowym, jak réwniez obnizenie
standardowego poziomu dostepu bez logowania do poziomu ,wytgcznie odczyt’, co daje swobode
w zarzgdzaniu dostepem do posiadanych urzgdzen z wykorzystaniem oprogramowania iZAZ Tools.
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3. KONFIGURACJA PROGRAMOWA

Urzadzenie iZAZ400 funkcjonuje weditug wgranej konfiguraciji programowe;.

Plik konfiguracyjny moze by¢ zapisany na dysku z rozszerzeniem .izaz ; zawiera on petng konfiguracje
urzgdzenia wraz z nastawami poszczegdlnych funkcji zabezpieczeniowych. Sktada sie on z funkcji
powigzanych ze sobg zalezno$ciami logiczno-czasowymi.

Program iZAZ Tools umozliwia podglad / edycje konfiguracji zapisanej w trybie graficznym, co sprawia
ze interpretacja sposobu dziatania urzadzenia jest intuicyjna i przyjazna uzytkownikowi.

Schemat konfiguracji jest przedstawiony na arkuszach, ktére umozliwiajg funkcjonalny podziat
fragmentéw konfiguraciji.

Przygotowanie pliku konfiguracyjnego do okreslonego wariantu sprzetowego wymaga okreslenia
sposobu dziatania:

» typow i nastaw funkcji zabezpieczeniowych

wejsé dwustanowych

wyj$¢ przekaznikowych (sterujgcych i sygnalizacyjnych)

diod $wiecacych

innych zaleznosci logiczno-czasowych wymaganych w danym uktadzie

vV V V V

Wstepnie sygnaty te sg przyktadowo skonfigurowane, lecz uzytkownik za pomocg programu obstugi
iZAZ Tools moze zmodyfikowaé¢ konfiguracje wedtug potrzeb uktadu.

Uwaga: Istnieje mozliwo$¢ zmiany nazwy kazdej funkcji w konfiguracji. Umozliwia to zwigkszenie czytelnosci
konfiguraciji i utatwienie nawigacji pomigdzy poszczegdlnymi funkcjami.

Kazda funkcja ma mozliwos¢ nastawy poziomu uprawnien dostepu do edycji funkcji, jej potgczen
wejsciowych oraz nastaw niezaleznie.

Na standardowym poziomie dostepu (EDYCJA), uzytkownik ma mozliwosé edycji nastaw oraz
potgczen funkcji wejs¢ dwustanowych, wyjs¢ przekaznikowych, diod $wiecgcych oraz tworzenia
dodatkowych potgczen logicznych z wykorzystaniem podstawowych funkgji logiki (AND, OR). Opcje
funkcji kanatéw analogowych, estymat, zabezpieczen sg standardowo zabezpieczone wyzszym
poziomem uprawnien - konfiguracyjnym (KONFIGURACJA).

Uwaga: Szczegdtowy opis funkcji konfiguracji znajduje sie w dokumencie:
5000.51.00.00.Fx.001 Opis funkcji konfiguracji iZAZ
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4. FUNKCJE POMOCNICZE
4.1. Pomiary.

Urzadzenie zabezpieczeniowe iZAZ400 realizuje pomiar wielko$ci jak:

» wartosci skuteczne pradéw wejsciowych (111, 1112, 1113, 1211, 1212, 1213, 13, 13L1, 13L2, 13L3, 14L1,
1412, 14L3),

warto$ci skuteczne napie¢ wejsciowych, fazowych (U1L1, UlL2, UlL3, U2),

wartosci skuteczne napie¢ wejsciowych, miedzyfazowych (UlL1L2, UlL2L3, UlL3L1),

wartos¢ skuteczna prgdu zerowego (3l0),

wartos¢ skuteczna napiecia zerowego (3U0),

wartos¢ konduktancji ziemnozwarciowej (Go),

wartos¢ susceptancji ziemnozwarciowej (Bo),

wartos¢ admitanciji ziemnozwarciowej (Yo)

wartos¢ skuteczna sktadowej przeciwnej prgdu (I11S2 — obliczana na podstawie pradow
wejsciowych),

warto$¢ skuteczna sktadowej przeciwnej napiecia (U1S2 — obliczana na podstawie napieé
wejsciowych),

wartos$¢ skuteczna sktadowej zgodnej pradu (11S1 — obliczana na podstawie prgdéw wejsciowych),
wartos¢ skuteczna sktadowej zgodnej napiecia (U1S1 — obliczana na podstawie napiec
wejsciowych),

czestotliwos¢ napiecia albo pragdu wejsciowego (f),

katy przesuniecia fazowego ¢1, 92, ¢3 pradow wejsciowych (11L1, 1112, 11L3),

katow przesuniecia fazowego ¢1, ¢2, ¢3 napie¢ wejsciowych (U1lL1, UlL2, UlL3),

biezgca warto$¢ mocy czynnej (P),

biezgca wartos¢ mocy biernej (Q),

biezgca warto$¢ mocy pozornej (S),

srednia warto$¢ mocy czynnej z ostatnich 15 minut (P15),

Srednia wartos¢ mocy biernej z ostatnich 15 minut (Q15),

wartos¢ wspotczynnika mocy tg(o),

YV VY V VYV YV

Y

A\ %4

YV VV YV V VY VY V

Pomiary energii sg reprezentowane jako liczniki energii (grupa licznikow):
» wartosc¢ energii czynnej doptywajgcej (Ect),

» wartos¢ energii czynnej odptywajgcej (Ec-),

» wartosc¢ energii biernej doptywajgcej — indukcyjnej (Eb+),

» wartosc¢ energii biernej odptywajgcej — pojemnosciowej (Eb+),

Uwaga: Lista skonfigurowanych pomiaréw wynika z konfiguracji sprzetowej i programowej. Istnieje mozliwos¢
modyfikacji listy dostepnych pomiaréw zgodnie z zatgcznikiem 12.2.

Lista dostepnych funkcji znajduje sie w dokumencie:

5000.51.00.00.Fx.001 Opis funkcji konfiguracji iZAZ

Wyniki pomiaréw dostepne sg w wartosciach znormalizowanych albo w wartosciach po stronie
pierwotnej, albo w wartosciach po stronie wtérnej przektadnikéw pomiarowych (przeliczenie wartosci
wynika z nastawionych przekfadni wielkosci wejsciowych — prgdéw, napiec). Dla niektérych pomiaréow
wyswietlanie pomiaru bez przeliczania, np. czestotliwos$ci, kata przesuniecia fazowego, wspotczynnika
mocy.

Ponadto dla charakterystyki czasowej zaleznej 49M urzadzenie umozliwia dostep do biezgcej wartosci
temperatury obiektu (©) obliczonej na podstawie przyjetego modelu cieplnego. Natomiast dla
charakterystyk zaleznych 49R i 46 mozliwy jest podglad procentowego wskaznika stanu
zabezpieczenia.

Czas repetycji pomiaréw wynosi 1,0 s. Podglad wynikow pomiaréw jest mozliwy poprzez lokalny
panel operatora, poprzez oprogramowanie iZAZ Tools w komunikacji lokalnej lub zdalnej oraz poprzez
system nadrzedny w komunikacji zdalne;.
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4.2. Rejestratory.

Urzadzenie wyposazone jest w trzy rézne rejestratory umozliwiajgce analize zjawisk zachodzacych
w chronionym obiekcie oraz rejestrator systemowy umozliwiajgcy analize stanu urzadzenia.

4.2.1. Rejestrator zdarzen

Podstawowy rejestrator stanéw, zapisywany w chronologicznym dzienniku zdarzen z rozdzielczoscig
1 ms. Bufor okrezny pamieci o pojemnosci 3000 zdarzen. Kazdy rejestrowany stan generuje
niezaleznie zdarzenie po wykryciu zbocza narastajgcego (NAZWA ON) oraz po wykryciu zbocza
opadajgcego (NAZWA OFF). Rejestrowane sg pobudzenia, odwzbudzenia oraz zadziatania
zabezpieczen, a takze zmiany stanéw wejs¢ binarnych, automatyk oraz inne zdarzenia generowane
z wewnetrznej logiki. Wszystkie zdarzenia majg mozliwos¢ indywidualnej edycji nazw oraz
komentarzy, umozliwiajgc w ten sposéb adaptacje zastosowania, pod kgtem ufatwienia analizy
zdarzeh przez uzytkownika. Istnieje mozliwo$¢ konfiguracji dodatkowych zdarzen, nie ujetych
w standardowej konfiguracji.

Zdarzenia sg generowane poprzez funkcje w konfiguracji oznaczong Wy_ARZ.

=1 Rejestrator zdarzer - olEN
Il wstrzymaj @ Kwitu (31 Wszystkie - @ otwerz.. © Zapisz.. € Odéwiez dziennik “d Test
Mr Data [t-t0] | Mazwa Komentarz =
17 2024 2014-02-04 08:19:51,493 +00:00:00,9%6 =2 Z OM  Zadziatanie zabezp. nadpradowego
TF 2023 2014-02-04 08:19:50,497 00:00:00,000 =2 P OMN  Pobudzenie zabezp. nadpradowego
TF 2022 2014-02-04 08:19:50,485 -00:00:00,002 Rozruch OM  Rozruch silnika
o 2021 2014-02-04 08:19:50,495 -00:00:00,002 Stop OFF  Zatrzymanie silnika
17 2020 2014-02-04 08:19:50,480 -00:00:00,007 I1=1Z OMN  Zadziatanie zabezp. nadpradowego
1F 2019 2014-02-04 08:19:50,490 -00:00:00,007 1>1P OM  Pobudzenie zabezp. nadpradowego
2018 2014-02-04 08:19:28,708 -00:00:21,789 UP ON  Uszkodzenie w polu v
IZA7400 badania
“ iZAZ400 XHAA-XP-BS1 : T - =
40006-13 [Aplikagjal Dziennik biezacy; Wezytanych pozycji: 71 3=l

Rys. 9.iZAZ Tools — przykladowe okno rejestratora zdarzen

Rekord zdarzenia posiada numer, date i czas wystgpienia, indywidualng nazwe oraz komentarz
(mozliwo$¢ edycji w konfiguracji urzgdzenia) oraz oznaczenie zbocza ON i OFF. Ponadto program
obstugi umozliwia analize czaséw pomiedzy zdarzeniami w kolumnie [t-t0]. Poprzez zaznaczenie
zdarzenia odniesienia istnieje mozliwos¢ analizy chronologii czasowej w czasie wzglednym do
zdarzenia zaznaczonego ktédkg w obrebie jednej doby.

W celu zabezpieczenia rejestratora przed stanem ciggtego zapisu w przypadku wystgpienia sytuaciji,
w ktérej oscylujacy z duzg czestotliwoscig sygnat powodowatby czesty zapis zdarzen, wprowadzono
funkcjonalno$¢ polegajaca na filtracji tego typu zdarzeh.

Opis Zakres nastawczy Wartos¢
domysina
Timeout powtdrzen (1+-60)min co 1 min 1 min
Liczba powtérzen (10+100) 10

W nastawionym czasie timeoutu powtdrzen zliczane sg kolejne pobudzenia tego samego sygnatu
rejestratora i w przypadku, gdy nastgpi przekroczenie ilosci pobudzen ponad nastawiong liczbe
powtdrzen, to zdarzenie to bedzie wyswietlone tylko jeden raz z opisem stanu OVR.
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4.2.2. Rejestrator zadziatan

Umozliwia analize ilosciowg zaktécen. Oprdocz czasu wystgpienia zaktdcenia, rejestrator ten zawiera
informacje o granicznych parametrach sygnatéw, jakie zostaty zmierzone od momentu wystgpienia
pobudzenia, do odwzbudzenia funkcji, po jej zadziataniu. Typy i ilo$¢ rejestrowanych danych zalezg
od charakteru funkcji, np. dla zabezpieczenia nadprgdowego sg to czas trwania zaktocenia oraz
maksymalna wartos¢ prgdu w tym czasie. Rejestrator zadziatah umozliwia szybkg ocene zjawiska,
udostepniajgc informacje o wielkosciach kryterialnych ktére towarzyszyly zakidceniu. Daje to réwniez
mozliwos¢ weryfikacji nastawien. Dla typowego rekordu o zawartosci trzech danych analogowych (np.
maksymalnego pradu lub napiecia) wewnetrzny bufor okrezny umozliwia zapamietanie do 200
zapisow.

Rekordy tego rejestratora sg przypisane do funkcji zabezpieczeniowych i ich zawartosé wynika z typu
funkcji.

=1 Rejestrator zadzistar - olEN
Il Wstrzymaj & Kwituj 31 Wszystkie | = Chronologia @ otwérz... ElZapisz... £ Odéwiez dziennik % Test
Historia zadziatan "

ir 8 2014-02-04 08:18:42,678 I=1 dl=1,500 s Imax_L1=0,07 In Imax_L2=8,03 In Imax_L3=0,12 In
ir 7 2014-02-04 08:18:42,679 Rt dl=1,490 5 Irmax_L1=0,00 In lh_L1=0,00 In Irmax_L2=6,03 In

6 2014-01-29 07:43:37 434 (B di=1,600 s Imax_L1=0,00 In Imax_L2=0,00 In Imax_L3=0,00 In

5 2014-01-28 10:43:46,165 (B3 dl=1,340 5 Imax_L1=0,00 In Imax_L2=0,00 In Imax_L3=0,00 In v
< ) >

‘ iZA7400 badania

iZAZA00 KHAA-XP-B51

‘\ 40006-13 [Aplikagal Dziennik biezacy; Wezytanych pozycji: 11 IEE Gl

Rys. 10.iZAZ Tools — przykladowe okno rejestratora zadziatan

4.2.3. Rejestrator zakiocen

Zestaw rejestratoréw przebiegéw analogowych i dwustanowych, z funkcjg rejestratora kryterialnego,
umozliwiajgcy petng analize zjawisk zaktdceniowych. Urzgdzenie daje mozliwosé zaprogramowania
do dwodch catkowicie niezaleznie nastawianych rejestratorow. Funkcja rejestratora kryterialnego
oferuje mozliwos¢ rejestrowania dowolnych, sposréd dostepnych w urzgdzeniu, wielkosci kryterialnych
(analogowych i dwustanowych).

Standardowe ustawienia czasu przedbiegu, wybiegu oraz maksymalnego czasu rejestracji
umozliwiajg odpowiednie uksztattowanie okna zapisu interesujgcego nas zjawiska.

W celu optymalizacji zapisu dtugotrwatych zjawisk wolnozmiennych, istnieje mozliwo$¢ obnizenia
czestotliwosci prébkowania z opcjg sterowania rozrzedzeniem zapisu rejestratora wybranym
sygnatem dwustanowym (np. otwarty wytacznik, stan rozruchu, itp.).

Pojemnos¢ wewnetrznego bufora jest uzalezniona od ilosci uaktywnionych rejestratorow,
zaprogramowanych kanatdw analogowych i binarnych oraz od maksymalnego czasu trwania
pojedynczej rejestracji. Dla jednego rejestratora, 8 kanatéw analogowych, 64 kanatéw binarnych
mozliwy jest zapis pliku o czasie trwania 1000 s.
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|| Rejestrator zakléceh -olEN
Il Wstrzymaj & Kwituj Eﬂ‘u’u’szystkie ~ &% Pobierz zaznaczone ElZapisz... © odéwiez dziennik
RECT: Plikdw: 1/maks.64; Wykorzystane: 1% REC2: Plikdw: 1/maks.64; Wykorzystane: 1%
Nr Status Data Wielkosé Zrédto R
= Pliki dostepne w reje
wr 31 00006000 2014-02-04 08:13:50,000 56 000 REC1 - rejestrator
% 32 0000/6100 2014-02-04 08:19:50,000 312 000 REC? - rejestrator
= Pliki archiwalne
w 29 2014-02-04 08:18:42,000 56 000 REC1 - rejestrator
o5 28 2014-01-31 15:50:20,000 56 056 RECT - rejestrator ,
IZAZA00 badania
‘\‘ iZAZ400 XXAA-XP-BS1 -
40006-13 [Aplikagjal & Zamknij
Rys. 11.iZAZ Tools — przykladowe okno rejestratora zaklocen
Nastawy rejestratora zakiécen REC:
Nastawa Opis Zakres nastawczy Wartosé
domysina
tp Czas przedbiegu (0,00+100,00)s co 0,01 s 1,50s
tw Czas wybiegu (0,00+100,00)s co 0,01 s 0,50 s
tmax Maksymalny czas zapisu (0,00+100,00)s co 0,01 s 2,00s
kr Stopien rozrzedzenia (0+ 24) col 0
ofs Prég przepetnienia sygnalizacji (50+100)% co 1 % 80 %
ofa Dziatanie po zapetnieniu pamieci (nadpisywanie / zatrzymanie) nadpisywanie
ON/OFF | Aktywno$¢ funkgji (ON / OFF) ON

Oprécz nastawien funkcji rejestratora, uzytkownik dokonuje wyboru sygnatéw analogowych oraz
binarnych, ktére majg by¢ rejestrowane. W konfiguracji zastosowane sg funkcje oznaczone symbolami
RCA (do kanatéw analogowych) i RCB (do kanatéw binarnych).

Sposéb dziatania

Rejestrator w konfiguracji jest funkcjg dwuwejsciowg, w ktérej skonfigurowane jest wejscie
pobudzajgce i ewentualnie wykorzystane jest wejscie rozrzedzajgce.

Typowo pobudzenie rejestratora jest potgczone z wyjSciem sygnatu sterowania awaryjnego na
wytgczenie wytgcznika. Jednakze istnieje mozliwos¢ dotozenia sygnatu pobudzajgcego, np. od
zadziatania zabezpieczen sygnalizacyjnych, od pobudzen wybranych zabezpieczen lub innym
dowolnym sygnatem dostepnym w logice urzgdzenia.

Istnieje réwniez mozliwos¢ pobudzenia rejestratora wirtualnym sygnatem impulsowym, niezaleznie od
wybranego sygnatu pobudzajgcego.

W momencie wystgpienia pobudzenia (zbocze narastajgce sygnatu pobudzajgcego) nastepuje
rozpoczecie zapisu pliku. Wstepnie w pliku jest zapisany z pamieci przedbieg wedtug nastawy. Po
zaniku pobudzenia nastepuje odliczenie czasu wybiegu i zakonczenie rejestracji. Jednakze czas
catkowity pliku nie moze by¢ diuzszy niz nastawa maksymalnego czasu zapisu. Stad w przypadku,
gdy sygnat pobudzajgcy bedzie dtuzszy, to po przekroczeniu czasu maksymalnego nastgpi zapis pliku
rejestratora i rozpoczecie zapisu kolejnego pliku bez zawarto$ci przedbiegu.

Dla nastawy ofa = nadpisywanie kolejne pliki rejestratora sg zapisywane w pamieci a po wyczerpaniu
zasobow pamieci wewnetrznej nastepuje nadpisywanie najstarszych plikéw. Co istotne, po
przekroczeniu nastawy progu przepetnienia sygnalizacji ofs, nastepuje pobudzenie statusu
dedykowanego, ktéry mozna wykorzysta¢ dodatkowo do sygnalizacji zapetnienia pamieci rejestratora.

Natomiast dla nastawy ofa = zatrzymanie, zapis kolejnych rejestracji jest mozliwy do momentu zapisu
catej pamieci. Potem nastepuje zatrzymanie oraz pobudzenie statusu zatrzymania rejestratora, ktéry
mozna wykorzysta¢ dodatkowo do sygnalizacji zatrzymania rejestratora.
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Program obstugi iZAZ Tools, po przeanalizowaniu wybranych kanatow rejestracji oraz nastaw okresla
ilos¢ mozliwych plikow rejestracji w pamieci.

Rozrzedzenie rejestraciji.

W niektorych przypadkach korzystne jest rozrzedzenie rejestracji, w celu mozliwosci wydtuzenia
zapisu poprzez zapis fragmentéw pliku rejestratora z pominieciem prébek wedtug nastawy kr (np. dla
nastawy 5 — po zapisie wartosci , nastepnych pie¢ zostanie pominietych, dopiero szdsta zapisana
i kolejne pominiete).

Przyktad zastosowania takiej funkcjonalnosci to zapis pliku rejestratora podczas realizacji automatyki
SPZ. W momencie odliczania czasu przerwy beznapieciowej po otwarciu wytgcznika, istotnosc
zapisywanych wartosci sygnatow analogowych i dwustanowych nie jest tak wazna a czasy te
zazwyczaj sg stosunkowo diugie (rzedu sekund). Po ustawieniu informacji o potozeniu wytacznika w
stanie OFF na rozrzedzanie, rejestracja po rozpoczeciu cyklu SPZ bedzie trwata, a przez okres czasu,
podczas wylgczonego wytgcznika, rejestracja bedzie mniej doktadna, po zaniku sygnatu
rozrzedzajgcego (wytgcznik zatgczony) rejestracja powrdci do zapisu ciggtego co kazdg prébke.

W kazdej chwili istnieje mozliwos¢ odstawienia funkcji rejestratora, np. podczas wykonywania préb
funkcjonalnych, gdzie nie jest pozgdane pobudzanie rejestratora.

4.2.4. Rejestrator zdarzen systemowych

Rejestrator zdarzen systemowych rejestruje zdarzenia zwigzane z dziataniem samego urzadzenia. Sg
to informacje dotyczace funkcjonowania sprzetu, takie jak: zmiana stanu zespotu, witgczenie lub
wylgczenie napigcia zasilajgcego Up, komunikaty o wystgpieniu ewentualnych bieddw, wczytanie
nastaw, konfiguraciji, itp. Zdarzenia systemowe s3 rejestrowane niezaleznie od przyjetej konfiguraciji
urzgdzenia. Pojemnosc rejestratora systemowego wynosi 500 zdarzen.

Wykaz rejestrowanych zdarzeh systemowych przedstawiono w pkt. 12.1 (str.82 ).

4.3. Liczniki.

Urzadzenie wyposazono w cztery typy licznikdw: zadziatan, prgdéow kumulowanych PKW, energii
i czasu.

Liczniki sg dostepne do odczytu z panelu operatora poprzez program obstugi iZAZ Tools. Stan
licznikdw jest pamietany po wytaczeniu zasilania zespotu. Istnieje mozliwo$¢ edycji wartosci
wszystkich licznikbw przez program obstugi (nastawienie wartosci ,0” jest réwnoznaczne ze
skasowaniem wybranego licznika).
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4.4. Statusy dedykowane (stan urzadzenia)

Sygnaty statuséw dedykowanych to wewnetrzne stany logiczne urzadzenia odwzorowujgce stan
wewnetrzny. Sygnaty sterowania to wyjscia binarne umozliwiajgce sterowanie wewnetrzne.
Dedykowana czesc¢ konfiguracji znajduje sie na osobnym arkuszu.

— Wejscia sterowan dedykowanych

Stan i sterowanie stanem zespolu Kasowanie rejestratordw

iZAZ ON iZAZ ON CLR_EVENTS CLR EVENTS
we_Bd |Stan Stan | we_Bw we_Bd |Stan Stan | we_Bw
In52.2 Outs.2 In52.10 OutS.10
iZAZ OFF 1ZAZ OFF CLR_REC CIR REC
we Bd |Stan Stan | we_Bw we Bd [Stan Stan [ we_Bw
In52.3 Outs.3 In52.11 Outs.11
SIMUL IN SIMUL_IN CLR DIST_HIST CLE_DIST HIST
we_Bd |Stan Stan | we_Bw we_Bd |Stan Stan | we_Bw
In52.4 Outs.4 In52.12 OutS.12
TEST OUT TEST OUT CLR COUNTERS CLE. COUNTERS
we Bd |Stan Stan | we_Bw we Bd [Stan Stan [ we_Bw
In52.5 Outs.5 In52.13 OutS.13
TEST_REL TEST_REL CLE PEW CLRE_PEW
we_Bd |Stan Stan | we_Bw we_Bd |Stan Stan | we_Bw
InS2.6 Out5.6 In52.14 Outs.14
CLE LOGIC CLR LOGIC
we Bd [Stan Stan [ we_Bw
Stan i sterowanie zestawami nastaw a2 12 Ous. 12
CLR ENERGY CLR ENERGY
PRIMARY SET PRIMARY SET we_Bd |Stan Stan | we_Bw
we_Bd |Stan Stan | we_Bw InS2.16 Out5.16
InS2.7 Duts 7 CLR TIME CNT CLR TIME_CNT
RESERVE SET RESERVE SET we Bd [Stan Stan [ we_Bw
we Bd |Stan Stan | we_Bw InS2.17 Duts.17
In52.8 COuts.8

we_Bd |Stan Stan | we_Bw
In52.18 OutS.18
Kasowanie sygnalizacji z podirzymaniem SET 101 SET 101
we Bd [Stan Stan [ we_Bw
CLR_SIGNAL ORCLR CER SIENAL ms2.21 Duts 21
we Bd | Stan e SET 102 SET 102
InS2.9 = = we_Bd |Stan Stan | we_Bw
In52.22 OutS .22
SET 103 SET 103
we Bd [Stan Stan [ we_Bw
In52.23 OutS.23
SET 104 SET 104
we_Bd |Stan Stan | we_Bw
In52.24 OutS.24
PANEL OK PANEL OK
we Bd [Stan Stan [ we_Bw
In52.25 OutS.25
BUZZER BUZZER
we_Bd |Stan Stan | we_Bw
In52.26 Cuts.26

CLR_SYS_EVENTS

CLR_SYS_EVENTS

Rys. 12. Arkusz potaczen wejs¢ impulsowych statuséw dedykowanych — iZAZ Tools
Mozliwos¢é modyfikacji potagczen sterowan umozliwia zmiane sposobu sterowania, wedtug potrzeb

ukfadu. Dla przykfadu suma logiczna dla sygnatu CLR_SIGNAL umozliwia dodanie sygnatu kasowania
sygnalizacji (np. wejsciem dwustanowym lub rozkazem z systemu nadrzednego).
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Tablica wejs¢ impulsowych statuséw dedykowanych (InS2 i OutS)

Nr | Nazwa Opis (aktywny stan — 1)

1. nie wykorzystany

2. iZAZ_ON Zmiana stanu — aktywacja przekaznika

3. iZAZ _OFF Zmiana stanu — odstawienie przekaznika

4. SIMUL_IN Zmiana stanu — symulacja wejs¢

5. | TEST_OUT Zmiana stanu — test wyjs¢ przekaznikowych

6. | TEST_REL Zmiana stanu — test funkcji zabezpieczeniowych.

7. PRIMARY_SET Przetgczenie aktywnego zestawu nastaw na podstawowy
8. RESERVE_SET Przetgczenie aktywnego zestawu nastaw na rezerwowy
9. CLR_SIGNAL Polecenie kasowania sygnalizaciji

10. | CLR_EVENTS Polecenie kasowania pamieci rejestratora zdarzen

11. | CLR_REC Polecenie kasowania wszystkich plikéw rej. zaktocen (przebiegdw)
12. | CLR_DIST_HIST Polecenie kasowania pamieci rejestratora zadziatan

13. | CLR_COUNTERS Polecenie kasowania licznikow

14. | CLR_PKW Polecenie kasowania licznikéw PKW

15. | CLR_LOGIC Polecenie kasowania pamieci przerzutnikéw RS / SR
16. | CLR_ENERGY Polecenie kasowania licznikéw energii

17. | CLR_TIME_CNT Polecenie kasowania licznikow czasu

-
©

CLR_SYS_EVENTS

Polecenie kasowania rejestratora zdarzen systemowych

19. nie wykorzystany

20. nie wykorzystany

21. | SET_IO1 Polecenie zmiany adresu modutu 10 na 1
22. | SET_I0O2 Polecenie zmiany adresu modutu 10 na 2
23. | SET_IO3 Polecenie zmiany adresu modutu 10 na 3
24. | SET_104 Polecenie zmiany adresu modutu 10 na 4
25. | PANEL_OK Sygnat sprawnosci PAN

26. | BUZZER Sterowanie sygnalizacjg akustyczng
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Wyjscia dedykowane niosg informacje o stanie pracy urzadzenia oraz funkcji dodatkowych.

FREETV dedyEowiETE

ERROR
wy_Std |Stan
Std.1
iZAZ ON
wy_Std | Stan [ A16 | AL (Wy09).5tan
Std.2
iZAZ OFF
wy_Std [Stan |—
Std.3
SIMUL_IN
wy_Std |Stan
Std.4 TEST SIM OK_ERR
TEST OUT L ‘0 _IStanl [wy LED
wy_Std |Stan StanZ
Std.3 — Stan3
TEST REL 0 Stand
wy_Std |Stan Stan3
Stif E— Stanf
- —»] Heset
AND POB.WIRTIn2 | A2l T
PRIMARY SET
wy_Std [Stan |—
Std.7
RESERVE_SET IA ERR
wy_Std [Stan |— wy_Std [ Stan |—
Std.8 Std. 14
CLR 101 ERR
wy_Std [Stan | — wy_Std [Stan |—
Std. 9 S5td.15
REC_OVERFLOW 102 ERR
wy_Std [Stan | — wy_Std [Stan |—
Std.10 Std.16
SIGNALING 103 ERR
wy_Std [Stan | — wy_Std [Stan |—
Std.11 S5td.17
REC_ERROR 104 ERR
wy_Std [Stan | — wy_Std [Stan |—
Std.12 Std.18
REC_BUSY
wy_Std [Stan | —
Std.19
PANEL DK PANEL ERR  PANEL ERRtz PANEL ERR
wy_Std | Stan - In [ = [Ou |—Stan|wy ARZ
Std.20 1s
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Tablica wyjs¢ statuséw dedykowanych (Std)

Nr | Nazwa Opis (aktywny stan —1)

Sygnalizacja btedu urzgdzenia — zdarzenie btedu zostaje

1. | ERROR . )
wygenerowane w rejestratorze zdarzeh systemowych.
> | izAZ ON Sygnaillzaqa §tany — przekaznik aktywny
- Chroni w petni obiekt.
3. |izaz OFF Sygnalizacja stanu — przekaznik odstawiony.

W tym stanie przekaznik nie chroni obiektu.

Sygnalizacja stanu — symulacja wejs¢. Przekaznik dziata, lecz wejscia
4. | SIMUL_IN dwustanowe sg pobudzane wediug wymuszonego ustawienia.
W tym stanie przekaznik nie chroni w petni obiektu.

Sygnalizacja stanu — test wyj$¢ przekaznikowych .
5. | TEST_OUT Umozliwia sterowanie przekaznikami wedtug ustawienia.
W tym stanie przekaznik nie chroni obiektu.

Sygnalizacja stanu — test funkcji zabezpieczeniowych.

Przekaznik dziata, lecz poprzez sygnaty wirtualne z podtrzymaniem
6. | TEST_REL istnieje mozliwos$¢ pobudzenia funkcji zabezpieczeniowych bez
wymuszenia sygnatéw analogowych.

W tym stanie przekaznik nie chroni w petni obiektu.

7. | PRIMARY_SET Aktywny podstawowy zestaw nastaw .
RESERVE_SET Aktywny rezerwowy zestaw nastaw .
9. | CLR Aktywny sygnat kasowania sygnalizacji CLR

Przepetnienie rejestratora zaktdcen, zapetnienie pamieci powyzej

10. | REC_OVERFLOW .
- nastawy przepetnienia.

Aktywna sygnalizacja na wyswietlaczu (co najmniej jeden komunikat

11. | SIGNALING tekstowy)

Btad nastaw rejestratora zakiécen

12. | REC_ERROR . .
- Rejestrator zaktocen zatrzymany.

13. nie wykorzystany

14. | IAERR Brak lub btgd modutu analogowego

15. | IO1 ERR Brak lub btagd modutu we/wy dwustanowych w slocie 1
16. | I0O2 ERR Brak lub btgd modutu we/wy dwustanowych w slocie 2
17. | IO3 ERR Brak lub btgd modutu we/wy dwustanowych w slocie 3
18. | I0O4 ERR Brak lub btagd modutu we/wy dwustanowych w slocie 4
19. | REC_BUSY Zapisywanie rejestracji

20. | PANEL OK Sygnat sprawnosci PAN

4.5. Zegar czasu rzeczywistego.

Urzgdzenie iZAZ400 wyposazone jest w zegar czasu rzeczywistego o doktadnosci wiekszej od 1 min./
miesigc, ktdry jest przewidziany do synchronizacji przez sie¢ komunikacyjng. Po wytaczeniu zasilania
dziatanie zegara podtrzymywane jest bateryjnie. W przypadku nieprawidtowych wskazan czasu i daty
albo zapiséw w rejestratorach nalezy sprawdzi¢ stan baterii. W przypadku koniecznosci wymiany
baterii nalezy wymienic¢ jg na baterie tego samego typu (CR2032).
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5. SYGNALIZACJA WEWNETRZNA WWZ
5.1. Sygnalizacja optyczna na diodach LED.

Na plycie czotowej znajduje sie osiemnascie diod sygnalizacji optycznej LED. Diodom LO1 + L16
mozna przypisa¢ sygnalizacje standardowe lub zmodyfikowaé sygnalizacje wedtug potrzeb i wymagan
klienta. Do dyspozyciji jest mozliwos¢ ustawienia jednego z dwéch koloréw diody (zielony, czerwony)
dla panelu w wersji 1 oraz trzech koloréw diody (zielony, pomaranczowy, czerwony) dla panelu w
wersji 2, co daje mozliwos¢ dodatkowego sposobu oznaczenia charakteru sygnalizowanego
zdarzenia. Opis oznaczenia diod moze by¢ zmieniony na zyczenie uzytkownika (wymienny kartonik w
kieszeni folii czotowej urzadzenia). Sygnalizacja moze by¢ z podtrzymaniem (P) albo bez
podtrzymania (BP).

Sposéb swiecenia diod jest konfigurowany i moze by¢ ciggtly, pulsujgcy wolny oraz pulsujgcy szybki.

Poza 16 diodami programowalnymi na panelu operatora znajdujg sie dwie diody dedykowane:
Dioda OK. reprezentuje nastepujace stany pracy :

e Swiecenie ciggte — urzagdzenie dziata prawidtowo w stanie ON (aktywne)
e Swiecenie wolne — urzadzenie sprawne, lecz w innym stanie niz ON

w tym stanie urzgdzenie nie chroni w petni obiektu
e Swiecenie szybkie — brak konfiguraciji

Dioda ERROR s$wiadczy o wykryciu przez system autokontroli uszkodzenia zespotu.

5.2. Sygnalizacja na wyswietlaczu LCD.

iZAZ400 wyposazony jest w panel operatora, na ktérym znajduje sie duzy siedmiocalowy wyswietlacz
graficzny do wizualizacji stanu pracy pola.

Sposob prezentacji uktadu synoptyki jest konfigurowany przez uzytkownika w aplikacji iZAZ Tools.
Szczegotowy opis wyswietlacza znajduje sie w pkt. 9.1.1, str.70.

W dolnym oknie sygnalizacji wyswietlane sg m.in komunikaty sygnalizacji tekstowej, wynikajgce
z konfiguracji. Znaczenie oraz opisy mogg by¢ zmienione na zyczenie uzytkownika, a iloS¢ i rodzaj
sygnalizacji jest $cisle zwigzany z konfiguracjg sprzetowa i programowg urzadzenia. Sygnalizacja
moze by¢ z podtrzymaniem (P) albo bez podtrzymania (BP).
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6. KOMUNIKACJA LOKALNA | NADRZEDNA
6.1. Komunikacja lokalna z urzadzeniem przez tgcze USB.

Urzadzenie iZAZ400 jest wyposazone standardowo w port USB, znajdujgcy sie na panelu operatora.
Umozliwia on komunikacje z zespotem przy uzyciu komputera PC z wykorzystaniem dedykowanego
oprogramowania iZAZ Tools.

Port ten dziata w petni niezaleznie od portéw RS-485 / LAN znajdujgcych sie na module CPU.

W przypadku, gdy do urzagdzenia nie jest podigczony panel operatora, port dostepny jest
bezposrednio na module CPU (USB2).

Uwaga: Podtgczenie przewodu i komunikacja poprzez port USB2 (znajdujgcy sie na module CPU
w jednostce centralnej) powoduje odtgczenie komunikaciji do panelu operatora.

6.2. Komunikacja zdalna z urzadzeniem przez tacze RS-485.

Do dyspozycji sg dwa niezalezne porty szeregowe (COM1, COM2) RS-485, do lokalnej komunikaciji
z komputerem PC lub zdalnej komunikacji z systemem nadrzednym, z protokotem MODBUS RTU,
DNP 3.0 lub IEC 60870-5-103.

Port wyposazony w izolacje optyczng na poziomie 2 kV.

Oprogramowanie iZAZ Tools, standardowo dotgczone do urzadzenia, umozliwia jego zdalng obstuge
w zakresie: konfiguracji wejs¢ i wyjsé, wprowadzania i odczytu nastaw, odczytu mierzonych wartosci
wielkosci wejsciowych, odczytu stanu wejsc¢ i wyjs¢, testu wyjs¢, zdalnego kasowania sygnalizaciji,
odczytu stanu zabezpieczen, przegladania zapiséw rejestratoréw, prezentacji graficznej wynikéw
pomiardéw i synchronizacji czasu zegara wewnetrznego.

Podtgczenie sygnatu transmisiji:

DATA A — zacisk COM1/1, COM2/1

DATA B — zacisk COM1/2 , COM2/2

SIGNAL GROUND - zacisk COM1/3 , COM2/3

Ze wzgledu na programowalny charakter urzgdzenia, petna tabela rejestrow sygnatow moze byé
wygenerowana z programu obstugi dla okreslonej konfiguracji.

Uwaga: Dla wariantu _F port szeregowy COM2 w wykonaniu $wiattowodowym COM2-FIB,
natomiast dla wariantu XZ oba porty w wykonaniu $swiattowodowym COM1-FIB, COM2-FIB.

Typ potgczenia COM-FIB to swiattowdd wielomodowy 820 nm — ztgcza ST(CPU-1), LC(CPU-2) —
OM1(62,5/125um), OM2, OM3, OM4(50/125um) zgodnie z PN-EN 60793-2:2016-09 lub w wersiji
wsuwek SFP - standard: LC (dedykowany typ wsuwki przez Producenta). Istnieje mozliwosé
wykonania wersji z wsuwkg na swiattowdd jednomodowy SM (9/125um).

6.3. Komunikacja zdalna z urzadzeniem przez tacze LAN.

Port LAN moze byé wykorzystany do lokalnej komunikacji z komputerem PC lub zdalnej komunikaciji
z systemem nadrzednym, z protokotem MODBUS TCP, IEC60870-5-103, DNP 3.0 badz protokotem
IEC 61850 (zgodnie z zamodwieniem). Port wyposazony w izolacje optyczng na poziomie 2 kV.

Istnieje mozliwosé rownolegtej pracy wszystkich wymienionych protokoléw na jednym taczu
LAN na réznych konfigurowalnych portach.

Oprogramowanie iZAZ Tools, standardowo dotgczone do urzadzenia, umozliwia obstuge urzadzenia
w petnym zakresie, analogicznie jak dla potgczenia przez RS-485.

Ze wzgledu na programowalny charakter urzgdzenia, petna tabela rejestréw sygnatéw moze byé
wygenerowana z programu obstugi dla okreslonej konfiguracji.

Uwaga: DlawariantuF_,1 ,M_, K , D , R_port LAN w wykonaniu swiattowodowym LAN-FIB.

Typ potgczenia LAN-FIB to Swiattowdd wielomodowy 1300 nm-ztgcza ST(CPU-1_F,l),
LC(CPU-2_M,K,D,R) — OM1(62,5/125um), OM2, OM3, OM4(50/125um) zgodnie z PN-EN 60793-
2:2016-09
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6.4. Komunikacja zdalna z urzadzeniem przez tacza PRP-A, PRP-B (dla wariantu J_,
K_ (CPU-2)

Porty PRP-A oraz PRP-B sg przeznaczone do redundantnej komunikacji Swiattowodowej w protokole
IEC61850. Wykonane w wersji wsuwek SFP (standard: MM/LC, z mozliwoscig zmiany na SM).

6.5. Komunikacja zdalna z urzadzeniem przez tgcza CAN-A, CAN-B dla wariantu C_,
D_,P_,R_(CPU-2)

Porty CAN-A oraz CAN-B sg przeznaczone do redundantnej komunikacji swiattowodowej w protokole
CAN. W wersji C_, D_ do komunikacji miedzy przekaznikami do szybkiej wymiany informacji w celu
realizacji zab. tukochronnego. W wersji P_, R_ (CAN/RS485) do komunikacji w protokole PPM2 z
systemem nadrzednym.

6.6. Wymiana danych przez tgcze USB2.

Na panelu operatora w wersji S dostepny port USB2 - gniazdo typ A (USB 1.1), do podigczenia
dodatkowej zewnetrznej pamieci typu FLASH, w celu zrzutu plikéw rejestratoréw lub konfiguracji.

5000.51.04.00.Fx.010 2025-03-03
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7. SZKIC WYMIAROWY

Urzadzenie iZAZ400 skfada sie z jednostki podstawowej (JP) oraz panelu operatora (PAN).
Sg to elementy niezalezne mechanicznie, co daje rézne mozliwosci montazu.
Dostene sg trzy typy panelu operatora, wersja P, S (dostepna od 2022r.) oraz M(dostena od 2023r.)
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Rys. 14. Wymiary urzgdzenia iZAZ400 z panelem w wersji S
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Rys. 15. Wymiary urzgdzenia iZAZ400 z panelem w wersji M

Mozna wyroézni¢ trzy podstawowe typy sposobu montazu:

A. JP i PAN na drzwiach - typowy sposdb montazu zatablicowego, w ktérym panel operatora jest
zamontowany w drzwiach rozdzielnicy, a jednostka podstawowa jest mocowana do panelu za
posrednictwem odpowiednio przygotowanych katownikow montazowych.

W tym ukfadzie jest to typowy sposéb montazu zatablicowego stosowany dla urzadzen
z jednorodng obudowa.

B. PAN na drzwiach, JP wewnatrz szafy - sposéb montazu zatablicowego, w ktérym panel operatora

jest zamontowany w drzwiach rozdzielnicy, a jednostka podstawowa wewnatrz szafy rozdzielnicy.
W tym uktadzie wykorzstana jest wtasno$¢ panelu operatora jako niezaleznego mechanicznie
uktadu.
Podstawowg korzyscig jest mozliwo$s¢ umiejscowienia jednostki podstawowej w miejscu
umozliwiajgcym swobodne podigczenie krosu montazowego (przewoddéw z przektadnikow
prgdowych, napieciowych, uktadéw sterowania i sygnalizacji). Niejednokrotnie krosowanie duzej
ilosci przewodow na drzwi rozdzielnicy jest utrudnieniem, a ten typ montazu umozliwia unikniecie
takiej sytuacji. Jednostka podstawowa moze by¢ zamontowana w dowolnym miejscu w szafie,
niekoniecznie swobodnie dostepnym dla uzytkownika, gdyz petng funkcjonalnos¢ uzytkownik
uzyskuje poprzez panel operatora potgczony z jednostkg centralng typowym przewodem
Ethernetowym.

C. Przysciennie JP i PAN - typowy sposdb montazu natablicowego, w ktérym panel operatora jest
zamontowany na obudowie urzgdzenia (JP) przymocowanego do $ciany (tablicy) — opcja C1.
Ten typ mocowania jest najmniej korzystny, natomiast konieczny w przypadku, gdy na Scianie
(tablicy) brak miejsca na osobny montaz jednostki podstawowej i panelu operatora (C2).
W tym uktadzie, aby umozliwi¢ dostep do ztgcz, przewidziano montaz urzadzenia w uktadzie
poziomym, gdzie ztgcza sg dostepne od goéry. Panel operatora poprzez dodatkowe elementy
montazowe jest przymocowany do urzgdzenia.
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7.1. Sposéb montazu — panel wariant P
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Rys. 16. Spos6b montazu urzadzenia iZAZ400 — zatablicowy (JP i PAN-P — na drzwiach) —wariant A
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Rys. 17. Spos6b montazu urzadzenia iZAZ400 — zatablicowy (PAN-P na drzwiach, JP wewnatrz) —

wariant B
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Otwarowanie pod jednostke cantralng
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Rys. 18. Spos6b montazu urzadzenia iZAZ400 — natablicowy — wariant C1
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Otworowanie pod pulpit Otworowanie pod jednostke centraing
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Rys. 19. Sposéb montazu urzadzenia iZAZ400 — natablicowy — wariant C2
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7.2. Sposéb montazu — panel wariant S

Montaz panelu w wersji 2 odbywa sie za pomocg specjalnego dedykowanego adaptera sktadajgcego
sie z dwdch czesci:

- zewnetrznej — do zabudowy panelu operatora

- wewnetrznej — do zabudowy jednostki centralne;.

Taki sposéb montazu umozliwia niezalezny montaz panelu operatora i jednostki centralnej.

Niezalezny montaz obu czesci adaptera umozliwia rozne warianty sposobu mocowania zgodnie z
opisem na str. 56.

o

°

Rys. 20. Sposéb montazu urzadzenia iZAZ400 — panel wariant 2

Rys. 21. Sposéb montazu urzadzenia iZAZ400 — panel wariant 2 — jednostka centralna
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Rys. 22. Sposéb montazu urzadzenia iZAZ400 — panel wariant S —wymiarowanie
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Rys. 23. Sposob montazu urzadzenia iZAZ400 — panel wariant S — wizualizacja przéd

Rys. 24. Sposéb montazu urzadzenia iZAZ400 — panel wariant S — wizualizacja tyt
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7.3. Sposéb montazu — panel wariant M

Panel w wersji M przystosowany jest tylko do montazu rozdzielonego, w ktérym panel operatora jest
zamontowany w drzwiach rozdzielnicy, a jednostka podstawowa wewnatrz szafy rozdzielnicy.

W tym ukfadzie wykorzystana jest wiasnos¢ panelu operatora jako niezaleznego mechanicznie
ukfadu.
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Rys. 25. Sposéb montazu urzgdzenia iZAZ400 — panel wariant M — wymiarowanie
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Otworowanie pod jednostke centraing
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Rys. 26. Spos6b montazu urzadzenia iZAZ400 — jednostka centralna dla wersji M panelu
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8. INSTALACJA | URUCHOMIENIE

Instalowanie urzagdzen dopuszcza sie w warunkach okreslonych w uwagach producenta (pkt. 1).
Urzadzenie przystosowane jest do montazu zatablicowego. Wymiary zewnetrzne urzgdzeh podano
w pkt. 7 (str.57). Warunkiem przytgczenia urzadzenia do sieci elektroenergetycznej jest sprawdzenie
czy parametry instalowanego urzgdzenia sg zgodne z parametrami eksploatacyjnymi sieci.

Schemat potgczen zewnetrznych instalowanego zabezpieczenia przedstawiono w pkt.2.4 (str.14)

Na Sciance bocznej obudowy jednostki podstawowej (JP) umieszczona jest Sruba uziemiajgca, kitorg
nalezy potgczy¢ z potencjatem ziemi. Zaleca sie, aby potgczenie wykona¢ przewodem miedzianym
(np. LgYc- 500V- 2,5mm?2) o dtugosci nie wiekszej niz 3m. Punkt ten wewnetrznie jest potgczony z
masg urzadzenia.

Na sciance dolnej obudowy panelu operatora (PAN) umieszczona jest Sruba uziemiajgca, ktérg nalezy
potgczy¢ z potencjatem ziemi. Zaleca sie, aby pofgczenie wykona¢ przewodem miedzianym (np.
LgYc- 500V- 2,5mm?) o dtugosci nie wiekszej niz 3m. Punkt ten wewnetrznie jest polaczony z masg
urzadzenia.

Panel operatora nalezy potaczy¢ z jednostkg podstawowg standardowym przewodem LAN. Wraz z
urzgdzeniem dostarczany jest przewéd LAN Ethernet Patch PRZEWOD POtACZENIOWY, CAT 5E,
1M RED. Istnieje mozliwos¢ zastosowania innego przewodu zakonczonego wtykami RJ-45
skrosowanymi zgodnie ze standardem przewodow Ethernet bez przeplotu (TIA/EIA-568). Zaleca sie,
aby dla potgczen o dtugosciach wiekszych niz 3m stosowany byt przewdd ekranowany (do 100m).

iZAZ400 - PAN (widok ztgcz od dotu)
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Rys. 27. Sposéb podtaczenia jednostki podstawowej (JP) i panelu operatora (PAN)

UWAGA!!!

Nalezy zwrdci¢ szczegdlng uwage podczas podtgczania przewodu pomiedzy jednostkg
centralng a panelem. Niedopuszczalne jest podtgczenie w panelu przewodu do ztgcza
LAN-P. Ztgcze te jest standardowo zaslepione. Z racji prowadzenia zasilania przewodem
do panelu, takie podigczenie moze skutkowac uszkodzeniem gniazda LAN-P na panelu.

>
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Uruchomienie urzadzen, po zainstalowaniu, mozna przeprowadzi¢ m. in. w nastepujgcy sposob:

- zalgczy¢ napiecie pomocnicze (Up = Upn, polaryzacja dowolna),

- sprawdzi¢ stan diody LED ,OK” sygnalizujgcej sprawnos$¢ urzgdzenia (opis wedtug pkt. 5.1,
str.54),

- wgraé plik konfiguracyjny dedykowany do urzadzenia (ewentualnie dostosowac istniejacy do
potrzeb i wymagan obiektu).

- wykona¢ test wyjs¢ przekaznikowych obserwujac odpowiednie efekty podczas pobudzen
przekaznikow,

- sprawdzi¢ funkcjonalnie wejscia dwustanowe poprzez pobudzenie poziomem napiecia, zgodnie
z uktadem podigczen do zespotu iZAZ.

- sprawdzi¢ funkcjonalnie poszczegdlne funkcje zabezpieczeniowe (poprzez funkcje testow
sygnatami wirtualnymi bez wymuszania sygnatéw analogowych lub wymuszajgc odpowiednie
sygnaly analogowe na zaciskach urzadzenia z wykorzystaniem sygnatéw wirtualnych do
blokowania funkcji.

- wymusi¢ wielkosci pomiarowe w obwodach wejsciowych, sprawdzajgc poprawnos$¢ funkcji
pomiarowych oraz wygenerowac plik rejestratora zaktécen i oceni¢ prawidtowos¢ zapisu.

Po uruchomieniu urzgdzenie mozna przekazac do eksploataciji.

é UWAGA!!!

Podczas pracy urzadzenia niektére jego czesci mogg znajdowac sie pod niebezpiecznym
napieciem. Niewfasciwe lub niezgodne z przeznaczeniem zastosowanie urzgdzenia moze
stwarza¢ zagrozenie dla oséb obstugujacych, grozi réwniez uszkodzeniem urzgdzenia.
Montaz i obstuga urzadzenia moze by¢ wykonywana jedynie przez odpowiednio
przeszkolony personel.

Wiasciwa i bezawaryjna praca urzadzenia wymaga odpowiedniego transportu,
przechowywania, montazu, instalowania i uruchomienia, jak réwniez prawidtowej obstugi,
konserwacji i serwisu.
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9. OBSLUGA iZAZ400

9.1. Obstuga lokalna za pomoca panelu operatora.

Urzgdzenie mozna obstuzyé w petnym zakresie przez panel operatora, podtgczony za pomocg kabla
ethernetowego do jednostki podstawowej — modut CPU (zigcze PAN).
Panel operatora jest niezaleznym mechanicznie elementem.

Przez panel operatora mozna dokona¢ nastepujgcych czynnosci:

- odczyt biezgcych wartosci pomiaréw i licznikow,

- podglad / edycja nastaw,

- odczyt standw wej$¢ dwustanowych i wyjs¢ przekaznikowych,

- testowanie zabezpieczen poprzez sterowane sygnatami wirtualnymi (w stanie TEST_REL),
- testowanie wyj$¢ przekaznikowych (w stanie TEST_OUT),

- testowanie diod $wiecacych (w stanie TEST_OUT),

- symulacja wej$¢ dwustanowych (w stanie SIMUL _IN),

- odczyt rejestratorow zdarzen, zdarzen systemowych i zadziatan.

9.1.1. Opis plyty czolowej
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Rys. 28. Ptyta czolowa wariantu 1 — panel operatora iZAZ400
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Rys. 29. Plyta czotlowa wariantu 2 — panel operatora iZAZ400
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wyswietlacz graficzny 77 dotykowy 800x480 RGB

zestaw programowalnych 16 diod LED dwukolorowych (zielona / czerwona) — panel wersja 1
trojkolorowych (zielona / zétta / czerwona) — panel wersja 2

wkiadka opisowa do 16 diod swiecacych

24 - przyciskowa klawiatura (nawigacja, przyciski sterujgce, funkcyjne, klawiatura numeryczna)

dioda OK, ktéra okresla stan pracy zespotu

dioda ERROR, ktéra sygnalizuje uszkodzenie zespotu

ztgcze USB, przeznaczone do potgczenia z komputerem PC

ztgcze USB typ A, przeznaczone do podigczenia zewnetrznej pamieci typu FLASH, w celu zrzutu
plikéw rejestratorow, konfiguracii.

L= | =] [o] [of [2] [=] [~ ] [=]

Dioda OK reprezentuje nastepujgce stany pracy :
e Swiecenie ciggte — urzadzenie dziata prawidtowo w stanie ON (aktywne)
e Swiecenie wolne (1Hz)  — urzadzenie sprawne, lecz w innym stanie niz ON
w tym stanie urzadzenie nie chroni w petni obiektu
e Swiecenie szybkie (5Hz) - brak konfiguraciji
Dioda ERROR sygnalizuje zbiorczo awarige lub uszkodzenie zespotu.

9.1.2. Klawiatura

ENTE’

eé}
rozkaz zatgczenia tgcznika (1)
[. G ¢ rozkaz wytgczenia tgcznika (O)
e przetgczenie w tryb sterowania fgcznikami (L/R)

¢ kasowanie sygnalizacji

przejécie do wybranego elementu menu

zatwierdzenie ustawionej wartosci

przejscie do funkcji edycji nastawy

przejscie do nadrzednego poziomu menu programu

przerwanie edycji wartodci parametru z pominieciem wprowadzonych
Zmian

przemieszczanie kursora w lewo/prawo o jedng pozycije

wybér okienka w menu programu

ustawienie cyfry (0-9) w trakcie edycji nastawy

wybor wartosci danego parametru sposréd podanych opcji

CLEAR|

e przyciski funkcyjne, umozliwiajgce ustawienie bezposredniego skoku z
F3 F4 dowolnego miejsca menu do ustawionego w nastawie, np. pomiary,
rejestrator zdarzen, podglad wejsé / wyjsé, itd.
0 9 ¢ petna klawiatura numeryczna, umozliwiajgca wprowadzanie wartosci
liczbowych w szybki i tatwy sposob, np. hasto, wartosci nastaw, itp.

5000.51.04.00.Fx.010 2025-03-03
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9.1.3. Struktura menu gtéwnego programu — panel wersja 1

MENU GLOWNE

2025-03-03 5000.51.04.00.Fx.010
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9.1.

4. Struktura menu gtéwnego programu — panel wersja 2

& - W

¢ 90

7. Opcje 8. Komunikacja

1. Nastawy 2. Pomiary 3. Rejestratory
ﬂ - e
4. Polecenia 5. Stany 1/0 6. Testy

9. Informacje

/‘.‘
/
L d
1. Nastaw .
y 2. Pomiary
1. Edycja nastaw 2. Nr. zestawu 1. Wartosci o ) i
. podst. / rez. chwilowe 2. Liczniki zadziatan
| % J | % J . v
3. Liczniki energii 4. Liczniki PKW
1 ‘ y
3. Rejestratory
5. Liczniki czasu 6. Pomiary THD
- Zt!arzenla 2. Zadziatania
konfigurowalne g )
| % J | % J
7. Wykresy THD
3. Rejestrator 4. Zdarzenia
zaktécen systemowe i
| % J | % J
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)=

4. Polecenia

1. Stan zespoiu

2. Wejscia
sterujace

3. Wejscia 4. Kasowanie
dedykowane licznikow
N
5. Stany 1/O
1. Wejscia 2. Wyjscia
dwustanowe przekaznikowe
1.
3. Wyjscia 4. Wyjscia
sygnalizacyjne statusow

5. Wyjscia
przerzutnikow

6. Wyjscia
dedykowane

7. Opcje

1. Data / czas

2. Wyswietlacz

<A

/]

6. Testy
e 2. Wejscia
;;uv::t]:g:we wirtualne; Blokada
test zabezpieczen
[ o [ o
3. Wyjscia

przekaznikowe

8. Komunikacja

1. Adresy Modbus 2. Porty szeregowe

3. Ethernet 4. Komunikacja z JC

5. Restart
komunikacji

9. Informacje

3. Zmiana hasta
dostepu

4. Programowanie
F

5. Test klawiatury

6. Test LED
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Przyklady okien: nastaw, pomiaréw, testow (wejsé wirtualnych), zdarzen.

iZAZ_ON iZAZ_ON
Zest. 0-Zab.o1>>> Pomiary - Wartosci chwilowe
Nazwa Wartos¢ Nazwa Wtdrne >
W _ 1112 0.000 A
OR/AND OR 2 11L3 0.000 A
BI_h_ON/OFF wytaczona e 1152 0.00 A
I>> ON/OFF wytaczone s 13 0.000 A
Ibl — 0,100 + 3Uo ooV
Ir>> — 1500 + In ¢(3Uo,3l0) 0.0°
kp - 09 + UlLl 0.0V
t 000 + s u1L2 0.0V
Zanik +2, Zanik +3, COW1, COW2, BLZ, Zanik +2, Zanik +3, COW1, COW2, BLZ,
iZAZ_ON
p Wejscia wirtualne Zdarzenia konfigurowalne
Nr. Nazwa Stan
00 I>>> bl  OFF
01 I>> bl on @) 12:58:00,599
02 I> bl  OFF cow2 12:57:51,599 26.01 m
ON  OFF coz 12:57:51,599 26.01 m
07 lo>1 bl  OFF uP 12:57:50,600 26.01 m
08 10>2 bl  OFF BLZ 12:57:50,599 26.01 m
09 OW bl  OFF Q4lo 12:57:50,599 26.01 m
10 Ster. Z bl  OFF Q332 12:57:50,599 26.01 m
11 I>>> pob  OFF Q320 12:57:50,599 26.01 m
12 I> pob [ ) OFF Q31z 12:57:50,599 26.01 m
Zanik +2, Zanik +3, COW1, COW2, BLOK. WIRT, Zanik +2, Zanik +3, COW1, COW2, BLOK. WIRT,
BLZ, BLZ,
Blokada wirtualna Grupa - Krytyczne
Zanik napiecia +3

5000.51.04.00.Fx.010 2025-03-03
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9.1.5. Ekran gtéwny - synoptyka

Na ekranie gtdwnym wyswietlana jest synoptyka pola wedtug konfiguracji, opis urzgdzenia lub
sygnalizacja, jesli wystepuje. Opis urzgdzenia mozna edytowal za pomocg programu obstugi.
Przyktadowy ekran wyglgda nastepujgco:

Stan zespotu — opis
ponizej

Przycisk ESC, do
nawigacji dotykowej

I1 L1 25.1 A

Okno synoptyki, I1 L2 28.3 A
konfigurowalne przez I1 L3 26.9 A
program iZAZ Tools '

3Io 0.1 mA

3Uo 0.8 V

Uzl

Okno komunikatow k
sygnalizaciji tekstowej > . |
wedtug konfiguracji 51.1 Z, BLZ
(nadazne lub z
podtrzymaniem).

Data i czas
2012-05-02 12:34

2025-03-03 5000.51.04.00.Fx.010
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Stan zespotu — opis
ponizej

Przycisk ESC, do
nawigacji dotykowej

Wskazanie ilosci ekranow
synoptyki, ze
wskazaniem aktywnego

L12 0.00kV

Okno synoptyki,
konfigurowalne przez
program iZAZ Tools

L23 0.00kV
Q32 L31 0.00kV

L1 0A
L2 0A
L3 0A

P0.0MW
Q0.0 Mvar

S 0.0MVA
cos® NAN

Okno komunikatow
sygnalizacji tekstowej
wedtug konfiguracji
(nadazne lub z
podtrzymaniem).

Zanik +2, Zanik +3, COW1, COW2, BLOK. WIRT,
BLZ,

Data i czas

Stan potaczenia z
jednostka centralng

Sygnalizacja stanu zespotu w gérnej czesci ekranu:

S{OIS8 Sygnalizacja btedu urzgdzenia.

V4-VANOI\B Urzgdzenie aktywne, sprawne, chroni w petni obiekt.

V4. VANOIS=N Urzgdzenie odstawione, w tym stanie nie chroni obiektu.

SIMUL_IN

Stan symulacji wejs¢. Dziala, lecz wejscia dwustanowe sg pobudzane wedtug
wymuszonego ustawienia. W tym stanie przekaznik nie chroni w petni obiektu.

TEST_OUT

Test wyjs¢ przekaznikowych. Umozliwia sterowanie przekaznikami wedtug
ustawienia. W tym stanie przekaznik nie chroni obiektu.

Test funkcji zabezpieczeniowych. Dziata, lecz poprzez sygnalty istnieje mozliwosé
I=ESIREEE pobudzenia funkcji zabezpieczeniowych bez wymuszenia sygnatéw analogowych.
W tym stanie przekaznik nie chroni w petni obiektu.

5000.51.04.00.Fx.010 2025-03-03
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9.2. Obstuga za pomoca komputera PC.

Zespot moze by¢ obstugiwany z wykorzystaniem stacjonarnego lub przenosnego komputera klasy PC
oraz oprogramowania iZAZ Tools.

iZAZ Tools to oprogramowanie uzytkowe stuzgce do obstugi catej rodziny urzadzen iZAZ przy pomocy
komputera PC pracujgcego pod kontrolg systemu operacyjnego Microsoft Windows XP / VISTA/7 / 8
/10/ 11.

Program umozliwia kompleksowg obstuge urzadzenia w zakresie konfigurowania i nastaw, z edycjg
konfiguracji w trybie graficznym, kontroli stanu urzgdzenia i chronionego obiektu oraz sterowania.

b iZAZ Toals - Schemat konfiguradii =

BB & 470 - Q-0-RD B XASE[XE * B 2

-
Zabezpieczenia nadpradowe
r— Zabezpieczenia nadpradowe, przeciazeniowe i
AW
[Stan]
[ [::;;l [Stan T AZ1 | Suma blokInl
w2 | =1
sann | 7| = =
E i e AZ0 | LEDST> Stans )
= vy o1
et PL3 |— M[ Stan_Jwy_syg
EFTH 1P CIEStn [ AL || Hesat
|[T\12 ‘;u;b\ Stan }L AZ1 | Suma testinl EEa -1z
2k 1>1P (Sten [y ARZ |
1>1
= Wejécia dwustanowe -0 = Rejestrator zdarzefi - olEN|
1l wstrzymaj | @, podglad |, Test — | Il Wstrzymaj & kwityj B Wszystkie ~ (@ Otwérz.. B Zapisz.. € Odswiez dziennik 9, Test
Stan | Nazwa Komentarz @ Nr Data [t-t0] | Nazwa Komentarz | *
OFF W ON (Wel1)  wylacznik zamkniety w 2495 2014-02-04 08:52:48,232 +00:00:01,108 I>1P OFF Pobudzenie
OFF W OFF (We02) Wylgcznik otwarty wr 2494 2014-02-04 08:52:48,226 +00:00:01,103 1>2 P OFF Pobudzenie
OFF Q1 ON (WeD3) wozek w pozycji praca N 2483 2014-02-04 08:52:48,125 +00:00:01,002 Sterwylacz ON  Sterowanie 1
OFF Q1 OFF (We04) wozek w pozyqji préba T & 2492 2014-02-04 08:52:48,123 +00:00:01,000 1>2W ON  Wylaczenie «
QOFF  Wel5 rezerwa N i 2491 2014-02-04 08:52:48,123 +00:00:01,000 1>2Z ON  Zadzialanie :
OFF We06 rezerwa ﬁ 2490 2014-02-04 08:52:47,123 LG_J 00:00:00,000 =2 P ON  Pobudzenie
Q OFF Uz ON (We07) Uziemnik zamkniety [ w 2489 2014-02-04 08:52:47,122 -00:00:00,001 Rozruch ON  Rozruch siln
izazaoc () OFF Uz OFF (We08) uziemnik otwarty v oy 24ee 2014-02-04 08:52:47,122 -00:00:00,001 Stop OFF  Zatrzymanie ,,
‘\( iZAZ400 HAAA-X iZAZ400 badania iZAZ400 badania
40006-1 ‘\‘ 1ZAZ400 JAA-XP-B51 1 ‘\‘ iZAZ400 XHAA-XP-BS1
20005-13 | Zamkni 40006-13 [Aplikacjal | zamkni

Rys. 30.iZAZ Tools — przykladowe okno programu

Uwaga: Szczegdbtowy opis obstugi urzgdzenia iZAZ400 przez port komunikacyjny z wykorzystaniem
programu iZAZ Tools znajduje sie w dokumencie:

5000.51.00.00.Fx.012 Instrukcja obstugi —iZAZ Tools
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10. PRZEGLADY | KONSERWACJA

Urzgdzenie zabezpieczajgce typu iZAZ400 ma wbudowane procedury autokontroli, co zapewnia
ciggte monitorowanie jego pracy. Ponadto, wykorzystujgc opcje programu obstugi, umozliwiajgce
podglad wartosci sygnatow wejsciowych analogowych oraz stanéw wejs¢/wyjs¢ dwustanowych,
mozliwa jest biezgca kontrola poprawnej pracy urzadzenia.

Nie jest konieczna specjalna obstuga konserwacyjna. Jednak ze wzgledu na funkcje, spetniane przez
urzagdzenie, wskazane jest okresowe sprawdzanie poprawnego dziatania. Producent zaleca
wykonywanie takiego sprawdzenia raz w roku lub po okresie wytgczenia z eksploatacji dtuzszym niz
30 dni. Niezaleznie od dtugosci przerwy w pracy urzadzenia sprawdzenie nalezy wykonywac, jesli byty
prowadzone prace zwigzane z obwodami wtérnymi pola.

Zaleca sie nastepujgcg procedure postepowania:

e Pomiar wielkosci, doprowadzonych do wejs¢ pomiarowych urzgadzenia (prgdoéw i napiec)
i poréwnanie wynikéw z wartosciami prezentowanymi na panelu operatora lub w programie
obstugi.

e Test zewnetrznych obwoddw wejsciowych, realizowany przez podanie na poszczegdine
wejscia

e dwustanowe napiecia sterujgcego i kontrolowanie, czy dane wejscie jest wilasciwie
obstugiwane

e przez urzagdzenie (podglad stanéw wejs¢ dwustanowych w programie obstugi (TESTY) albo
poprzez panel operatora.

e Test obwodow zewnetrznych wyjsciowych, wykonywany przez pobudzanie poszczegdlinych
przekaznikéw wyjsciowych za pomocg funkcji testowania wyj$¢ w programie obstugi (TESTY)
albo poprzez panel operatora.

Powyzsza procedura moze by¢ uzupetniona o sprawdzenie dziatania poszczegdlnych zabezpieczen,
wchodzgcych w sktad zespotu.

Co 5 lat wskazane jest wykonanie préb dziatania zabezpieczen z wymuszaniem prgdoéw i napiec
w obwodach pierwotnych.

W urzgdzeniach serii iZAZ zastosowana jest bateria litowa typu CR2032, ktéra stuzy do podtrzymania
zegara biezgcego czasu. Baterie nalezy wymieni¢ po 10 latach eksploatacji lub jesli suma okresow,
gdy urzadzenie byto wytgczone, przekracza 4 lata.

Weczesdniejsza wymiana baterii powinna nastgpi¢, jesli w wyniku zaniku pomocniczego napiecia
zasilajgcego zabezpieczenie traci zawartos¢ pamieci (m. in. czas i data). Stan baterii nie jest
monitorowany. Przed wymiang lub odigczeniem baterii nalezy zabezpieczyé rejestracje poprzez
pobranie ich do pamieci komputera podigczonego do urzgdzenia.

Bateria zostata umieszczona na module CPU. Dostep do baterii jest mozliwy po zdjeciu maskownicy
zlgcz obudowy i wyjeciu modutu CPU. Podczas wymiany nalezy zwréci¢ szczegdélng uwage na
prawidtowg biegunowosé baterii a czynnosci zwigzane z jej wymiang, przy odigczonym napieciu
pomocniczym, powinny wykonywaé¢ uprawnione do tego osoby. Na baterii bgdz module mozna
umiedci¢ informacje o dacie ostatniej wymiany baterii.

5000.51.04.00.Fx.010 2025-03-03
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11. SPOSOB ZAMAWIANIA

izAzaoo- [ |-[ ] ]

Sposo6b zamawiania

- L]

104 103 102 101
Obecnos¢ panelu operatora:
P — z panelem operatora wersja 1
S — z panelem operatora wersja 2
M - z panelem operatora wersja 2 (mechanika M)
X — bez panelu operatora

Konfiguracja modutéw WE/WY (10):

A — modut 12(3x4) wej$¢ dwustanowych / 9 wyjsé przekaznikowych

B — modut 11(4,7) wej$¢ dwust. / 1 we. z czuj. bt. iIARC / 9 wyjs$¢ przek.

C — modut 9(5x1,4) wejs¢ dwustanowych / 9 wyj$¢ przekaznikowych

D — modut 15(3x1,3x4) wej$¢ dwustanowych / 6 wyj$é przekaznikowych

E — modut 14(4,7,3x1) wejs¢ dwust. / 1 we. z czuj. bt. IARC / 6 wyjs¢ przek.
F — modut 11(4,7) wejs¢ dwust. / 4 we. z czuj. bt. IARC / 6 wyj$¢ przek.

G — modut 12(8x1,4) wejs¢ dwustanowych / 6 wyj$¢ przekaznikowych

K — modut 6(6x1) wej$¢ dwust. / 3 wyjscia przekaznikowe / 3 wyjscia
kontaktronowe mocne. UWAGA: modut zajmuje dwie pozycje w obudowie
P — modut 6 wej$¢ 4-20mA

R — modut 6 wejs¢ PT100

S — modut 4 wyj$é 4-20mA

T — modut 6 wej$¢ 4-20mA oraz 4 wyjs¢ 4-20mA

U — modut 6 wejs¢ PT100 oraz 4 wyj$¢ 4-20mA

W- modut 6 wej$¢ IRED

X — brak modutu

Konfiguracja portéw LAN i wersji CPU:

X —wer.CPU-1 port LAN przewodowy

Y — wer.CPU-1 port LAN przewodowy (z IEC61850)

F — wer.CPU-1 port LAN przewodowy i LAN-FIB $wiattowodowy

| — wer.CPU-1 port LAN przewodowy i LAN-FIB $wiattowodowy (oba z IEC61850)

N — wer.CPU-2 port LAN przewodowy

M — wer.CPU-2 port LAN przewodowy i $wiattowodowy LC

J — wer.CPU-2 port LAN przewodowy, porty PRP-A,B $wiatlowodowe LC (PRP IEC61850)

K —wer.CPU-2 port LAN s$wiatt.LC i przewodowy, porty PRP-A,B $wiatt. LC (PRP IEC61850)
C — wer.CPU-2 port LAN przewodowy, porty CAN-A,B szeregowe CAN/CanBUS

D — wer.CPU-2 port LAN przewodowy i $wiatt.LC, porty CAN-A,B szereg. CAN/CanBUS

P — wer.CPU-2 port LAN przewodowy, porty CAN-A,B szeregowe CAN/RS-485 - PPM2

R — wer.CPU-2 port LAN przewodowy i $wiatt.LC, porty CAN-A,B szereg. CAN/RS-485 - PPM2

Konfiguracje portow szeregowych COM1+2:

P — port COM1+2 przewodowe

F — port COM1 przewodowy, COM2 $wiattowodowy LC
Z — oba porty COM1+2 $wiattowodowe

X — port COM1 przewodowy, brak portu COM2

Y — port COM1 $wiattowodowy, brak portu COM2

Konfiguracja kanatéw analogowych (IA1 rys.1):
A — 113, 3lo, 13, Uls, U2, 3Uo

B — 1131, 123, 3lo, Uls;, U2, 3U0

C — 1131, 3lo, Ulsr, U231, 3Uo

G — 113, 1231, 3U0, Ulzf, Uwl, Uw2

Z — |13, 3lo, Uls, U2, 3Uo

D — 113y, 1231, 13a3f, 143¢

E — 13, 123, 1351, Ulat

F — 1131, 1231, 1331, 3lo, Ulia2, 3U0

S — Utl, Ut2, Uslss, Us2s

Typ kanatéw pradowych:

1 - In=1A (do 30A)

2 — In=1A (do 6A)

5 — In=5A (do 150A)

6 — In=5A (do 25A)

7 — In=1A (do 6A - Ferranti)

Typ kanatéw napieciowych:

1 - U1n=3Uon=U2n=100 V
2-U1n=100V , 3Uon=U2n=400 V
3-U1n=400V, 3Uon=U2n=100 V
4 —U1n=3Uon=U2n=400 V

X — brak kanatu napieciowego

L — cewka Rogowskiego (do 1,5V)
M — cewka Rogowskiego (do 3V)
N — cewka Rogowskiego (do 9V)
O - cewka Rogowskiego (do 30Vv)
X — brak kanatu prgdowego

5-U1n=220 VDC
6 —U1n=100V, 3Uon=U2n=220 VDC
7 —U1n=400V, 3Uon=U2n=220 VDC

M — Uln=sensor (do 4V), 3Uon=U2n=220 VDC

Pomocnicze napigcie zasilajace zasilacza 1i 2:
2 - Usn=110 VDC / 220 VDC / 230 VAC

4 —-Usn= 24 VDC
X — brak zasilacza

Napiecie sterujace (wejsé dwustanowych wskazane dla kazdego 10):

1-Upn=110VvDC

2 —Upn=220 VDC / 230 VAC
4 - Upn= 24 VDC

X — brak modutu

Konfiguracja obudowy:

A — wspdlna maskownica modutéw 10 i CPU
R — osobne maskownice modutéw 10 i CPU

n

1213 3lo/i4 U

Upnl Upn2

104 103 102 101

Uwaga: W wyniku prowadzenia cigglych prac rozwojowych Producent zastrzega mozliwo$¢ wprowadzania zmian w
produkowanych wyrobach. Dokument niniejszy nalezy traktowac jako informacje o wyrobach, a nie oferte sprzedazy.
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12. ZALACZNIKI

12.1. Lista zdarzen systemowych
Lp. Nazwa Opis ID
1. RELAY_START Start przekaznika 5401
2. TIME_SYNCHRO Synchronizacja czasu 5402
3. UP_ON Pojawienie sie napiecia pomocniczego 5403
4. UP_OFF Zanik napiecia pomocniczego 5404
5. WATCHDOG Reset urzadzenia przez WATCHDOG 5405
6. STATE_iZAZ ON Urzgdzenie w stanie iZAZ_ON 5410
7. STATE iZAZ OFF Urzadzenie w stanie iZAZ OFF 5411
8. STATE_SIMUL _IN Urzgdzenie w stanie SIMUL_IN 5412
9. STATE TEST OUT Urzadzenie w stanie TEST OUT 5413
10. STATE_TEST_REL Urzgdzenie w stanie TEST_REL 5414
11. CLR_EVENTS Kasowanie rejestratora konfigurowalnego 5420
12. CLR DIST HIST Kasowanie rejestratora ostatnich zadziatan 5421
13. CLR_SIGNAL. Kasowanie sygnalizaciji 5422
14. CLR REC SYS Kasowanie rejestratora zdarzen systemowych 5423
15. CLR_REC Kasowanie rejestratora zakiocen 5424
16. CLR _COUNTERS Kasowanie licznikow 5425
17. CLR_PKW Kasowanie PKW 5426
18. CLR _ENERGY Kasowanie licznikdw energii 5427
19. CLR_VIRTUAL Kasowanie wejs¢ wirtualnych 5428
20. CLR LOGIC Kasowanie wewntrzynych stanéw przerzutnikéw 5429
21. CLR_TIME_COUNT Kasowanie licznikow czasu. 542A
22. FILE CONFIG Przestany plik konfiguracji 5430
23. FILE SETTINGS Przestany plik nastaw 5431
24. FILE_DESC Przestany plik opisow 5432
25. FILE EDIT Przestany plik EDIT 5433
26. FILE_TEXTEDIT Przestany plik TEXTEDIT 5434
27. FILE LINKEDIT Przestany plik LINKEDIT 5435
28. FILE_POINTEDIT Przestany plik POINTEDIT 5436
29. FILE REC Przestany plik rejestratora 5437
30. FILE_LOADER Przestany plik Loadera Flash 5438
31. FILE PROGRAM Przeslany plik z programem Flash 5439
32. PRIMARY_SET Zestaw podstawowy jest aktywny 5440
33. RESERVE SET Zestaw rezerwowy jest aktywny 5441
34. PRIMARY_CHANGE Zmiana numeru zestawu podstawowego 5442
35. RESERVE_CHANGE Zmiana humeru zestawu rezerwowego 5443
36. RECALC_ONLINE Przeliczenie nastaw online 5444
37. BAD_FILE_CRC Btad w strukturze pliku we Flash. 5450
38. HIGH_LOOP_TIME Przekroczony maksymalny czas petli zabezpieczen. 5451
39. RTC_ERROR Nieudana synchronizacja z wewnetrz.zegarem RTC 5452
40. CACHE_ERROR Utrata danych podtrzymywanych bateryjnie 5453
41. RAM_CRC Btad w strukturze plikéw w Ramie 5454
42. BAD_CONFIG Btad w konfigurac;ji 5455
43. EMPTY_CONFIG Pusta konfiguracja 5456
44. BAD_SET Btad zestawu nastaw 5457
45. LOOP_SEQ Btad kolejnosci petli zabezpieczen 5458
46. CRC_VIRTUAL Btad wejs¢ wirtualnych zapisanych w Ramie 5459
47. FLASH _DATA_INIT Btad CRC Flash, dane zainicjowane. 545A
48. REC_SYS ERROR Biad rejestratora zdarzen systemowych 545B
49. EVENTS ERROR Btad rejestratora zdarzen konfigurowalnych 545C
50. RECORD.ERROR Btad nastaw rejestratora zaktécen. 545D
51. FS_START Start sesji przesytania plikéw 5460
52. FS_END Zakonczenie sesji przesytania plikow 5461
53. FS_CANCEL Anulowanie otwartej sesji. 5462
54. FS TIMEOUT Przekroczenie maksymalnego czasu sesiji trans. plikéw 5463
55. FS _REJECT Préba otwarcia otwartej sesiji 5464
56. SETTINGS Wystanie nastaw (synchroniczne) 5465
57. FIRMWARE_UPDATE Aktualizacja Firmware’u 5466
58. SET_COUNTERS Kasowanie licznikow 5470
59. SET_PKW Kasowanie PKW 5471
60. SET_ENERGY Kasowanie licznikow energii 5472
61. SET_VIRTUAL Kasowanie wej$¢ wirtualnych 5473
62. SET _LOGIC Kasowanie wewntrzynych stanéw przerzutnikow 5474
63. SET _TIME_COUNT Kasowanie licznikow czasu. 5475
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12.2. Lista pomiaréw

Tabela zawiera liste pomiaréw wedtug liczby porzgdkowej, ktéra determinuje jednoznacznie okreslong
wartos¢ rejestru w protokole komunikacyjnym MODBUS dla wartosci wtérnych, pierwotnych i

znamionowych.

W konfiguracji zazwyczaj wystepuje okreslona domysinie liczba dostepnych pomiaréw, dostosowana

do typu konfiguracji. Istnieje mozliwo$¢ konfiguracji pomiaréw spoza listy na pozycjach oznaczonych

jako rezerwa.

Lp. Nazwa Opis

1. 11L1 Pomiar wartos$ci skutecznej pradu 11 w fazie L1

2. 11L.2 Pomiar wartos$ci skutecznej pradu 11 w fazie L2

3. 11L3 Pomiar warto$ci skutecznej prgdu 11 w fazie L3

4. 11S0 Pomiar wartosci skutecznej sktadowej zerowej pradu 11

5. 11S1 Pomiar wartosci skutecznej sktadowej zgodnej pradu |1

6. 11S2 Pomiar wartosci skutecznej sktadowej przeciwnej pragdu |1

7. 12L1 Pomiar warto$ci skutecznej pradu 12 w fazie L1

8. 12L.2 Pomiar wartosci skutecznej pradu 12 w fazie L2

9. 12L3 Pomiar warto$ci skutecznej prgdu 12 w fazie L3

10. 3lo Pomiar wartos$ci skutecznej pragdu ziemnozwarciowego 3lo
11. 3Uo Pomiar wartosci skutecznej napiecia ziemnozwarciowego 3Uo
12. ®(3Uo,3l0) Pomiar przesuniecia fazowego pomiedzy 3Uo i 3lo

13. UlLl Pomiar wartos$ci skutecznej napiecia U1 w fazie L1

14. UlL2 Pomiar wartosci skutecznej napiecia U1 w fazie L2

15. UlL3 Pomiar wartosci skutecznej napiecia U1 w fazie L3

16. U1L1L2 Pomiar warto$ci skutecznej napiecia miedzyfazowego U1 L1-L2
17. UlL2L3 Pomiar wartos$ci skutecznej napiecia miedzyfazowego U1 L2-L.3
18. U1L3L1 Pomiar warto$ci skutecznej napiecia miedzyfazowego U1 L3-L1
19. Ul1so Pomiar wartosci skutecznej sktadowej zerowej napiecia U1
20. Ui1s1 Pomiar wartosci skutecznej sktadowej zgodnej napiecia U1
21. Ul1s2 Pomiar wartosci skutecznej sktadowej przeciwnej napiecia U1
22. U2 Pomiar wartosci skutecznej napiecia U2

23. f Pomiar czestotliwosci napiecia U1

24. P Pomiar mocy czynnej tréjfazowej

25. Q Pomiar mocy bierne;j trojfazowej

26. S Pomiar mocy pozornej trojfazowej

27. P15 Pomiar mocy czynnej pietnastominutowe;j tréjfazowej

28. Q15 Pomiar mocy biernej pietnastominutowej tréjfazowej

29. tgp Pomiar warto$ci wspotczynnika mocy

30. COs@® Pomiar wartosci wspotczynnika mocy

3L | @(U1L1,I1L1)

Pomiar przesuniecia fazowego pomiedzy U1 i 11 w fazie L1

32. | @(U1L2,11L2)

Pomiar przesuniecia fazowego pomiedzy U1 11 w fazie L2

33. | @(U1L3,I1L3)

Pomiar przesuniecia fazowego pomiedzy U1i 11 w fazie L3

34. Go Pomiar wartosci konduktancji ziemnozwarciowej

35. Bo Pomiar wartosci susceptancji ziemnozwarciowej

36. Yo Pomiar warto$ci admitancji ziemnozwarciowej

37. R Pomiar warto$ci rezystancji skladowej zgodnej

38. X Pomiar wartosci reaktancji sktadowej zgodnej

39. Z Pomiar wartosci impedancji skladowej zgodnej

40. dm Pomiar wartos$ci temperatury modelu cieplnego

41. t46 Pomiar czasu naliczenia charakterystyki zabezp. od asymetrii

42. t49 Pomiar czasu naliczenia charakterystyki zabezp. cieplnego

43. treg Pomiar czasu regeneraciji silnika (ItR>0)

44. ItR1 Pomiar wykorzystania energii pojedynczego rozruchu zabezpieczenia ItR1

45. ItR2 Pomiar wykorzystania energii wielokrotnych rozruchéw zabezpieczenia ItR2

46. IrL1 Pomiar warto$ci skutecznej pradu réznicowego w fazie L1

47. IrL.2 Pomiar wartosci skutecznej pragdu réznicowego w fazie L2

48. IrL3 Pomiar warto$ci skutecznej prgdu réznicowego w fazie L3

49. IhL1 Pomiar warto$ci skutecznej pragdu hamowania w fazie L1

50. 1hL2 Pomiar warto$ci skutecznej pradu hamowania w fazie L2

51. 1hL3 Pomiar wartosci skutecznej prgdu hamowania w fazie L3

52. f2 Pomiar czestotliwosci napiecia U2

53. (=721 = S Ittt
54. (=741 W IRttt sttt
55. (=721 = S Ittt
56. (=74 =] 41 = S [ttt ettt
57. Limp Pomiar ilo$ci wytadowan w izolacji kabla w biezagcym okresie zliczania

58. AU-SCK Pomiar réznicy wektorowej napiecia na otwartym wytgczniku uktadu kontroli synchronizmu

59. Af-SCK Pomiar réznicy czestotliwosci napie¢ na otwartym wytgczniku uktadu kontroli synchronizmu

2025-03-03 5000.51.04.00.Fx.010




Instrukcja obstugi 84 / 92 iZAZ400

60. A@-SCK Pomiar réznicy kata napie¢ na otwartym wytgczniku uktadu kontroli synchronizmu
61. Uwl Pomiar wartos$ci napiecia z uktadu zabezp. ziemnozw. wirnika
62. uw2 Pomiar warto$ci napiecia z uktadu zabezp. ziemnozw. wirnika
63. Rw Pomiar warto$ci rezystancji w uktadzie wzbudzenia

64. Xw Pomiar wartosci reaktanciji w uktadzie wzbudzenia

65. 13L1 Pomiar warto$ci skutecznej pradu 13 w fazie L1

66. 13L2 Pomiar wartos$ci skutecznej pradu 13 w fazie L2

67. 13L3 Pomiar wartosci skutecznej pradu 13 w fazie L3

68. 14L1 Pomiar wartos$ci skutecznej pradu 14 w fazie L1

69. 14L.2 Pomiar warto$ci skutecznej pragdu 14 w fazie L2

70. 14L.3 Pomiar wartos$ci skutecznej pradu 14 w fazie L3

71. 15L1 Pomiar warto$ci skutecznej pradu 15 w fazie L1

72. 15L.2 Pomiar wartosci skutecznej pradu 15 w fazie L2

73. 15L3 Pomiar warto$ci skutecznej pradu 15 w fazie L3

74. 16L1 Pomiar warto$ci skutecznej prgdu 16 w fazie L1

75. 16L2 Pomiar wartos$ci skutecznej pradu 16 w fazie L2

76. 16L3 Pomiar warto$ci skutecznej prgdu 16 w fazie L3

77. 17L1 Pomiar wartos$ci skutecznej pradu 17 w fazie L1

78. 17L2 Pomiar warto$ci skutecznej prgdu 17 w fazie L2

79. 17L3 Pomiar wartos$ci skutecznej pradu 17 w fazie L3

80. 18L1 Pomiar warto$ci skutecznej pradu 18 w fazie L1

81. 18L2 Pomiar wartos$ci skutecznej pradu 18 w fazie L2

82. 18L3 Pomiar warto$ci skutecznej pradu 18 w fazie L3

83. U2L1 Pomiar wartos$ci skutecznej napiecia U2 w fazie L1

84. uz2L2 Pomiar wartosci skutecznej napiecia U2 w fazie L2

85. u2L3 Pomiar warto$ci skutecznej napiecia U2 w fazie L3

86. U2L1L2 Pomiar wartos$ci skutecznej napiecia miedzyfazowego U2 L1-L2
87. U2L2L3 Pomiar wartosci skutecznej napiecia miedzyfazowego U2 L2-L.3
88. U2L3L1 Pomiar wartos$ci skutecznej napiecia miedzyfazowego U2 L3-L1
89. U3 Pomiar wartosci skutecznej napiecia U3

90. U4 Pomiar wartosci skutecznej napiecia U4

91. U5 Pomiar wartosci skutecznej napiecia U5

92. U6 Pomiar wartosci skutecznej napiecia U6

93. (=741 = S IRttt ettt
94. ST I ettt ettt
95. 19L1 Pomiar warto$ci skutecznej pradu 19 w fazie L1

96. 19L2 Pomiar warto$ci skutecznej pradu 19 w fazie L2

97. 19L3 Pomiar wartos$ci skutecznej pradu 19 w fazie L3

98. (=741 = S IRttt ettt
99. Y] N I ettt
100. | IrBL1 Pomiar warto$ci skutecznej pradu réznicowego w fazie L1

101. | IrBL2 Pomiar warto$ci skutecznej pradu réznicowego w fazie L2

102. | IrBL3 Pomiar wartosci skutecznej pragdu réznicowego w fazie L3

103. | IhBL1 Pomiar warto$ci skutecznej pragdu hamowania w fazie L1

104. | IhBL2 Pomiar warto$ci skutecznej prgdu hamowania w fazie L2

105. | IhBL3 Pomiar warto$ci skutecznej pradu hamowania w fazie L3

106. | 9 la1 Pomiar temperatury z czujnika PT100-1

107. | 9 la2 Pomiar temperatury z czujnika PT100-2

108. | 9 la3 Pomiar temperatury z czujnika PT100-3

109. [ 3 la4 Pomiar temperatury z czujnika PT100-4

110. | 9 la5 Pomiar temperatury z czujnika PT100-5

111. [ 3 a6 Pomiar temperatury z czujnika PT100-6

112. | LMZ Lokalizacja miejsca zwarcia

113. | ¢°-11L1 Kat fazowy pradu 11L1

114. | @°-11L2 Kat fazowy pradu 11L2

115. | ¢°-11L3 Kat fazowy pradu 11L3

116. | @°-12L1 Kat fazowy pradu 12L1

117. | ¢°-12L.2 Kat fazowy pradu 12L.2

118. | ¢°-12L3 Kat fazowy pradu 12L3

119. [ ¢°-3lo Kat fazowy pragdu zerowego

120. | ¢°-3Uo Kat fazowy napiecia zerowego

121. | ¢°-U2 Kat fazowy napiecia U2

122. | @°-U1L1 Kat fazowy napiecia U1L1

123. [ ¢°-U1L2 Kat fazowy napiecia U1L2

124. | ¢°-U1L3 Kat fazowy napiecia U1L3

125. [ ¢°-U1L12 Kat fazowy napiecia U1L12

126. [ ¢°-U1L23 Kat fazowy napiecia U1L23

127. | ¢°-U1L31 Kat fazowy napiecia U1L31

N T I (== £ = S TOE ettt ettt
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12.3. Schematy uktadéw synoptyki pola

Wizualizacja stanu pracy pola jest realizowana w oparciu o wyswietlacz graficzny 77 dotykowy
800x480 RGB,ktéry jest podzielony na dwa obszary — opis pkt. 9.1.5.

Ponizej znajdujg sie schematy uktadéw synoptyki pola, ktére mozna wczyta¢ do konfiguracii.

Struktura konfiguracji wyswietlacza graficznego wykonana jest w oparciu o jednostkowe obrazy (pliki
png wczytywane do biblioteki urzgdzenia), na podstawie ktérych realizowana jest wizualizacja
tacznikow.

Dostepne tgczniki:

Wytacznik (otwarty, zamkniety, niezgodnos$c):

Odtacznik (otwarty, zamkniety, niezgodnosé):

Uziemnik (otwarty, zamkniety, niezgodnos$¢):

Woézek (otwarty, zamkniety, niezgodnosé):

&%5 @ 7
- E8E8
F = s BOR meOE =N

x

(] (]
Odfgczniko-uziemnik (otwarty, zamkniety, niezgodnos¢): 'II-\ 'Il-n 'II" ?
[ |

Elementy pomocnicze: -r -| -l- i- I :

194 L]l ==

08B IO E@ L

Ponadto istnieje mozliwos¢ tworzenia wtasnych plikéw graficznych, umozliwiajgcych wizualizacje
réznych stanéw urzgdzenia lub pola, np. blokad sterowania, wirtualnych, itp.

sconmst, [§E0 ol [FoVGRRE]  [Blok, A
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Pola odptywowe lub zasilajgce — podwdjny system szyn zbiorczych
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Pola odptywowe lub zasilajgce — pojedynczy system szyn zbiorczych
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Pola tgcznika szyn — pojedynczy system szyn zbiorczych
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Pola tgcznika szyn — podwdjny system szyn zbiorczych
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Pola pomiaru napiecia
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PUSTA STRONA
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DOKUMENTY POWIAZANE:

5000.51.04.00.Fx.009 Dokumentacja techniczno — ruchowa iZAZ400
5000.51.04.00.Fx.012 Instrukcja obstugi —iZAZ Tools iZAZ400
5000.51.00.00.Fx.001 Opis funkcji konfiguracji iZAZ

Uwagi dotyczgce funkcjonowania urzadzen rodziny iZAZ oraz niniejszego opisu nalezy kierowac na adres
producenta:

ZAZ-En sp. z 0.0., ul. Marii Konopnickiej 13, 41-100 Siemianowice Slaskie
tel. +48 32 726 69 23, faks +48 32 494 48 85
biuro@zaz-en.pl, http://zaz-en.pl
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